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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 - Wymaa&@mgolne odnosi sido wymaga wspolnych dla
poszczegdlnych wymagdechnicznych, dotyezych wykonania i odbioru Robét, zyzianych z realizagj
inwestycji pod naz:

.Budowe drég na os. Zatorze w Miastku oraz w m. Pasiekaz z budowlub przebudow uzbrojenia —
przebudowa ulicy Kolejowej w Miastku”.

Przedmiotowa inwestycja wynika z potrzeby dostosoavaktadu komunikacyjnego tej&zri miasta

do zwkekszajcego st ciagle natzenia ruchu drogowego ( skemywania i obstuga posesji zlokalizowanych
przy ulicy ) oraz poprawy komfortu i bezpieaseva ruchu drogowego i pieszego.

Petna dokumentacja budowlano-wykonawczadsk& miedzy innymi z nasfpujacych elementow:

1) brarta drogowa, obejmuaga przebudowbadz budove wszystkich elementéw zagospodarowania pasa
drogowego ulicy (ulic), w tym:

* budowa nawierzchni ulic,

« budowa chodnikéwdciezek rowerowych, zatok parkingowych oraz zjazdow,

* budowa trawnikow,

e Zmiana organizacji ruchu,

2) brara sanitarna, obejmaga wykonanie kanalizacji deszczowej iadzea, celem zapewnienia
prawidtowego odwodnienia zaprojektowanych ieazchni i pozostatych elementéw pasa drogowego

3) brarva energetyczna — budowa (irozbudowa istoegjo ) éwietlenia ulicznego oraz usuie
kolizji z instalacjami i urdzeniami elektroenergetycznymi,

4) brarva teletechniczna — usgnie kolizji z instalacjami i urzdzeniami teletechnicznymi,

5) inwentaryzacja zieleni ( wygtie drzew i krzewow kolidagych z zakresem projektowym ),

6) branza konstrukcyjna — budowa muréw oporowych z ogrotaroraz rozbiorka budynku.

UWAGA ! Zagadnienia braty konstrukcyjnej (z podpunktu 6) et w odebnych SST.

Umownie ww. inwestycg w dalszej cesci niniejszych Szczegotowych Specyfikacji Techrdnych
(SST) nazywé sie bedzie: .Budowa ulicy Kolejowej w Miastku”.

1.2. Zakres stosowania ST

1.2.1. Jako cg¢ Dokumentow Przetargowych i Umownych Specyfikdagehniczne nale odczytd i
rozumiet w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w punkcie. 1

1.3.  Zakres Robot obgtych ST

1.3.1. Wymagania ogolne najerozumie i stosow& w powiazaniu z innymi Specyfikacjami
Technicznymi, dotyczcymi realizacji poszczegoélnych elementow zaprojeitioych robot dla wiej
wymienionej inwestycjl.

1.4.Wazniejsze okrélenia podstawowe
1.4.0. Wyte w ST wymienione poej okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Ulica - wydzielony pas terenu przeznaczmyuchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.2. Dziennik Budowy - opatrzony piecz Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydaraezaistnialtych w czasie wykonywania zadania budoadgn rejestrowania
dokonywanych odbioréw Robot, przekazywania paieaanej korespondencji technicznej pagtzy
Wykonawa a Inzynierem (ewentualnie rownidnwestorem kdz Projektantem).

1.4.3. Itynier — wyznaczona przez Inwestora osoba, pednfunkcg; Inspektora Nadzoru, zgodnie z
ustawy, Prawo Budowlane i odpowiednimi rozpetdzeniami szczegdtowymi do tej ustawy.

1.4.4. Jezdnia - €&¢ ulicy przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przekmawe, upowaniona do kierowania Robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kaktu.



1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw naaidni wraz ze sposobem ich gcenia.

1.4.7. Koryto - element uformowany w korpusiegirawym w celu utéenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.8. Ksgga Obmiaru - akceptowany przezyniera zeszyt z ponumerowanymi Stronamisty do
wpisywania przez Wykonaw®bmiaru dokonywanych Robét w formie wyliézeszkicow i ew.
dodatkowych zalcznikow. Wpisy w Ksidze Obmiaru podlegapotwierdzeniu przez kyniera.

1.4.9. Laboratorium - drogowe lub inne laboratoribatawcze, zaakceptowane przez Zamagzs%o,
niezlydne do przeprowadzenia wszelkich hadprob zwihzanych z ocepjakosci materiatow oraz Robot.

1.4.10. Materiaty - wszelkie tworzywa niezine do wykonania Robét, zgodnie z Dokumentacj
Projektovy i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane ptreyniera.

1.4.11. Nawierzchnia - zespét warstwzgieych do przejmowania i rozktadania ofpen od ruchu na
poditaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu pojazdom, pieszymym uzytkownikom.

a) Warstwyscieralne - gorne warstwy nawierzchni poddane b&ggimio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Podbudowa - dolna & nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktadé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

c¢) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni.

d) Podbudowa pomocnicza - dolng&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem woadgzmi przenikaniem estek podtdga oraz
stanowi dodatkowwarstwe ( warstwy ) odgczapco-wzmachigce podiae gruntowe.

1I._4.12.Niweleta - wysokgiowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
ulicy.

1.4.13. Odpowiednia (bliska) zgodito zgodnd¢ wykonywanych Robo6t z dopuszczonymi tolerancjami,
a j&li przedziat tolerancji nie zostat olteny - z przeatnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo
dla danego rodzaju Robét budowlanych w odpowiednaimach.

1.4.14. Podige - grunt rodzimy lub nasypowy,zgy pod nawierzchaido gkbokaici przemarzania.

1.4.15. Podi2e ulepszone - gorna warstwa pagiplezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w
celu umdaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.16. Polecenie hyniera - wszelkie polecenia przekazywane Wykonagregz Irzyniera, w formie
pisemnej, dotycice sposobu realizacji Robét lub innych sprawazamych z prowadzeniem budowy.

1.4.17. Projektant - uprawniona osoba prawna leyrfina lgdaca autorem Dokumentacji Projektowe;.
Tutaj: Ustugi Inwestycyjne ,Knitter” i Grzegorz Knitter Karnieszewice 45 b.

1.4.18. Rekultywacja - Roboty maag na celu upoazrlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlash@go.

1.4.19. Rysunki - e&¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacharakterystyki wymiary
obiektu, lzdacego przedmiotem Robot.

1.4.20. Zadanie budowlane <§& przedstwzigcia budowlanego, stanoygia odebma catas¢ konstrukcyjma,
lub technologiczs, zdolra do samodzielnego spetnienia przewidywanych furteginniczno-aytkowych.
Zadanie mge polega na WYkor)y_vvanlu Robot zwzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz
ochro%b_udow_ll drogowej lub jej elementuadiz tez na wykonaniu zadez brarty sanitarnej,
teletechnicznej lub energetycznej.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robot.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jgkizh wykonania oraz ich zgodfioz
Dokumentacj Projektows, SST | poleceniami kyniera

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.
Zamawiajcy w terminie okrélonym w Warunkach Umowy przeka Wykonawcy Teren Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyadministracyjnymi, lokalizagji wspétrzdne
unktéw tyczenia obiektu oraz reperow. Dziennik 8agl i Ksiege Obmiaru Robét oraz dwa egzemplarze
okumentacji Projektowe] i dwa komplety dokumenitaczetargowej ( z przedmiarami i SST ). Wykonawca
winien otrzyma& ponadto oryginat opinii Zespotu Uzgadniania Dokuataeji Projektowej przy Starostwie
Povi\élaltol (r)%\sv Bytowie z wykolorowarsieciowo map uzbrojenia podziemnego ( plan realizacyjny
w skali 1: :

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
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Jezeli w trakcie wykonania Roboét oke sk koniecznym uzupetnienie Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawgaggo, Wykonawca spadzi brakupce rysunki i ST na wiasny koszt i
przediay je Inzynierowi oraz Projektantowi do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodn& Robot z DokumentagjProjektovy i SST.

Dokumentacja Projektowa, Szczegdtowe Specyfik@iefhniczne z przedmiarami robot oraz
dodatkowe dokumenty przekazane przez/iera Wykonawcy stanowiczes¢ Umowy, a wymagania
wyszczegolnione w cléby jednym z nich sobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej
dokumentacji

W przypadku rozbisaosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentow ohpuje nastpujaca
kolejnas¢ ich waznosci:

1) Umowa na wykonanie rob6t budowlanych, zawartgdemy Inwestorem a Wykonawc
2) Szczegotowe Specyfikacje Techniczne z kosztonyséertowymi (i przedmiarami robot ),

3) Dokumentacja Budowlana ( Projektowa ).

‘Wykonawca nie mae wykorzystywa bigdow lub opuszczew Dokumentach Umownych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera, _ktc')rilldokona odpowiednich zmian lub poprawe
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiatialzgodne z DokumentacProjektow, i
Specyfikacjami Technicznymi.

Dane okéone w Dokumentacji Projektowej i w SEdy uwazane za wartei docelowe, od
ktorych dopuszczalne ®dchylenia w ramach oldlenego przedziatu toleranciji.

Cechy materiatow i elementow budowli mad®c jednorodne i wykazywabliska zgodné¢ z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nigdh w petni zgodne z Dokumentadprojektows lub ST, i
wptynie to na niezadowalgja jakos¢ elementu budowli, to takie materiatyda niezwtocznie zagpione
innymi, a Roboty rozebrane ha koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy, w tym rolbotvadzonych "pod ruchem®

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na TerenieoBiydw okresie trwania
realizacji Umowy a do zakdczenia i odbioru kicowego Robdt. Roboty nadg prowadzé zapewnigic
staty objazd strefy robot i dojazd do posesji mkeszom — zgodnie z opracowgprzez Wykonawe i
zatwierdzor tymczasow organizacj ruchu jak rniej.

Wykonawca jest zobowtany do opracowania i uzyskania wymaganych uzgadfie zatwierdzeniem )
PT tymczasowej organizacji ruchu ( na okres przetbwyd przed wejciem na Plac Budowy i rozpogziem
robot. W zalenosici od potrzeb i pogbu Robét projekt organizacii ruchu gby¢ aktualizowany przez
Wykonawe na biezaco.

Wykonawca przed wégiem na Plac Budowy musi uzyska Urzdu Miejskiego w Miastku i Zaedu
Drog Powiatowych w Bytowie decyzje nagag pasa drogowego

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje keda akceptowane przezipniera.

Fakt przysipienia do Rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z Iaynierem oraz przez umieszczenie, w miejscacticidmh okrélonych przez Inyniera,
tablic informacyjnych, ktorych té€ bedzie zgodna z OdBOWIeanI’T_II przepisami prawa. Tablic
informacyjne kda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji Robét.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy, w tym np.: wykmnia PT tymczasowej organizacji
ruchu, wykonania oznakowania na czas budowy, zabgieczenia drzew i krzewéw przed
zniszczeniem lub uszkodzeniem podczas robot, itmie podlega odgbnej zaptacie i przyjmuje Sk,
ze jest whczony w Cerg Umowna.

1.5.5. Ochronérodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykgezania Robét Wykonawcatizie:
a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody gtajj,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie;sio przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oradie unik& uszkodzé lub
uciazliwosci dla oséb lub whasrioi spotecznej i innych, a wynikajych ze skzenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania. Stasugic do wymaga bedzie miat
szczegoblny wzgld na:
1) Lokalizacg miejsc postojowych spei, magazynéw, sktadowisk, ukopow i ulic dojazdotvycaleyta
utylizaci odpaddw i ziemi z wykopow, itp.
2) Srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnyclapyi lub substancjami toksycznymi,



- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mazliwoscia powstania pzaru.

Koszt zabezpieczenia Robo6t w zakresie wypetnieniazepisow z zakresu ochronyrodowiska,

w tym takze kosztow zwazanych z wymogami wymienionymi w decyzji drodowiskowych
uwarunkowaniach zgody na realizag} przedsigwziecia (w tym np.: koszty transportu, skladowania

i utylizacji wszelkich odpadéw pochodgcych z budowy ), nie podlega ogbnej zaptacie i przyjmuje sk,
ze jest whczony w Cerg Umowna.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca%ﬂzie przestrzed@aprzepiséw ochrony przeciwparowej.

~ Wykonaweca hdzie utrzymywa@ sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie

przepisy, na Terenie Budowy, w pomieszczeniacherapl budowy oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne drla sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisa

zabezpieczone przed dgsém 0sob trzecich. _ _
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamsrem wywotanym jako

rezultat realizacji Robot albo przez personel Wydwoy.

1.5.7. Ochrona wlasta publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddabych wigcicielami tych uradzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez @amjcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyehminstalacji i urzdzen
w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobog#any jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego

rodzaju Robot, ktore majpyc wykonane w zakresie przefenia instalacji i urzdzer podziemnych na
terenie budowy i powiadominzyniera i wkadze lokalne o zamiarze rozpgza Robét.

O fakcie przypadkowego uszkodadwnch instalacji Wykonawca bezzwiocznie zawiadomi
Inzyniera i zainteresowane wtadze oradtie z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonaniu napraw. WykonawedZie odpowiadéaza wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchninzieurzadzex podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

1.5.7.a. Przewidywane roboty w zakresie istniggego uzbrojenia.

1) Napotkan istniepca armatue urzadzer podziemnych uzbrojeniadgnieryjnego Wykonawca jest
zobowhzany do wyregulowania do nowych ( projektowanyatzddnych z uyciem betonu klasy co
najmniej B15 wg PN-B-06250 ( C12/15) - wgTd9301.04.00.

2) Istniepce przewody uzbrojeniadgnieryjnego ( kable teletechniczne, energetyczk&)e w wyniku
robét znajd sie pod nawierzchniami utwardzonymi, a roboty te mistaty przewidziane w projektach

i przedmiarach bramwych, naley ostonit przepustami ochronnymi (np. z rur dzielonych tat ) z
wykonaniem warstw podsypkowych i nadsypkowych wg $804.02.01/01. Wykop zaéci¢ do 1s=1,0

wg PN-98/S-02205. Dodatkowo stosavse do ustalé podanych w odpowiednich SST, wedhie w OST.
Roboty winne podlegadodatkowej zaptacie na zasadzie kosztorysu povaikorego w oparciu o stawki
przyjete w kosztorysie ofertowym Wykonawcy.

3) Dopeiné ustalé i wymogow, wynikagcych z uzgodnie dodatkowych z eksploatatorami sieci
uzbrojeniowych (ZUDP).

1.5.8. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcglbie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpieczestwa

i higieny pracy. Wykonawca zobogziany jest do spogelzenia planu bezpieczstwa i ochrony zdrowia
(bioz ) zgodnie z rozpoezizeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerw€@®2 r. w sprawie informaciji
dotyczcej bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigrstera i ochrony zdrowia ( Dz. U. nr 120,

0z.1126).
P W s)zc;zegc')lr]ﬁ:i Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
wargégrr?cchhnlebezplecznych, szkodliwych dla zdrawaz nie spetniarych odpowiednich wymaga
sani .

Nykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz dla
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.



Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej, w tym
planu bioz, nie podlegapdrebnej zaptacie iguwzgkdnione w Cenie Umownej.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochr@iiRobot i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane
do Robot od daty rozpogzia do daty wydania potwierdzenia zakeenia przez lyniera. _

Wykonawca bdzie utrzymywd Roboty do czasy k@mwowego odbioru. Utrzymanie powinnody
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadjiblementy bylty w zadowakglym stanie przez caty
czas, do momentu odbiorudewego. Jdi Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na
polecen||e layniera powinien rozpoaz Roboty utrzymaniowe nie poiej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.5.10. Stosowanieesdo prawa i innych przepisow

~ Wykonawca zobowjzan)&jest zr]avysz?/s_tkie przepisy wydane przez wtadze centramejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktorgw jakikolwiek sposob zvgzane z Robotami igoizie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, psepii wytycznych podczas prowadzenia Robot.

‘Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych asizen lub metod i w sposob
8lqlg(]+y bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaaidiopie zezwolg i inne odnéne

okumenty.

2. MATERIALY

2.1.  Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi spézeg informacje dotycge proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lob wydobywania tywdteriatow i odpowiedniéwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirezniera.

_ Zatwierdzenie pewnych materiatow z danegudta nie oznacza automatycznie,wszelkie
materiaty z danegerodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowvdzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty
pozyskane z dopuszczalnegddta w sposob ggty spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w
czasie pogpu Robot.

2.2. Inspekcja wytworni materiatow

~ Wytwornie materialow magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu
sprawdzenia zgodgoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamabk materiatow mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci.

_ ~ Wynik tych kontrolidulzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzellem
Jakoéul.(_W przypadku, gdy liynier kedzie przeprowadzat inspekojvytworni beda zachowane nagtujace
warunki:

a) Inzynier kgdzie miat zapewnicpwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekgcji,

b) Inzynier kxdzie miat dosgp, w dowolnym czasie, do tych@zi wytworni gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizaojioury.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z Terenu
Budowy, adz ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie
tych materiatéw do innych rob6t, e dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychearialtdw zostanie
przewartdciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajdusie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, lb‘czsmz Z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane matedo czasu gdydula one potrzebne do
Robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczerraamowaty swaej jakasé i wiasciwosci do Robot i
byly dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca tYmc_zasowe%o sktadowanigdip zlokalizowane w ot%)ie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z liynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zommwmanych przez Wykonawc



3.  SPRET.

_ Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych Robot. Spgzuzywany do Robot powinien [Byzgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiadgo wzghdem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST lub
PB; o ile Inwestor wymagatflzie wykonania PZJ lub projektu organizacji Robosprztem
zaakceptowanym przezAyniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spftzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajnéc¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidofyniera w terminie przewidzianym Umaw
Sprz:t bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania Rob6t ma byitrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami dotygaymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy fynierowi kopie dokumentow potwierdzaaych dopuszczenie spita do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacija Projektowa i ST przewiglmozliwos¢ wariantowego gycia spratu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadoniyimiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
gkce_ptacq przded uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji layniera nie mae by pdzniej zmieniany

ez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urazenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkow
Umowy, zostan przez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét

4, TRANSPORT

. Wﬁkonawca jest zoboyzany do stosowania jedynie takiglodkow transportu, ktore nie wptyma
jakaos¢ wykonywanych Robot | wkgiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu drizie zapewniéprowadzenie Robot zgodnie z zasadami d&rg/mi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyiniera, w terminie przewidzianym UmQV\Prza/ ruchu
na ulicach i drogach publicznych pojazdyllp spetnig wymagania dotyece przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych afmn na osie i innych parametréw technicznystoedki transportu nie
odpowiadagce warunkom Umowy na poleceniezymiera yda usungte z Terenu Budowy. Wykonawca
bedzie na bigaco usuwa na wtasny koszt , wszelkie zanieczyszczenia spowade jego pojazdami na
ulicach i drogach publicznycloraz na dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogoblne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rabgotnie z Umow, oraz za jaket
zastosowanych materiatow i wykonywanych Roboétchazigodnée z Dokumentagj Projektov,
wymaganiami ST oraz poleceniamiymiera ( ewentualnie PZJ i projektu organizacjigiop

\_NKkonawca ponosi odpowiedziaktaza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgsol
wszystkich elementow Robdt zgodnie z wymiaramzgdnymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej,
lub przekazanymi na fnie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek llu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
Robét zostam jesli wymaga bedzie tego laynier, poprawione przez Wykonawna whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Rob6t lub wyznaczenia wystkprzez Irkyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpovV\\/ll)édziaIréoi za ich doktadnsz.

Decyzje Irtyniera, dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elemerRabot lgda Oﬁarte
na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumenfagjjektowej i w SST, a take w normac

I wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizymier uyvz%bdni wyniki bada materiatow i Robot, rozrzuty
normalnie wysgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatdbwswli@adczenia z przeszoi, wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzam kwestk.

Polecenia lpyniera kzda wykonywane nie pgniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzlg/maniu przez ykonawcpc\),éy grdg:\{vzatrzymania ob6t. Skutki ﬁnansowe Z tego tynbmosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.Program zapewnienia jakdci (PZJ)
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Jeeli Specyfikacja Ogolnych Warunkow Zamowienia dkrkonieczng¢ przedstawienia PZJ naspiie,
oznacza toze do obowiazkéw Wykonawcy hdzie nalee¢ opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zaﬁewnlenla jdkq w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykeania Robot,
mozliwosci techniczne kadrowe i organizacyjne gwaraggejwykonanie Robot zgodnie z Dokumengac)
Projektows, SST, oraz poleceniami I ustaleniamiytniera

Program zapewnienia jag@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm OpiSUpCa: . o .
organizac} wykonania Robot , w tym terminy i sposéb prowadadrobot,
8F]gan|zao¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
pl
wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,
» wykaz osOb odpowiedzialnych za jdka terminowd¢ wykonania poszczegoélnych
elementéw Rob6t,
« system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jalom
wykonywanych Robot,
e wyposaenie w sprat i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawamierza zle¢i prowadzenie badd,
» sposob oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizmow stegaych a take wyckhganych wnioskow zastosowanych korekt
w procesie technologicznym, proponowany sposobnd przekazywania tych
informacji Inzynierowi;
b) czs¢ szczegotow opisupca dla kadego asortymentu Robot:
* wykaz maszyn | ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techprozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do Sterowania iag@izenia pomiarowo - kontrolne,
* rodzaje i ilg¢ srodkdw transportu do magazynowania i zatadunku rizésv, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp., _ _ _ _
e sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedalitda wiasciwosci w czasie
transportu,
» sposob i procedgmpomiarow i badé (pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych ﬁodczas dostaw materiatdwwaytania mieszanek i

wykonywania poszczegolnych elementéw Robat,
* spos6b pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

Jezeli Specyfikacja Ogolnych Warunkow Zamowienia nigrewadzi konieczrii przedigenia
PZJ wszystkie powasze zagadnienia winne dgmowione i zapisane w trakcie przekazania Terenu

Budowy.
6.2.  Zasady kontroli jakasci robot.

_ Celem kontroli jakéci Robot lzdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zalazong jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok Robot i jakéci materiatow.

Wykonawca zapewni system kontroli,aatapc personel laboratorium, splgzzaopatrzenie [
wszystkie urzdzenia niezédne do pobierania probek i badanateriatéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofyinier maze za&adac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest zadowaltaj. Wykonawca tdzie
E{rzeprowadzapomary i badania materiatow oraz Robot zstatliwoscia zapewnigjca stwierdzenieze

oboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi @kldnentacji Projektowej 1 SST.

‘Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwosci s okreSlone w SST, hdzw
OdEOWIedI’IICh normach i wytycznych. W pr_zipadku, iy zostaty one tam olélene, Inzynier ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwvikonanie Robot zgodnie z Umaw

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liadateriatdw ponosi
Wykonawca

6.3. Pobieranie prébek

Probki tgdq pobierane losowo. Zaleca sitosowanie metod statystycznych, opartych na zésad
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbg z jednakowym prawdopodolisgtwem
wytypowane do bada

Izynier kedzie mi€ zapewnion mazliwosé¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie hyniera Wykonawcadtlzie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatéw, ktore
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez Wykonawg usungte lub
ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowyekldd pokrywa Zamawiaicy o ile wyniki badé nie
potwierdz watpliwosci co do ich ziej jakéci.
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_Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez iyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawao bada wykonywanych przez kyniera lzda odpowiednio opisane
i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przamiera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydh przeprowadzoneggodnie z wymaganiami odnénych
(obowiazujacych w okresie wykonywania danych robét) polskicimorm i przepiséow zwizanych. W
szczegolnéci nalezy zna 1 stosowa sie do wszystkich obowgzujacych polskich norm, w tym europejskich
norm zharmonizowanych z dyrektyw89/106/EWG.

W przypadku, gdy normy nie obejmjgkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeeat® przez lzyniera. Przed przyspieniem do
omiarow lub bada Wykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru luldéaia.
0 wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedsta psmie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak najszybciej,
nie pc’}':niejyjednak nt w terminie okrélonym w SST, w Umowie ( lub w PZJ).

Wyniki bada (kopie) zda przekazywane ltynierowi na formularzach wg dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez ltyniera.

_ Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzania, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatowgradta ich wytwarzania, i zapewniona medzie wszelka
potrzebna pomoc ze strony Wykonawcy i producentz nzdow.

~Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroblsdt prowadzonego przez Wykonawc
bedzie ocenia zgodna¢ materialdw i Rob6t z wymaganiami ST nha podstawjaitow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

InZ?_/nier maze pobiera probki materiatow i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasiewiarygodne, to kynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmmemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lutatkowych bada
albo oprze s wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow i Robot z’ Dokumentacj
Projektow i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtorhylab dodatkowych bada pobierania
prébek poniesione zostaprzez Wykonawe.

6.7.  Aprobaty techniczne ( wzgidnie atesty ) jak@ci materiatow.

~ Przed wykonaniem bafligakosci materiatow grzez Wy_konawbpanynier maze dopyci¢ do wycia
materiaty posiadage certyfikat zgodnii z PN, aprobattechniczi lub ew. atest producentazWane
dalejw SST umownie aproba4 ), stwierdzajcy ich peta, zgodnd¢ z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych aprobaigyws/magane przez ST, k@a partia dostarczona do Robot

bedzie posiadaaprobat okreslajaca w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przeomystzda _

Bosmda aprobaty wydane przez producenta, poparte w mtregeby wynikami wykonanych przez niego
ada. Kopie wynikdéw tych badabeda dostarczone przez Wykonagvnzynierowi.

Materiaty posiadajce aprobat mom by¢ badane w dowolnym czasiez@di zostanie stwierdzona
niezgodné¢ ich wiasciwoséci z ST to takie materialy zostandrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyquia‘zuja‘(z}/m Zamawiagjcego i
Wykonawe w okresie od przekazywania Wykonawcy Terenu Buddekaica okresu _
gwarancyjnego. Odpowiedzial§toza prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olaujacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydula dokonywane na bigco i qua(_dott;czc?é przebiegu Robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsioejny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia | nazwisiez stanowiska shbowego. Zapisy ¢a
czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku chronologicznym, bez przerw.

Zafczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeimida oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kyniera.
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Do Dziennika Budowy naly wpisywa& w szczegolnéci:

* dak przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

» dat przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

» terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw Robot,

» przebieg Robat, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogzyprzerw
w Robotach,

e uwagi i polecenia liyniera,

e daty zarzdzenia wstrzymania Robo6t, z podaniem powodu,

« zgtoszenia i daty odbiorow Robét zand@jch, ulegajcych zakryciu, ogciowych i
koncowych odbioréw Robdt,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperatupowietrza w okresie Robo6t podleg@jch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zyeku z warunkami klimatycznymi,

» zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentacji
Projektowej,

» dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
trakcie wykonywania Robdét,

e dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdét,

< dane dotyczce jakaci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praapadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

» wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z pode, kto je przeprowadzat,

* inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budovegd
przedi@one Ireynierowi do ustosunkowaniagsi _ o
Decyzje lnyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagpig zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis Projektanta do Dziennika Budowy oblggujyniera do ustosunkowaniazsProjektant
nie jest jednak stranUmowy i nie ma uprawniedo wydawania polegéeWykonawcy Robot.

(2) Ksigga Obmiaru
Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementéw Robd6t. Obmiary wykonanych Roboét przepdzaess¢ w sposéb cigty w jednostkach
przyjetych w wycenionym w przetargu Kosztorysie i wpisdfEeKsigi Obmiaru.

(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzedaeo jakdci materiatdw, recepty robocze
i kontrolne wyniki bada Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej zynierem.
Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Robot. Winny iyudosgpnione na kadezyczenie
Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentdéw budowy zaliczacsbprécz wymienionych w pkt. 1-3 naptijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacyadania budowlanego — decyzja o zatwierdzenileRiw|
Budowlanego i udzieleniu pozwolenia na budpw
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowyta przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomeed
zabezpieczonym.

Zagirdcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodugojeatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowgth zawsze dogpne dla lizyniera i przedstawiane do vaglu na
zyczenie Zamawiagego.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogdlne zasady obmiaru Robot

~ Obmiar Robot tdzie okrala¢ faktyczny zakres wykonywanych Roboét zgodnie z Do&atacy
Projektows i SST, w jednostkach ustalonych w wycenionym wetamyu Kosztorysie.

W uzasadnionym przypadku (‘umowa ryczaltowa na wyknanie rob6t) za zgod obu stron
Umowy mazna odshpié od prowadzenia ksag obmiarowych przyjmujac wielkosci przedstawione
w przedmiarze jako obowgzujace.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po powiadomidmiyniera o zakresie obmierzanych Robot
i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed tyrminem. Wyniki obmiaru dzla wpisane do Ksigi
Obmiaru.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) widiach podanych w wycenionym w przetargu
Kosztorysie lub gdzie indzie] w Specyfikacjach Tecznych nie zwalnia Wykonawcy od obawku
ukonczenia wszystkich Robot. &ine dane zostarpoprawione wg instrukcji ktyniera na gimie.

Obmiar gotowych Roboteblzie przeprowadzony z ¢gtcécia wymagam do celow okresow
ptatngci ustalonych w Umowie na rzecz Wykonawcy - lubnmyim czasie ok&onym w Umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawc Inzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci Robot i materiatéw

Diugasci i odlegtasci pomigdzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

J&li Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych Robot nie wymagaggo inaczej, oljosci
beda wyliczone w m3 jako diug@é pomnaona przeZredni przekroj, powierzchnie jako dtugo
pomnaona przez szerokoi w danym przekroju itp.

llgci, ktore mag by¢ obmierzone wagowogda wazone w tonach lub w kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzmdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rolkgklzaakceptowane
przez Irkyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub
sprat wymagajy bada atestujycych to Wykonawcadalzie posiadéwazne swiadectwo Iegallzacr. _
Wszy_stk||?e gradzenla pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzane przedegziowym lub kaicowym odbiorem Robot, a tak w
przypadku wysipowania dhiszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robét.

Obmiar Rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich trwania.
Obmiar Rob6t podlegajch zakryciu przeprowadzaegirzed ich zakryciem.

_ Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieedr obliczenia &da wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchuti bbitosci bgda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Kgi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mbgé dolaczone w
formie oddzielnego za¢znika do Ks¢gi Obmiaru, ktGrego wzor zostanie uzgodniony zy/imerem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw Robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST_i warunkow UmowiRoboty podlegajnasgpujacym
etapom odbioru przy udziale Wykonawcy:

a ) odbiorowi Robot ulegagych zakryciu,

b ) odbiorowi czéciowemu,

¢ ) odbiorowi kacowemu,

d ) odbiorowi ostatecznemu.
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8.2.  Odbiodr Robot zanikagcych i ulegapcych zakryciu
‘Odbior ten polega na fi_naln%j oceniesdbi jakasci wykonywanych Robot, ktére w dalszym
Eroces!e realizacji ulegrzakryciu. Bdzie dokonany w czasie uiwiajacym wykonanie ewentualnych
orekt i poprawek bez hamowania ogdlinego gmsRobot.
Odbioru Robo6t dokonujezimier.

_ Gotowdai¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dieiyeka Budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j niz w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika i powiadomieniu o tym fakcie hyniera.

Jakd¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier naOFodstawie_dokumentéw__zawichrjch
komplet wynikow bad& laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawmia konfrontacji z
Dokumentagj Projektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.  Odbior czsciowy.

Odbior ten polega na oceniesitdi jakosci wykonanych czici Robét. Odbioru cgciowego Robot
dokonuje st wg zasad jak przy odbiorzeicnwymm%obét.

8.4.  Odbioér koncowy Robot

~Odbior kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykvaaRobot w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartcsci. Catkowite zakaczenie Robot oraz gotow®do odbioru kacowego kdzie
fst\ll(vu_ardlz_one_l przez Wykonawevpisem do Dziennika Budowy z bezzwiocznym powiathmem o tym
akcie Inzyniera.

Odbidr kmcowy Robot nagpi w terminie ustalonym w Dokumentach Umownychzdicod dnia .
potwierdzenia przez #yniera zakéaczenia Robot i przygia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.5.

Odbioru kaicowego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zaajeigo W obecrii Inzyniera

i Wykonawcy. Komisja odbieraga Roboty dokona ich oceny jakiowej na EodstaW|e przedionych
dokumentow, wynikow bada pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania Robot z
Dokumentacj Projektova i odpowiednimi SST.

W toku odbioru kacowego Robot komisja zapozna girealizacj ustalé przyth%ch w trakcie odbiorow
Robot zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Rolzépetniageych i
Robét poprawkowych .

W Erzypadkach niewykonania wyznaczonych Robo6t pal ch, Robot uzupetniagych lub Robot
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czysaia ustala nowy termin odbioru koowego.

W przypadku stwierdzenia przez Kongisie jakd¢ wykonywanych Robét w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od Wymaganef Dektacy PrOJektovm‘tLEZT z uwzgtdnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleezéstwa ruchu, komisja

dokona poticen, oceniagc pomniejszog wartas¢ w stosunku do wymag@arzyjetych w Dokumentach
Umownych.

8.5.Dokumenty do odbioru koncowego Robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiofickarego Robot jest protokédt odbioru
koncowego Rob6t, spogdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru kacowego wykonawca jest zobagany przygotowanastpujace dokumenty:

- Dokumentagj Projektova z naniesionymi zmianami,

- Specyfikacje Techniczne,

- uwagi i zalecenia ltyniera, zwlaszcza przy odbiorze Robo6t zanikggh i ulegajcych zakryciu,
i udokumentowanie wykonania jego zalkece

- recepty i ustalenia technologiczne,

- Dzienniki Budowy (i ew. Ksigi Obmiarow ),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych zgodnie z ST (i ew. PZJ),

- aprobaty techniczne, wzghie atesty jakiciowe wbudowanych materiatow,

- opinig technologicza sporadzora na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiarow
zahczonych do dokumentow odbioru, a wykonanych zgodr8d (i ew. PZJ),

- sprawozdanie techniczne,

- inne dokumenty wymagane przez Zamayaego.

Sprawozdanie technicznedaie zawiera:
- zakres i lokalizagjwykonywanych Robot,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do DokumginProjektowej,
- uwagi dotycgce warunkéw realizacji Robat,
- dat rozpoczcia i zakaiczenia Robot.
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W prz%padku, gdy wg Komisji, Roboty padglgdem \Brzygotowania dokumentacyjnego nidab
Eotowe do odbioru kecowego, komisja w porozumieniu z ykonaywlznaczy ponowny termin odbioru
oncowego Robot. Wszystkie zadzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetriap txda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawegjo.

Termin wykonania Robét poprawkowychobi&t uzupetniajcych wyznaczy Komisja.

8.6. Odbior ostateczny

~Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych Robigzanych z usugtiem wad _
stwierdzonych przy odbiorze koowym i zaistniatych w okresie gwarancyg]ym. Odhiétateczny gdzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu zglyanieniem zasad odbioru kocowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ustalenia ogdlne

~ Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa, skalkulowana ﬁrzez Wykanaa jednostk
obmiarow ustalon dla danejdooz cji Kosztorysu w przetargu ( chyedJmowa okréli inny sposéb
rozliczenia robét, na przyktad w formie ceny rytaalej za calé¢ wykonanych robét ).

Cena jednostkowa musi obejméwazystkie skladowe.
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykopaa@ozyat w Wycenionym Kosztorysie
( podana cena podzielona przeZdlgednostek obmiarowych ) jest ostateczna i wykluopaliwosce
zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robottybh ta pozycp kosztorysow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1) Warunki Umowne wraz ze SIWZ oraz projektaodowlanymi (i wykonawczymi ).

2) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlarigz.(U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 zzp6ézm. ).

3) Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop201 r. w sprawielziennika budowy, monta
i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej ( Di. Nr 138, poz. 1555).

4) Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. w sprawie informacji dotyazej
bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigstera i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

5) Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach ezijich ( Dz. U. Nr 14, poz. 60 z poejszymi
Zmianami ).
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D-01.01.01. ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRAS
| PUNKTOW WYSOKGCIOWYCH.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST jest wyznaczenie wnferprojektowanej trasy ulic, lokalizacji
Zjazddw, chodnikdéw, zatok, zigledw, itp.; okrélenie punktéw wysokiziowych oraz wykonanie robot
pomiarowych przy wytyczaniu przebiegu édnych posadowienia innych elementéw ( roboty ertgogee,
sanitarne, teletechniczne, itp ).

1.2 Zakres robot obgtych niniejsza SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotypzowadzenia robét przy budowie ulicy Kolejowej w
Miastku.
llosci robét do wykonania podano w odpowiednich kogaach ofertowych i przedmiarach robot.

1.3 Zakres prac pomiarowych

Prace pomiarowe obejmwszelkie czynng€ci zwiazane z odtworzeniem w terenie projektowanych
rozwiazan zgodnie z dokumentagcprojektowy. Dane szcze%élrowe dotygz planu sytuacyjnego podano na
rysunkach w PB, w przekrojach poprzecznych oraarmyach uzupetniagych. Szczegoty planu
sytuacyjnego nale odmierza wg podanych wymiarow. W zakres prac wchpdastpujace czynnéci

a) zabezpieczenie na czas robot punktéw bazowych,

b) wytyczenie i zabezpieczenie punktow gtownycbmpcniczych osi trasy ulic, kabli
energetycznych, przewodow instalacji sanitarnyeletéchnicznych, itp. w dowZaniu do punktéw
bazowych lub wspoheinych,

¢) ewentualne wytyczenie i wskazanie dodatkowygemréw roboczych Wykonawcy,
d) wytyczenie profilu podtinego i przekrojow poprzecznych ,

e) wyznaczenie lokalizacji wdzen, ktore musz by¢ wykonane przed uf@niem nawierzchni i
podbudowy ( %rzewody energetyczne, teletechnicaamitarne, stupyswietleniowe, studzienki
rewizyjne, itp. ).

1.4 Ogoblne wymagania dotyegce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét oraz ich zgodtaz dokumentagj
projektow, niniejsz SST oraz poleceniamigniera.

2. MATERIALY
Do utrwalenia punktow proponujezsstosowa :
- rurki metalowe d = 20 - 50 mm o diugomin. 50 cm,
- paliki drewniane z gwalziem osrednicy 10 - 15 cm i dtugai min. 50 cm.

3. SPRZT

Do wyznaczenia punktow gtéwnych, pomocniczychzqgsiatych nalgy zastosowé profesjonalny
sprzt geodezyjny zapewnigy niezlgdna doktadnd¢ pomiardw.

4. TRANSPORT - Nie wysipuije.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1.  Ustalenia og6lne

1) Prace pomiarowe powinrg_cb ykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia (instrukcje GUGIK). Wykonawca ponospodiedzialné¢ za nasfpstwa niezgodnii _
wykonanych prac z Projektem, zmianami wprowadzonymez Irtyniera oraz ustaleniami zawartymi w
Umowie i Specyfikacjach.

2) O ile Wykonawca uzna za niezine zatagenie w terenie dodatkowych reperéw roboczych, wasgmo
ich zatazeniu dostarczy liynierowi ich spis ze szczegdtowym opisem.

3) Wykonawca wytyczy i zastabilizuje w terenie ptyngtdbwne i pomocnicze osi tras i dostarczy
Inzynierowi ich opis.

4) Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wazyniera o jakichkolwiek kidach wykrytych w
wytyczeniu obiektu.

5) Wykonawca winien sprawdziczy rzdne terenu okione w Projekciegzgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzi istotne zdice, to powinien poinformoweo tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu nie powinnodoy takim rejonie zmieniane przed peciem odpowiedniej decyzji
przez Irkyniera.

6) Wykonawca jest odpowiedzialny za ochyavszystkich punktéw pomiarowych i ich oznat e czasie
trwania rob6t. Odtworzenie punktow pomiarowych szezonych przez Wykonawéwiadomie lub na
skutek zaniedbania ogithzie sk na koszt Wykonawcy.

5.2. Wyznaczenie osi ulic i projektowanego uzbrejia.
1) Tyczenie osi naly wykona& w oparciu o punkty gtéwne trasy (wsp@dne xiy).

2) Osie winne b wytyczone nie rzadziej aico 15 m ( wskazana lokalizacja punktéw co najmniej
w miejscach zatmonych przekrojéw poprzecznych w PB ),

3) Punkty bazowe winny IByzastabilizowane w sposéb trwaly i daadane do punktéw pomochniczych
potozonych poza granicrob6t ziemnych.

4) Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczongfras ( ulic, trasy kabli i instalacji sanitarnyhw
stosunku do projektu nie me by wieksze nk 5 cm.

5) Usungcie trwatego oznaczenia punktow na osi dopuszczabtaylko wtedy, jeeli Wykonawca zagpi
je tg)deWlednlml oznaczeniami po obu stronach ulibykrawedzi wykopu, umieszczonymi poza graqic
robot.

5.3.  Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

1) Wyznaczenie przekrojow poprzecznych polega nanagzeniu sytuacyjno-wysos@owym osi ulic,
linii kraweznikdw, sciekdw, opornikéw, chodnikdw, zatok, skrajnych adasz itp.

2) Przekroje poprzeczne powinnycbyyznaczone w miejscach oklenych dokumentagjprojektowa,
oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia, zaakceptowanych przeyriera.

3) Do wyznaczenia stosowazpilki z pgtow metalowych.

5.4.  Wyznaczenie urgdzen obcych

Przed rozpoegiem robét drogowych natg wytyczye (i zabezpiecz§) urzadzenia podziemne.
Identyfikacja istniejcego uzbrojenia winnaesodby¢ w obecnéci wiasciciela lub administratora.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrolg jakosci prac pomiarowych natg prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

1) Jednostk obmiarova robot zwhzanych z odtworzeniem tras drdg i uzbrojenia wrtiergest 1 kilometr.

2) Jednostk obmiarowg robo6t zwhzanych z lokalizagjkoryta pod nawierzchnie w terenie jest 1 hektar.

3) Obmiar robot zwizanych z lokalizagjistniegcych uradzen obcych uznaje siza ugte w kosztach
wpkt 1i-2.
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8. ODBIOR ROBOT

Odbior robot zwi'zan_ych z odtworzeniem trasy ulic, projektowaneduroienia i robot _ _
towarzyszcych (uzupetiagcych) oraz urzdzen istniepcego uzbrojenia nagiuje na podstawie szkicow i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kofitgeodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada
Inzynierowi, oraz stwierdzenia istnienia zastabilizoyeh punktéw.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

~_ Ptatn@ za wykonane jednostki jak w pkt. 7. najerzyjmowa na podstawie szkicow i _
d2|enn_|k(c')w poInl)arowych geodezyjnych lub protokotunkoli geodezyjnej, chybze Umowa postanowi
inaczej ( ryczait).

Cena wykonania robot obe}jmuje : _ _ _ _ _

- wyznaczenie punktow gidwnych trasy i punktowsaagsciowych, w t{m osi przebiegu ulic,
uksztattowania wysokoiowego (spadkéow) i uksztattowania w przekrojacprgecznych i

profilach podtanych oraz osi i rdnych posadowienia uzbrojenia i jego elementowb{&kanergetyczne
| teletechniczne, studnie, wpusty, stupwietleniowe, itp ),

uzupetnienie osi tras punktami dodatkowymi,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych wedtugektj z ewentualnym zagzczeniem,

wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robot zgodnie z dokumentagjrojektow,
stabilizowanie punktow w sposoéb trwaty, ochrietaprzed zniszczeniem i oznakowanie

utatwiapce odnalezienie i ewentualne odtworzenie punktow.

10. PRZEPISY ZWRWZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykanja prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstageestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnovzopma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysdkmwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpleGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy{dGiK 1983.

N

Noohkw
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D-01.02.01 USUNECIE DRZEW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotospeicyfikacii technicznej (SST) svymagania dotyece
wykonania i odbioru robét zekanych z usugciem drzew i krzewow w ramach budowy ulicy Kolejgwe
w Miastku.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja technicziaaowi obowiqzujaca podstaw, stosowas jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaopo6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t olllych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej sfikacji dotycz zasad prowadzenia robot azanych
z usungciem drzew i krzewéw, wykonywanych w ramach robdygotowawczych.
llosci robdt podano w kosztorysie ofertowym i przedméarobot.

1.4. Okrélenia podstawowe
Stosowane oklenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-00.00,@/ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotygze robot
Ogoblne wymagania dotgce robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY
Nie wyspuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotygz sprztu
Ogo6lne wymagania dotyce sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprzt do usuwania drzew
Do wykonywania robot zygianych z usugciem drzew i krzewow naby stosowa:
- pitly mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do karczewmamioraz ich usugcia z pasa drogowego,
- spycharki,
- koparki lub cigniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogéblne wymagania dotyge transportu
Ogo6lne wymagania dotgce transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagag@re” pkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpgroraz gatzie naley przewoz¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiag wartd¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny
by¢ transportowane w sposéb nie powagyjich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robot podarSST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzewdw

Roboty zwrane z usurtiem drzew obejmygjwyciecie i wykarczowanie drzew, wywiezienie
pni, karpiny i ga¢zi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasyplafde oraz usurtie pozostatici
po wykarczowaniu.

Teren pod budewv pasie robét ziemnych, w miejscach dokopow i myth miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powiniei bgzyszczony z drzew i krzewow.

Zgody (decyzje) na prace zz@ine z usugctiem drzew i krzewow powinny Byuzyskane przez
Zamawiajcego.

Wycink drzew o whdciwosciach materiatu zytkowego nalgy wykonywa: w tzw. sezonie
rebnym, ustalonym przez zgniera.

W miejscach dokopow i tych wykop@ktorych grunt jest przeznaczony do wbudowania w
nasypy, teren natg oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usun¢ korzenie tak, aby zawasbczesci
organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudavwamasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren aaleczyscic tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty sina
glebokasci do 60 cm poriej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypu.

Rélinnos¢ istniepca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona doiesa, powinna b§
przez Wykonawg zabezpieczona przed uszkodzeniem ( patrz SST@HTA ). Jeeli roslinnos¢, ktéra ma
by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona Jg&onawe, to powinna by ona odtworzona
na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany prdppwiednie wladze.

5.3. Usungcie drzew

Pnie drzew znajdag st w pasie robét ziemnych, powinnybwykarczowane.

Poza miejscami wykopdéw doty po wgzmwanych pniach natg wypetnic gruntem przydatnym
do budowy nasypow i zagri¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-02.0QRdboty ziemne”.

Doty w olabie przewidywanych wykopéw, naietymczasowo zabezpieazprzed
gromadzeniem siw nich wody.

Wykonawca ma obawek prowadzenia rob6t w taki sposéb, aby drzewadstawiajce
wartas¢ jako materiat sytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wiasciwosci w czasie robot.
Sposbb zniszczenia pozostkaiopo usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami z dgnierem
lub wskazaniami Inwestora. Nie dopuszczasgialania na miejscu ( teren zabudowany ).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jada robét
Ogolne zasady kontroli jakbrobot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoloit’6.

6.2. Kontrola robo6t przy usuwaniu drzew

Sprawdzenie jaia robot polega na wizualnej ocenie kompldtiaisungcia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. Zsarzenie gruntu wypetnigiego doty powinno spetnia
odpowiednie wymagania oldlene w SST D-02.00.01 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podar&ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlobmiarowa rob6t zwiazanych z usugciem drzew jest 1 szt; dla krzewéw 1 ha.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podar®ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
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8.2. Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikgiych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatrég nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych z przedmiaru.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- wyckcie i wykarczowanie drzew i krzewow,

- wywiezienie pni, karpiny, gai i innych pozostakzi poza teren budowy

( przedmiar ujmuje odl. 3 km ),
- zasypanie dotéw z zgggczeniem,
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wyspuja.
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D-01.02.04. ROBOTY ROZBIORKOWE.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

~ Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Teclznigj $ wymagania dotycge wykonania i odbioru robot
zwigzanych z  rozbiork istniepcych elementéw ulic oraz instalacji przeznaczonylh rozbiorki,
Zlokalizowanych w olabie robét.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stosowane jako dokument przetargowy i kontraktpway zlecaniu
i realizacji robét zwqjzanych z budowulicy Kolejowej w Miastku.

1.3. Zakres robo6t ollych ST.
llasci robot podano w odpowiednich kosztorysach ofeytwi przedmiarach robot.

1.4. Okrdlenia podstawowe.

Okrélenia $ zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjaqpodanymi
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdblne wymagania dotygz robaot.
Ogolne wymagania dotyg= robot podanow ST D-00.00.00. "Wymagania ogdln

2. MATERIALY - nie wystpuja

3. SPRZET.

Sprzt powinien odpowiadapod wzgkdem typow i ilgci wskazaniom layniera.
Do wykonania robot zwazanych z rozbiork elementow ulic zalecagsstosowa:
- mioty mechaniczne typu "Arrow"
-- fadowarki,
--  samochody giarowe,
--  mioty pneumatyczne,
- Pﬂy, frezarki,
omy i kilofy.

4. TRANSPORT.

Ogolne wymagania dotygz transportu podano w ST D- 00.00.00. "Wymag@&mgélne" punkt 4.
Materiat z rozbiorki naley przewozé transportem samochodowym na odlégtozgodnion
zénllfve(sj'tlorem i laynierem — w przedmiarze odlegtookreslono na 3 km dla materiatdw odzyskanych
i 3 km dla gruzu.

Materiaty nie lgdace wlasnécia Inwestora przekazach wiascicielom.

5. WYKONANIE ROBOT.

Obiekty znajdare s¢ w pasie robot drogowych, nie przeznaczone do gsianipowinny by przez
Wykonawe zabezpieczone przed uszkodzeniem.
Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania (niekoniecznieP/ptej inwestycji) powinnY
by¢ usuwane bez powodowaniagdnych uszkodze i 0przekazane wigicielowi. Poziom odzysku dla
materiatow betonowych okfl®no w przedmiarze na 20%; piyty POZBT i JOMB 00
Do zackcia krawedzi na wcinkach z istnigga jezdni (ul.Kaszubska i Jeziorna) najeuzy¢ pity do ckcia
nawierzchni drogowych. _ _ _ _
Ewentualne doly (Wykopg/) powstate po rozbiorce veiriny} tymczasowo zabezpieczone. W szczeg@no
naleey zapobiec gromadzeniugsiw nich wody opadowej. Wszystkie pozostate doty Kepy) naley
wypetnic warstwami, odpowiednim kruszywem do poziomu otgezgo terenu i zagcic.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jada Robot podano w SST D- 00.00.00 "Wymagania Oglopunkt 6.
Sprawdzenie jakawi robdt polega na sprawdzeniu kompldtiavykonanych robot rozbiorkowych.
Zagrszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty %(I) usetych fragmentach nawierzchni i innych
elementach powinno spehdiadpowiednie wymagania olitene w SST D-02.01.00. "Roboty ziemne (...)".

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostki obmiarowe robdt awénych z rozbidrkami przyjmowazgodnie z odpowiednimi
kosztorysami ofertowymi ( ew. przedmiarami rob(’wgym medzy innymi: o
-1m2 — ro+zengn|a navxr/1|er_zchn| Z mas minerali cznych, ptytek chodnikowych, trylinki, betonu,
ptytelbetowych, itp.,
-1 mb — rozebrania o mﬁ kraweznikow, ciccia krawedzi pita, itp.,
-1 m3 — rozebrania taw betonowych oraz dla gruzu
wraz z jego wywiezieniem na odkrs.
-1T - dlawywozu materiatbw odzyskanych na 8dkm.

8. ODBIOR ROBOT.

Ma zastosowanie punkt 8 "Wymagania Ogolne” o _
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny kestgrminie ustalonym z kynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogélne ustalenia dotygz podstawy ptatrici podane w ST D- 00.00.00 "Wymagania Ogolne”
punkt 9. | o T |

Cena wykonania roboét, oprécz robot zasagolt, obejmuje rownie odwiezienie materiatow z
rozbiorki poza teren budowy z zachowaniem olawacych przepisbw prawa w zakresie ochrony
srodowiska. Wykonawca winien w wycenie uw@&ic’_ ponadto ewentualne koszty zwane z
przekazaniem materiatéw z rozbiorki poszczegolnyiaseicielom ( materialy na zjazdach i dojach do

posesji Joraz koszty transportu, sktadowania i utylizacjzel&ich odpadoéw pochodeych z budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
1. PN-98/S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zietygmagania i badania
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D-02.00.01. ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji jaskonanie robot ziemnych pod projektowane elementy
drogowe oraz dla robét uzbrojeniowych i towarzyyzh.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST stanowi podstasio okrélenia kontraktowej ceny robot ziemnych oraz élkae
wymagania dotyce wykonanie robot ziemnych.

1.3. Zakres robét obfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotypzowadzenia robot ziemnych przy budowie ulicy
Kolejowej w Miastku — w uzupetnieniu SST D-04.01/01.

llosci rob6t do wykonania podano w odpowiednich kosaach ofertowych i przedmiarach robdét.

1.4. Ogolne wymagania dotyce robot. Usurcie i zagospodarowania humusu.

Roboty ziemne winny byvykonywane zgodnie z wymogami SST, odpowiednintimaimi
podanymi na kicu niniejszej SST, projektem i zaleceniamiyiniera. Przed przyspieniem do drogowych
robot ziemnych nalg bezwzgédnie zakaczy¢ wszelkie roboty instalacyjne i przygotowawcze
( rozbiorkowe). Teren pod budewelementow drogowych w pasie robo6t ziemnych, w saiggh dokopow
i w innych miejscach wskazanych w dokumentacji gktijwej powinien b§ oczyszczony z humusu i/lub
darniny. Warstwa humusu powinnactgdjeta z przeznaczeniem doZmdejszego wycia przy wbudowaniu
w nasypy wyréwnawcze pod ziékami oraz ewentualnie do innych czydcicokreslonych przez layniera.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinnbvaykonane zgodnie ze wskazaniamiyniera lub
przedstawiciela Inwestora.

2. MATERIALY ( GRUNTY)

Budowa geologiczna podta w strefie roboét jest matozndicowana i korzystna.

W podtau projektowanych agow komunikacyjnych ( na linii posadowienia prdjgkanych
konstrukcji ) wysEpuja grunty reprezentage grug nosnosci podtaza G1 przy dobrych warunkach wodnych.
Ostatecznie do projektowania pray grug nosnosci G1 — zastosowane zostaty jedynie dodatkowe
warstwy odsczapco-podsypkowe (SST D-04.02.01/01) podnoszparametry mrozoodpored hawierzchni.
W przypadku stwierdzenia roziigosci co do charakteru gruntéw w podto ( podczas wykonawstwa robot
ziemnych ) nalgy z udziatem Projektanta skorygoévarzyijgte rozwazania konstrukcyjne
(w zakresie doprowadzenia poghodo kategorii G1 ).

3. SPRZET

Wykonawca ayje sprztu, ktory zostanie podany w ofercie i uzyska akdepgniera. Sprzt ten
bedzie stale utrzymywany w dobrym stanie techniczniitzba maszyn i ich wydajsé bedzie
dostosowana do ifoi robot ziemnych.

4, TRANSPORT | SELEKCJA (GOSPODARKA) GRUNTEM Z UK OPOW

Wykonawca ma obowzek zorganizowania transportu z uwgllieniem wymogow bezpieczstwa.
Gabaryty i obecizenie na ¢ powinno odpowiadaobowizujacym wymogom.

Skutki finansowe i prawne wynikge z niedotrzymania w/w wymogow ohzaja Wykonawe.

Projekt budowlany przewiduje nadike wykopow nad nasypami — oznacza #a;asé gruntow
pozyskanych z wykopow naig wbudowa na miejscu.



23
Std Wykonawca jest zobowzany do selektywnego przeprowadzania robot ziemnykhatay z ukopow
wybra¢ najodpowiedniejsze grunty do wbudowania:

1) WJ)rzeW_idywane nasypy pod terenami zieleni th/lz dwa zawartdcia czesci prochnicznych - na
wbudowanie w dolne warstwgrojektowanych trawnikow ),

2) grunty mineralne do wbudowania w nasypy konstyjie (koryguace ukiad wysokeciowy).

Przydatrig poszczegolinych gruntdw na nasypy, sposéleszagenia, oggniete parametry
zag:szczenia, itp. precyzaupdpowiednie tabele w PN-98/S-02205 Drogi saradolwe. Roboty ziemne.
Wymagania i badania.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Odwodnienie pasa robot

_Roboty ziemne winny yprowadzone w taki sposob, aby grunty byly zabezuere przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca powin@ilg warunki terenowe tego wymaggayvykon&
urzadzenia, ktére odprowadzvode poza obszar robét ziemnych.

Powierzchniom gruntu nayenadawé wiasciwe, ze wzgidu na odwodnienie, spadki. Wszelkie
szkody, wynikie ze zbytniego nawodnienia gruntoteré wysapia wskutek zaniedbania, Wykonawca
usunie na wtasny kosztdznie z wymian gruntu.Wykopy dla robot energetycznych, teletechniczri\éch
sanitarnych nals wykonywat jako waskoprzestrzenne ( z ew. umocnieniem zgodnie z vgamd BHP ).

5.2. Odwodnienie wykopow

Wykonanie wykopow powinno pagtowa w kierunku podnoszeniagsniwelety ulic. Spadki
poprzeczne/podine nie mniejsze niokreslone w PB. Wody opadowe najeodprowadzé poza teren pasa
robét ziemnych._Nie nakg bowiem dopuszczado nadmiernego zawilgocenia gruntow padto

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Przed przysipieniem do robét ziemnych Wﬁkonawca powinien sprAwdrawidtowaé
konania robot pomiarowych, przygotowawczych ibidzkowych. Kopie prowadzonych przez

ykonawe badah nalezy systematycznie dostar@zhozynierowi. Inzynier maze na koszt Zamaw%ego

rowadz¢ badania niezaimie od Wykonawcy. Jeli wyniki niezalenych bada wykaza, ze wyniki bada

ykonawcy g niewiarygodne, to lynier maze polece Wykonawcy lub niezalsmemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych, lub dodatkowych thatldh maze sk oprze na badaniach wtasnych przy
ocenie zgodnii robot z niniejsz SST. Catkowite koszty takich powtornych lub dodatich bada i
pobierania probek zostaponiesione przez Wykonawc

6.1 Badania i pomiary w czasie wykonywania robhétnych
6.1.1. Dokumenty kontrolne :

- dziennik laboratorium Wykonawcy,

- dziennik budowy,

- odbiory robét zanikgjych lub ulegajcych zakryciu.

6.1.2. SzczegOhuwag: nalezy zwrdcié na:
- whaciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- prowadzenie statego dozoru ( wegmtrzeby w obecioi Projektanta ) w zakresie vitawego
doboru i selekcji gruntow na nasgpgz prawidtowsci przyjetego do projektowania podia
( kategorii G1).

6.2. Badania w czasie odbioru rob6t ziemnych
W zakres badaw czasie odbioru robét ziemnych wchodzi sprawdzeni
- dokumentéw kontrolnych,
- przekrojow poprzecznych, w tym przekrojpeprzecznych wykopow dla uzbrojenia,
- spadkéw podimych,
- zagszczenie gruntéw w podta i zasypek po wykonaniu uzbrojenia.
Pomiary w czasie odbioru powinny dgrzeprowadzone przez Wykonawwe obecnéci Inzyniera.

6.2.1. Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych :
a) sprawdzenie oznacadaboratoryjnych i ewentualnych, wynikaych std zmian
technologicznych,
b) sprawdzenie dziennikéw budowy,
c¢) sprawdzenie dziennikéw laboratorium Wykonawcy,
d) protokotéw odbiorow robét zanikaych i ulegaicych zakryciu.
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Do odbioru Wykonawca powinien przedstawiszystkie dokumenty z bigcej kontroli jakdci
robot. Ponadto Wykonawca powinien przygotéwprzedstawd tabelaryczne zestawienie waitd
wskaznika zagszczenia lub pierwotnego i wtornego modutu odKsetaa, oraz stosunek wtornego
modutu odksztalcenia do pierwotnego modutu odksetdah wraz z wartziami srednimi tych cech dla
poditaza przy wykopach oraz dla zasypek pozedaiu i zasypaniu z zagzczeniem uzbrojenia doziemnego.

6.2.2. Sprawdzenie przekroju poprzecznego.

Sprawdzenie przeprowadza przy pomocy tsmy, szablonu, taty o dtugoi 3 m i poziomicy, w
odstpach co 10 m, w miejscach charakterystycznyclakaetw miejscach, ktore buaavatpliwosci.

Nieréwnaci mierzone tat nie mog, przekracza 3 cm.

6.2.3. Sprawdzenie spadkow padiych i poprzecznych ulicy.

u Ogchylenie rzdnych wysokéciowych od rzdnych projektowanych nie me byt wicksze nk
+1 i -3cm.

6.2.4. Sprawdzenie zeésgczenia gruntéw.

Sprawdzenie dotyczy oceny wynikow zawartych w aok&atach kontrolnych oraz wyrywkowych
bada bezparednich dla gornej warstwy korpusu delmdkasci 1,0 m poniej jego korony zgodnie z PN-
02205. Zagadnienie w zakresie drogowym dodatkowoyauje SST D-04.01.01/01.

Szczegdlnym nadzorem riglebjac stan zagszczenia wykopow w miejscach po wykonanych
robotach uzbrojeniowych, w tym miejsca trudnodpse, gdzie zwyczajowo pojawiesic trudngci z
odpowiednim zagszczeniem zasypek, tzn. przy wpustach, studzienlsagbach éwietleniowych, itp.

7. OBMIAR ROBOT

~ Obmiar robot ziemnych nie powinien oheyva objetosci nie wykazanych w dokumentaciji
projektowej, za wyjtkiem zaakceptowanych przezzymiera.
Jednostka obmiarawjest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznajegsta wykonane zgodnie z projektenizgk wszystkie wyniki badasy
zgodne z wymaganiami PN-98/S-0220kzeli wykonanie chéjednego elementu oke sk niezgodne z
wymaganiami, usterki natg usuraé¢ na koszt Wykonawecy i roboty nalezgtost do odbioru ponownie.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

Zakmczone i przyjte Brzez lzyniera roboty bda optacone wedtug cen jednostkowych dla _
poszczegdllnych rodzajow robét z kosztorysu oferg]y\?ew. przedmiardéw robot) lub wg ceny ryczattowej
Z przetargu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 PN-86/B-02480 Grunty budowlane. O#temia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

2. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania pkarentow.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczemidutu odksztatcenia nawierzchni
daonych i podiga przez obeizenie piyh.

4. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczasiksimika zagszczenia gruntu .

5. PN-98/S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemi¢ymagania i badania.

6. PN-97/S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnieniebdr
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D-04.01.01/01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGSZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowersgfikacji technicznej (SST)aswymagania dotyece
wykonania i odbioru robét zekanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag:szczaniem
poditaza gruntowego przy budowie ulicy Kolejowej w Miasgtk
Stanowi uszczego6towienie i uzupetnienie dla rokégdwych wg SST. D-02.00.01 Roboty ziemne.
Wymagania ogolne.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stanowi olpjica podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot .

1.3.  Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozetma konstrukcji nawierzchni.
llosci rob6t podano w kosztorysie ofertowym i przedmearob6t brazy drogowej.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprtu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z érke ustawianym lemieszem;Aynier maze dopycic¢
wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibrgych.

Stosowany spitznie maze spowodowaniekorzystnego wpltywu na wiaiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT
Wymagania dotycgce transportu materiatbw podano w SST D-02.00.01D-00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podita
bezpdrednio przed rozpoeziem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw poszczegoélnych rodzajéw
nawierzchni. Wcz@iejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podta
jest maliwe wytacznie za zgodlinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zsgczonym podtzu nie mae odbywa si¢
ruch budowlany, niezwrany bezpgrednio z wykonaniem warstw konstrukcyjnych poszébegrh
nawierzchni ( podsypka, podbudowa ).
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5.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny ywczeniej
przygotowane. Paliki lub szpilki nate ustawig w osi ulic i w rzdach réwnolegtych do osi lub w inny
sposoOb zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmaazliwiac
nackgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w agistch nie wekszych nk co 10 metrow.

Rodzaj sprztu, a w szczegOolrigi jego moc nalegy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone groboty i do trudnéci jego odspojenia. Naj#ej potazone warstwy gruntu z koryta naie
wykonywat recznie tak, aby w minimalnym stopniu naruszgruktug tego gruntu

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej, tj. w wkszasci wbudowany w nasypy na placu budowy.

Profilowanie i zagszczenie podta naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.3.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podida

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaj a
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych poditga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm vgze nk projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinigruiehnit podiaze na gébokas¢ zaakceptowan
przez Ireyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetigy wymagania obowrujace dla gérnej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganychdizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
optymalnej wartéci wskanika zagszczenia — zalecane Is olomo w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki oraz sprg reczny. Scigty grunt powinien by
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spozabkceptowany przezapniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania Zagszczanie
podiaza naley kontynuowé do osagniccia optymalnego wskaika zagszczenia.

Zgodnie z PN-98/S-02205 wshkak zag:szczenia naley okreslac wg BN-77/8931-12.

Tablica 1 . Minimalne warti wskanika zagszczenia podia (l)

Strefa korpusu Minimalna waid .
Ruch cézki Ruch mniejszy
i bardzo cgzki od ckzkiego
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiva 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podiaze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrelzag:szczenia nalgy oprze na metodzie obgken ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pagiovediug BN-64/8931-02. Stosunek wtornego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien praeka 2,2.

Wilgotnosé gruntu podiea podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej
z tolerancy od -20% do + 10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwizanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do uktadania warstw @cgapco-wzmacnigcych, to
powinien on zabezpiecéyodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praetozenie folii.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podtze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania w czasie robot

6.1.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow okréla tabela

1 | Réwnd¢ podiuzna co20m

2 | Rbwnd¢ poprzeczna co20m

3 | Spadki poprzeczne co 20 m

4 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi ulicy i na jej kragdziach

5 | Uksztaitowanie osi w planié j.w.

6 | Zag:szczenie, wilgotn gruntu podta@a | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzagziej
nizraz na 200 m2

" Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatadittia osi w planie naty wykona: w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.1.2. Szeroka¢ koryta (profilowanego podi@)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej 0 wicej
niz +10cm i -5cm.

6.1.3. Réwnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaci podiwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrovy tata zgodnie z
norng BN-68/8931-04.
Nieréwnaici poprzeczne naty mierzy¢ 4-metrovy fata.
Nieréwnaci nie mog przekracz& 20 mm.

6.1.4. Spadki poprzeczne/podine

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagj
projektows z tolerancj £ 0,5%.

6.1.5. Rzedne wysokéciowe

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.1.6. Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ceegj niz £ 5 cm

6.1.7. Zageszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wymagania normowe.

Wskaznik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podéookrélony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporownanie wartei modutéw odksztatcenia,
to warta¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcekralonych zgodnie z normBN-
64/8931-02 nie powinna byigksza od 2,2.

Wilgotnos¢é w czasie zagszczania nalg bada wedtug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu
podtaza powinna by rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
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6.2. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego poditaa)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwyigcksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch
w punkcie 6.1 powinny lynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieykananej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest 1 m2 wykonanego i odebranego koryta orgarefiftowanego
I zagzszczonego podia.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznajegsza wykonane zgodnie z dokumentacja projelggd®8T i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- odspojenie gruntu z wywozem lub przerzutem wjsgia wykonawstwa nasypéw,
- profilowanie dna koryta lub podta,
- zagszczenie,
- utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY

Normy

1 PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prdajrekatu.

2. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanidutuoodksztalcenia nawierzchni podatnych
i podta przez obaizenie plyt.

. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenonawierzchni planografem i tat

. BN-77/8931-12 Oznaczanie wshika zagszczenia gruntu.

. PN-98/S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zietamagania i badania.

. PN-97/S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnierdg.d

[o2]¢) BN SN OV
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D-04.02.01/01 WARSTWY ODSACZAJACE | PODSYPKI.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] gfikacii technicznej (SST)aswymagania dotycze
wykonania i odbioru robét zekanych z wykonaniem warstw agzapco-podsypkowych przy budowie
ulicy Kolejowej w Miastku.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi ofinyjgca podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t .

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem warstw odszapco-podsypkowych, stanowggych uzdatnienie podta gruntowego pod
wykonanie zasadniczych konstrukcji poszczegoélnyahiarzchni (jezdnie, zatoki parkingowe, chodniki i
sciezki rowerowe, zjazdy, itp. ).

llosci rob6t podano w kosztorysie ofertowym i przedmearob6t brazy drogowej.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow

Materiatami zastosowanymi przy wykonywaniu warstiggzapco-podsypkowychss kruszywa -
pospotki,zwiry i mieszanki lub piaski wg wymagddak w 2.2. Grub& wbudowanych warstw okika PB
wg poszczegoélnych konstrukcji (10cm i 15cm).

2.2. Wymagania dla kruszyw

Kruszywa do wykonania warstw aggapcych i podsypkowych powinny spetdiaastpujace
warunki:
a) szczelnéci, okreslony zalenoscia:

Dis/dgs <5

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziaarstwy odcinajcej lub odgczapcej
dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziamngu podtaa.

b) zagszczalnéci, okreslony zalendscia:
U= do/tho>5
gdzie :
U - wskanik réznoziamistgci,
dso - Wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
d;o - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

¢) wskanik CBR> 25%,
d) wspdiczynnika filtracji — k 8 m/dolz,
e) ew. parametry dodatkowe, wymagane przeyriiera.

2.3. Skfadowanie materiatow
2.3.1. Sktadowanie kruszyw

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyjesewbudowane bezp@dnio
po dostarczeniu na budewzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaais/ykonawca robot
powinien zabezpiecZykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemymi materiatami
kamiennymi. Podtze w miejscu skladowania powinnodsbéwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
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3. SPRET

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazsie mazliwoscia korzystania
Z nastpujacego spretu:
- réwniarek,
- walcow statycznych,
- piyt wibracyjnych lub ubijakbw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Transport kruszyw
Kruszywa mima przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzash je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi madderi, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podipa

Podilae gruntowe powinno spehtiavymagania okrdone w SST D-02.00.01. "Roboty ziemne.
Wymagania ogoélne" oraz D-04.01.01/01 "Koryto wzgmrofilowaniem i zagszczaniem podi@".

Warstwy powinny by wytyczone w sposéb unildwiaj acy wykonanie ich zgodnie z dokumentgacj
projektows, z tolerancjami okridonymi w niniejszej specyfikacji.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione poza pasem chodnika i wdach rownolegtych do osi
ulic. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinnoattiwia¢ nacagnigcie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.2. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grédioprzy wyciu réwniarki,

a w miejscach trudnodagtnych ecznie, z zachowaniem wymaganych spadkévedmygch
wysokasciowych. Grubéc¢ roztazonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po jej
zag;szczeniu oagnigto grubadé projektowan.

W miejscach, w ktoérych widoczna jest segregacjaywa naley przed zagszczeniem wymieqi
kruszywo na materiat 0 odpowiednich wdavosciach

Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstwy naky przystpi¢ do jej zagszczania.

Zageszczanie warstw o jednostronnym spadkuayatezpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé
pasami podiznymi czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gornej kraedzi.

Nieréwndaci lub zagébienia powstate w czasie zggczania powinny ywyrownywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanieusungcie materiatu, ado otrzymania rownej
powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwy powinny byag;szczane ptytami wibracyjnymi
lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalgy kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 0,98
wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonejtuge PN-B-04481.

Wskaznik zag;szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanwarstwe uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontralgszczenia nalg/ oprze na metodzie
obcizen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtory modut odksztatcenia warstwy wegiBN-64/8931-
02. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksetaé nie powinien przekracza,?2.

Wilgotnosé¢ kruszywa podczas zesgczania powinna ldyrdéwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10% jej waroi. W przypadku, gdy wilgotrig kruszywa jest wisza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadky, gd
wilgotnaos¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia
wody i rbwnomiernie wymiesza
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstatmivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoiva
wszystkie wiaciwosci kruszywa okrélone w p. 2.2. i normie PN-97/S-06102

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw dotyczcych cech geom. i zagzczenia warstw podaje
tablica 1.
Tablica 1 . Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstw wzmacnigych podiae

1 | Robwnda¢ podiuzna co20m

2 | Rbwnd¢ poprzeczna co20m

3 | Spadki poprzeczné co 20 m

4 | Rzzdne wysokéciowe i grubdci warstw | co 25 m

5 | Uksztattowanie osi w planié j.w.

6 | Zag:szczenie, wilgotn&@ gruntu podtaa | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczzagziej
niz raz na 200 m2

6.2.2. Szerokaé¢ warstw
Szerokd¢ warstwy nie mege sk rdzni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.2.3. ROwnas¢ warstw
Nieréwnaci podiwzne warstwy natey mierzy¢ 4 metrovy fata, zgodnie z norsmnBN-68/8931-04.
Nierébwnaci poprzeczne warstwy naigmierzyt 4 metrovq tata.
Nieréwndaci nie mog, przekracz&20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstw na prostych i tukach powing zgodne z dokumentagcprojektows
Z tolerancj = 0,5%.

6.2.5. Rz¢dne wysokéciowe
Raéznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstw i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ceegj niz £ 5 cm

6.2.7. Gruba¢ warstw

Grubas¢ warstw powinny by zgodne z okrdona w dokumentacji proj. z tolerarcirl cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzghlow technologicznych, zostata wykonana w dwdch tmearsh, naley
mierzy¢ taczrmg gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nalgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyrownanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wkasny koszt. Po wglkiu tych robot nagpi ponowny pomiar
i ocena grubgci warstwy, wedlug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy .

6.2.8. Zag;szczenie warstw

Wskaznik zag:szczenia warstwy, okémny wg BN-77/8931-12 nie powinien bynniejszy od
wymaga jak w pkt. 5.2. Jeeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujegioréwnanie
wartasci modutéw odksztalcenia, to wastostosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédce
okreslonych zgodnie z norsmBN-64/8931-02, nie powinna byvigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia nalg bada wedtug PN-B-06714-17.
Wilgotnos¢ kruszywa powinna lyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.
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6.3. Zasady posipowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazawyieksze odchylenia cech od okienych w p. 6.2,
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieykananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest 1 m2 warstw odszapcych i podsypkowych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 warstw wzmacadich obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozéenie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o grubo i jakosci
okr&slonej w dokumentacji projektowej i niniejszej spékscji technicznej,
- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
- zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz
- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane, Badania prébekigru

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natugadio nawierzchni drogowyctzwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoerdwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugalo nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutooodksztatcenia hawierzchni podatnych i
podia przez obaeizenie ptyt

. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenonawierzchni planografem i tat

. BN-77/8931-12 Oznaczanie wghkika zagszczenia gruntu.

. PN-88/S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zietwhgnagania i badania.

© 00~
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D-04.04.02 PODBUDOWY Z KRUSZYW tAMANYCH
STABILIZOWANYCH MECHANIC ZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaajhnicznej (SST)aswymagania dotyce
wykonania i odbioru robét zekanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw tamarstelbilizowanych
mechanicznie, przy budowie ulicy Kolejowe] w Miastk

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi ofnyjgca podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t jakpkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych
z wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanyatchanicznie wéN-97/S-06102

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge zjjodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudg@emocnicz (jezdnia bitumiczna) i podbudew
zasadnicz (jezdnie z polbruku, brukowca,stanowiska parkingo zjazdy).

llosci rob6t podano w kosztorysie ofertowym i przedméarob6t brazy drogowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologicgolegajcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotriei kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego amécinie - jedna lub wcej warstw
zagszczonej mieszanki, ktora stanowi warstvesna nawierzchni drogowe;.

1.4.3.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-000ID ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowyuzsizyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszemiavgca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakéw albo ziarwiru wiekszych od 8 mm. Kruszywo powinnodjednorodne bez
zanieczyszczeobcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug normy zasadnicZeN-97/S-06102powinna
leze¢ migdzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnieni@ lkruszywo na podbudayzasadnicz
(g6rm warstwg) lub podbudow jednowarstwow i spetnid wymagania pkt 2.3. normy.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadwgiagta i nie mae przebieg&od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gérnej krzywej granicamgprnienia naasiednich sitach. Wymiar najaiszego
ziarna kruszywa nie nze przekracza2/3 grubdéci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1 .



Tablica 1.
Wymagania

L.p. Wyszczegolnienie Kruszywa Kruszywa Zuzel Badania

wiasciwosci naturalne tamane wedtug
Podbudowa
zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc
nicza nicza nicza nicza nicza | nicza

1 | Zawart@¢ ziarn mniej od 2 od 2 od 2 od 2 od2 |od2do| PN-B-
szych nk 0,075 mm, % do 10 do 12 do 10 do 12 do 10 12 06714-15
(m/m) [3]

2 | Zawartd¢ nadziarna, PN-B-
% (m/m), nie wecej 5 10 5 10 5 10 06714-15
niz [3]

3 | Zawartd¢ ziarn nie PN-B-
foremnych, % (m/m), nie] 25 45 35 40 - - 06714-16
wiecej niz [4]

4 | Zawart@¢ zanieczy- PN-B-
szczé organicznych, % 1 1 1 1 1 1 06714-26
(m/m), nie wecej niz [8]

5 | Wskanik piaskowy po PN-B-
picciokrotnym za — od 30 od 30 od 30 od 30 64/8931-01
geszczeniu metadl lub Il | do 70 do 70 do 70 do 70 - - [26]
wg PN-B-04481, %

6 |Scieralngé¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralng¢ catko -wita
po petnej liczbie obrotéw
nie wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) $cieralnag¢ cze$- ciowa PN-B-
po 1/5 peinej liczby 06714-42
obrotéw, nie wgécej niz 30 40 30 35 30 35 [12]

7 | Nasikliwosé¢, % (m/m), PN-B-
nie wigcej niz 2,5 4 3 5 6 8 06714-18

[6]

8 | Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-
masy po 25 cyklach 06714-19
zamraania, %(m/m), nie [7]
wigcej niz 5 10 5 10 5 10

9 | Rozpad krzemianowy PN-B-
zelazawy 4cznie, % 06714-37
(m/m), nie wecej - - - - 1 3 [10]

PN-B-
06714-39
[11]

10 | Zawarté¢ zwiazkow PN-B-
siarki w przeliczeniu na 06714-28
S03, %(m/m), nie wicej 1 1 1 1 2 4 [9]
niz

11 | Wskanik nasnosci Wnos
mieszanki kruszywa, %,
nie mniej-
szy ni:

a) przy zagszczeniu Zalacznik
Is>1,00 80 60 80 60 80 60 A normy
b) przy zagszczeniu
Is>1,03 120 - 120 - 120 -
3. SPRZAET

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wygosgch w uradzenia dozujce woc.
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Mieszarki powinny zapewfivytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoénboptymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania miesgank

c¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych Iuatycznych do zagzczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walc
wibracyjne.

4. TRANSPORT
Kruszywa mana przewoz dowolnym isrodkami transportu w warunkach zabezpiegaajh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi ageami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podiga
Poditae pod podbudowy powinno spetdiaymagania okrdone w SST D-04.02.01/01
jako ze te warstwy utbone eda bezpdrednio na w-wach uzdatnigjych podtae.

5.2. Wytwarzanie mieszanek kruszyw

Mieszank kruszywa cscisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej dla podbudowy
z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczrienaytwarz& w mieszarkach gwarantych
otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze walyl na konieczri@ zapewnienia jednorodsa nie dopuszcza Si
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlimakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu
powinna by od razu transportowana na miejsce wbudowania isfaisob, aby nie ulegta rozsegregowaniu
i wysychaniu. Mana zastosowiagotowe mieszanki znajdige s¢ obecnie na polskim rynku.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanek
Mieszanka kruszywa powinn& logzktadana w warstwie o jednakowej gretiptakiej,
aby jej ostateczna grukbpo zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Grukig pojedynczo
ukladanej warstwy nie nie przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by
roztozona w sposéb zapewnigy oshgniecie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych.
Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadailgotnaosci
optymalnej, okrélonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448&tpda 11). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzanizeldeilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest isza od optymalnej o 20% jej wastg mieszanka powinna bywilzona okrélona iloscia
wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigatnas¢ mieszanki kruszywa jest vyza od
optymalnej o 10% jej warfai, mieszank nalezy osuszy. Wskanik zag:szczenia podbudéw zgodnie z
zalkcznikiem A normy.

5.4. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasipnej warstwy, powinna léyutrzymywana
w dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do
ruchu budowlanego, to jest obawany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez
ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtawego utrzymania podbudowy obhza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstatmivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.
Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.
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Tablica 2. Cazstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbuddéw

Czestotliwos¢ bada
Maksymalna
L.p. Wyszczegblnienie bada Minimalna liczba powierzchnia
bada na dziennegj podbudowy
dziatce roboczej przypadajca na
jedno badanie (fn
1 Uziarnienie mieszanki 2 600
2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 Zag:szczenie warstwy 10 probek na 1000 m
4 Badanie wisciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt dla kazdej partii kruszywa i przy
2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.2.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno ggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.Probkenal
pobierad w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by
na bieaco przekazywane #ynierowi.

6.2.3.Wilgotnas¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), z tmbep +10% -20%.
Wilgotnosé nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.2.4.Zagsszczenie podbudowy

Zagzszczenie kadej warstwy powinno odbywssic az do osiaghiecia wymaganego wskaika
zag;szczenia. Zagszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12. W przypadku,
gdy przeprowadzenie badania jest nielmge ze wzgbtdu na gruboziarniste kruszywo, kontrol
zag:szczenia nalgy oprze€ na metodzie obgken ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziegpmaz na
500 nf, lub wedtug zaledelnzyniera.

Zagzszczenie podbudowy naleuzna za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu E2 do
pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest niekazy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

6.2.5.Wilasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich whaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecfm
Inzyniera.

6.3. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudow

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygaz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 3.

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy

L.p. Wyszczegblnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
i pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Rowna¢ podtuzna w sposob ggty planografem albo co 20 mdat
na kadym pasie ruchu

3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokeéciowe co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie co 100 m

7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej,
tacznie rzadziej riiraz na 400 m
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Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegmaz na
1000 nf
8 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdéch przekrojach nazkia 1000 m
- Ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szeroké¢ podbudow
Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3.R6wna¢ podbudow
Nieréwndaci podtuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowg tata lub planografem, zgodnie
z BN-68/8931-04
Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.
Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomaocniczej.

6.3.4.Spadki poprzeczne podbudow
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukastimmy by¢ zgodne z dokumentac;j
projektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.3.5.Rzdne wysokéciowe podbuddw
R&nice pomégdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.3.6.Uksztattowanie osi podbudéw
G podbudowy w planie nie mie by przesunita w stosunku do osi projektowanej czeej nz +5 cm.

6.3.7.Grubac¢ podbuddw

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rozni¢ od grubdci projektowanej o wgcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 18%,
- dla podbudowy pomocniczej + 10%, - 15%.

6.3.8.Nosnos¢ podbudow
- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniei hgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno &ggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa| Wskaznik Maksymalne ugicie Minimalny modut odksztatcenia
o wskaniku | zag;szczeni sprzyste pod kotem, mm mierzony plya o
Whnos nie als nie srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy
niz
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszegp od drugiego
obciazenia E1 | obcizenia E2
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudow

6.4.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy
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Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaanjeksze odchylenia od okdlenych w
punkcie 6.3 powinny lynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbakasci co najmniej 10 cm,
wyréwnane i powtérnie zagzczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniegkananej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jereli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésiqorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom #ey lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na peljrubGé do potowy szerokiei pasa ruchu, dokenie
materiatu i powtérne zagzczenie.

6.4.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod veziim grubéci. Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dgaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstay
odpowiedm gigbokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wkasny koszt. Poomgkiu tych rob6t nagpi ponowny pomiar
I ocena grubgci warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.4.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jereli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodhudowy tylko wtedy, gdy zarénie
nosnasci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest 1 M wykonanych podbudéw.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagyrojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 fipodbudéw obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- sprawdzenie i ewentualmaprave podtaza (podsypki lub warstwy odszapcej),
- przygotowanie mieszanki z kruszyw,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztazenie mieszanki,
- zagszczenie roztgonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikaciji i technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prdapekatu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. BadaBiznaczanie zawaro zanieczyszczeobcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Bada®znaczanie sktadu ziarnowego
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11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.

18.
19.

. PN-B-06714-16
. PN-B-06714-17
. PN-B-06714-18
. PN-B-06714-19
. PN-B-06714-26

. PN-B-067 14-28

. PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-11112

PN-S-06102

BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.

organiczhyc

Kruszywa mineralne.

Kruszywa mineralne
Kruszywa mineralne
Kruszywa mineralne
Kruszywa mineralne.
Drogi samochodowe

Kruszywo mineralne.

Drogi samochodowe
Drogi samochodowe
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Bada@iznaczanie ksztattu ziarn

Bada@iznaczanie wilgotrii

Bada@iznaczanie nagiliwosci

Badafiznaczanie mrozoodporstd metod, bezpdredni
Bada®iznaczanie zawalda zanieczyszc#e

Bada@znaczanie zawadoi siarki  metod bromowa

. Bada@iznaczanie rozpadu  krzemianowego

. Bada@znaczanie rozpadu zelazawego

. Bada@iznaczanigcieralngci w bebnie Los Angeles
Kruszyamane do nawierzchni drogowych

. Podbudotaryizzyw stabilizowanych mechanicznie
Kruseykamienne tamane do nawierzchni drogowych

. Oznaezaskanika piaskowego

. Oznaezanodutu odksztatcenia

nawierzchni podatnych i podi przez obazenie piyh
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomdamusci nawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Oznaczanie wahkila zagszczenia gruntu
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D-04.06.00 PODBUDOWA Z BETONU B20

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej spkayfi technicznej (SST)aswymagania, dotyeze
wykonania i odbioru robot zwkanych z wykonywaniem podbudowy z betonu B20 nekzeh
wzmochnionych ( planowane wykorzystanie w przy&ztaatok dla autobusow ), przy budowie ulicy
Kolejowej w Miastku.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stanbowiazujaca podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét jakpkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikdotycza zasad prowadzenia robét aganych
z zastosowaniem betonu do wykonywania podbud@ivawiazujaca norma PN-97/S-96014.
Podbudowz betonu B20 wykonujecizgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentac;ji
projektowej, jako podbudawwzasadnicz na czsci zatok parkingowych ( autobusowych ).
llgsici rob6t podano w kosztorysie ofertowym i przedmaarob6t brazy drogowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z betonu - jedna lub dwie warstwygagzonej mieszanki betonowej, ktéra po
osignieciu okrelonej wytrzymaldci nasciskanie stanowi fragment rwej czsci nawierzchni
drogowej.

1.4.2.Pozostate okrgenia podstawoweaszgodne z obovgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-00.00:8@ymagania ogdlne" pkt.4.

1.5. Og6lne wymagania dotycgce robot
Og61ne wymagania dotyce robot podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogopkel.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycge materiatow
Ogoblne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w SST D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Cement
Nalezy stosowa cement portlandzki marki co najmniej 25, wg PNE330000/A2.
Za zgod Inzyniera mana stosow&cement hutniczy, o wymaganiach zgodnych z PN-&8805.
Przechowywanie cementu powinne sdbywa zgodnie z BN-88/6731-08.
W przypadku, gdy czas przechowywania cementizie diwzszy od trzech miesty, mazna go
stosowaé za zgod Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wigkpego przydatn& do robét.

2.3. Kruszywo

Do wykonania mieszanki betonu najestosowa kruszywa, ktérych krzywe uziarnienia mieszcz
sig¢ w granicach pokazanych na rysunku b) wa@atiku nr 1 do normy PN-88/B-06250.

Uziarnienie kruszywa powinno byak dobrane, aby mieszanka betonowa wykazywata ynadiry
szczelné¢ i urabialnd¢ przy minimalnym zayciu cementu i wody.

2.4. Woda

Zaréwno do wytwarzania mieszanki betonowej jak éptualnie do pielgnacji wykonanej
podbudowy naley stosowé wodck odpowiadagca wymaganiom normy PN-88/B-32250. Bez bada
laboratoryjnych mgna stosowé&wodochgowa wodk pitna. Gdy woda pochodzi zatpliwych zrédet, nie
moze byt uzyta do momentu jej przebadania zgodnie zejypodan norms.

2.5. Mieszanka betonowa
Wymagania dla betonu powinny spetmigmagania podane w punkcie 2.1.8. hormy zasadnicze
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2.6. Materialy do piekgnacji podbudowy z betonu
Do piejgnacji podbudowy z betonu mpgy¢ stosowane :
- preparaty powtokowe wg aprobat technicznych,
- folie z tworzyw sztucznych,
- wiéknina wg PN-P-01715.

3. SPRZET

3.1. Og6lne wymagania dotyere sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt 3

3.2. Sprat do wykonywania podbudow z betonu
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z betonu, powinien wykase mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

- wytwdrni stacjonarnej typu agtego do wytwarzania mieszanki betonowej, Wytwopoainna by
wyposaona w uradzenia do wagowego dozowania wszystkich skfadnilgivgrantujce nastpujace
tolerancje dozowania, wyrane w stosunku do masy poszczegolnych sktadnikéuszywo +3%,
cement +0,5%, woda +2%. zynier maze dopyci¢ objetosciowe dozowanie wody,

- przewanych zbiornikéw na wog

- ukfadarek albo réwniarek do rozktadania mieszaekonowej,

- walcow stalowych gtadkich wibracyjnych lub stegych i walcow ogumionych do zgggczania

- zagszczarek ptytowych, ubijakbw mechanicznych lub roatwalcoéw wibracyjnych do zagzczania
w miejscach trudno deginych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyexe transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 "Wymaganidne( pkt 4.

4.2. Transport materiatdw
Transport cementu powinien odbyévsic zgodnie z BN-88/6731-08. Cement luzem ile
przewozé cementowozami, natomiast cement workowanymagrzewoz dowolnymisrodkami
transportu, w spos6b zabezpieczony przed zawilgeoen
Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaah je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi madderi, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Woda mae by dostarczana wodagjiem lub przewenymi zbiornikami wody.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogb6lne zasady wykonania robot
Og61ne zasady wykonania rob6t podano w390.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Podbudowa z betonu nie rady wykonywana wtedy , gdy temperatura powietrza sppdnize]
5°C oraz wtedy, gdy podite jest zamarzarie i podczas opadow deszczu. Nie mal@zpoczyna produkcji
mieszanki betonowej, feli prognozy meteorologiczne wskazuja maliwy spadek temperatury potsj
2°C w czasie najbiszych 7 dni.

5.3. Przygotowanie podida

Poditaze pod podbudogwpowinno by przygotowane zgodnie z wymaganiami gkoaymi w
normie zasadniczej pkt.2.2.3. oraz wg SST.D-DOIDO1.

Podbudow z betonu naley uktada& na wilgotnym podtau.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy powinny by wczenie]
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywarezasie robét przez Wykonagyzgodnie
Z wymaganiami SST D-01.01.01.
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5.4. Wytwarzanie mieszanki betonowe]

Mieszank betonu aGcisle okr&lonym uziarnieniu, zawarfoi cementu i wilgotnéci optymalnej
nalezy wytwarza w mieszarkach stacjonarnych, gwaramtygch otrzymanie jednorodnej mieszanki.

Mieszanka po wyprodukowaniu powinnahnd razu transportowana na miejsce wbudowania,
w sposoéb zabezpieczony przed segregatgdmiernym wysychaniem.

Whytwarzanie mieszanki betonowej preggzunkt 2.2.1. normy zasadniczej.

5.5. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki betonowej

Przy uktadaniu mieszanki betonowe] nalerzestrzegaustalé normy zasadniczej — pkt 2.2.5.

Poniewa wymagana grubi podbudowy z betonu B20 wynosi 24 cm gl wykona
dwuwarstwowo. Do uktadania drugiej warstwyina przysipi¢ najwczéniej po uptywie 7 dni od
wykonania pierwszej warstwy i po odbiorze jej proez/niera.

Natychmiast po rozieniu i wyprofilowaniu mieszanki natg rozpoca¢ jej zag:szczanie.
Zagszczanie podbuddéw o jednostronnym spadku poprzetpowinno rozpocg sie od nizej potazonej
krawgdzi i przesuwa sig pasami podtnymi, czsciowo naktadajcymi sk, w strorg wyzej potazonej
krawedzi podbudowy. Pojawiage sé w czasie watowania zam@nia, ubytki, rozwarstwienia i podobne
wady , powinny b¥ natychmiast naprawione przez zerwanie warstwy gjsoach wadliwie wykonanych
na peta glebokas¢ i wbudowanie nowej mieszanki albo prze:cie nadmiaru, wyréwnanie i zeggczenie.
Powierzchnia zagszczonej warstwy powinna ndi@rawidtowy przekrdj poprzeczny i jednolity wygl.
Zageszczanie nalgy wykona wg pkt 2.2.7. normy zasadniczej.

5.6. Spoiny robocze i szczeliny

Wykonawca powinien tak organizodeoboty, aby w miay mazliwosci unikaé podtuznych spoin
roboczych, poprzez wykonanie podbudowy na sakeroké¢ réwnoczénie.

Jezeli w dolnej warstwie podbudowy wygtuja spoiny robocze, to spoiny w gérnej warstwie
podbudowy powinny byywzgledem nich przesuste o co najmniej 30 cm dla spoiny poztej i 1 m dla
spoiny poprzecznej. Szczeliny wyk@nag pkt 2.2.8. normy zasadniczej.

5.7. Pieggnacja podbudowy

Podbudowa z betonu powinnathyatychmiast po zagzczeniu poddana péginacji. Pietgnacja
powinna by przeprowadzona wedtug jednego z gasfcych sposobdéw:
a) skropienie warstwy emudspsfaltows, w ilosci od 0,5 do 1,0 kgim2,
b) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakmtskrapianie preparatami,
c) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczdibiia z tworzywa sztucznego, Wona na zaktad co najmniej

30 cm i zabezpieczamrzed zerwaniem z powierzchni podbudowy przezrnyviat

d) przykrycie warstw piasku lub grubej wtdkniny i utrzymanie jej w siamvilgotnym przez co najmniej 7
dni.

Nie nalery dopuszczazadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie wsikrz dni
pielggnacji, a po tym czasie ewentualny ruch budowlanyerodbywa sig wytacznie za zgodlInzyniera.

5.8. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagtniem nasfpnej warstwy, powinna kiychroniona przed
uszkodzeniami. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to powinien naprawwwszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane gezreruch,
na wtasny koszt Wykonawca jest zoberany do przeprowadzenia baeych napraw podbudowy,
uszkodzonej wskutek oddziatywania czynnikéw atmaggfenych, takich jak opady deszczniegu i mroz.

Wykonawca jest zobowzany wstrzyméruch budowlany po okresie intensywnych opadéw
deszczu, jeeli wystapi mazliwos¢ uszkodzenia podbudowy.

Podbudowa z betonu musidprzed zim przykryta kolejma warstwy nawierzchni (polbruk).

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. OgoOlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogopie's.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robét
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania cementu oraz kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstawiniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaroéw ujmuje punkt 3 normy zasadniczej (@bl ).
Opis bada przedstawia punkt 3.6. Nakewykona wszystkie przewidziane nognbadania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00/@hagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest 1 M wykonanej podbudowy z betonu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00M@magania ogdlne" pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagjrojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6.3. daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatrici podano w SST-D-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 m2 podbudowy z betonu obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- dostarczenie materiatow, wyprodukowanie mieseigjek transport na miejsce wbudowania,
- ewentualne dostarczenie, ustawienie, rozebiarde/iezienie prowadnic oraz innych materiatow i
urzdzea pomocniczych,
- rozlazenie i zagszczenie mieszanki z nacinaniem szczelin,
- piekgnacja wykonanej warstwy (warstw),
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w normie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Norma PN-97/S-96014 Podbudowa z betonu cewego
(wranormami powotanymi — pkt 1.2. normy)
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D -05.03.23 NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BRUKOWEJ
BETONOWEJ (I INNE)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] gfikacii technicznej (SST)aswymagania, dotyeze
wykonania i odbioru robét zekanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukobejonowe;j
typu polbruk wraz z robotami towarzyexmi i uzupetniagcymi ( na patczeniach z istniggymi
konstrukcjami ) oraz z brukowca (lokalnie — wygddenie tuku ) przy budowie ulicy Kolejowej w Miastk

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stanowi olpjica podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t .

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej spiagdiji dotycz zasad zwizanych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowej typu polbr(ijezdnie, zatoki parkingowe, zjazdygjezki
rowerowe i chodnikigcieki, itp ) oraz z brukowca.

llosci robdt podano w kosztorysie ofertowym i przedmeéarobot brazy drogowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzanateitge metod wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztailtka jednowarstwowanudwdch warstwach patzonych ze saptrwale w
fazie produkciji.

1.4.2.Pozostate ok&denia ¢ zgodne z PN oraz SST D-00.00.00.

2. MATERIALY
2.1. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.1.1.Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowdkikmsikowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.

2.1.2.Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna bywarta, bez rys,gknig¢, plam i ubytkdw. Powierzchnia gérna kostek
powinna by rowna i szorstka, a kraxzie kostek réwne i proste, vgkhiccia nie powinny przekracza
mm.

2.1.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j
Tolerancje wymiarowe kostki wynasz

- na dlugdci + 3 mm,

- na szerok€ei + 3 mm,

- na grubéci £ 5 mm.

2.1.4.Wytrzymalas¢ nasciskanie

Wytrzymaté¢ nasciskanie po 28 dniacBrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadmniejsza ni 60
MPa. Dopuszczalna napsiza wytrzymaté¢ pojedynczej kostki nie powinna dynniejsza ni 50 MPa
(w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.1.5.Nashkliwosé
Nashkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiadaymaganiom normy PN-B-06250 i wynési
nie wiecej niz 5%.
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2.1.6.0dporng¢ na dziatanie mrozu

Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnélisdana zgodnie z wymaganiami
PN-B-06250 . Odporrié na dziatanie mrozu po 50 cyklach zasansia i odmraania probek jest
wystarczajca, jeeli:
- prébka nie wykazujeghnig¢,
- strata masy nie przekracza 5%,
- obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymatn prébek nie zameanych nie jest weksze
niz 20%.

2.1.7 Scieralndi¢
Scieralna¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PNE&@111 powinna wyno§inie wicej
niz 4 mm.

2.2. Brukowiec kamienny obrobiony - wymagania

Z uwagi na niewielki zakres rob6t oraz specyfilsytuowania nawierzchni ( szykana — tuk na skymyaniu)
dopuszcza gizastosowanie brukowca (ew. /kamienia narzutowegodzysku. Wymiary brukowcéw winne
zamyka sie w przedziale od 16 do 20 cm. Dgsty materiat nakey podda& wnikliwej segregacji na placu
budowypod katem jego barwy, regularda ksztattu, braku uszkodzenechanicznych, wboéw, pknige, itp.
tak, aby dobraw miare jednolity materiat i uzyskamazliwie najlepszy efekt wizualny.

UWAGA ! Poniewa nie ma 100% pewroi co do maliwosci zastosowania kamienia z odzysku w
kosztorysie uwzgkniono zakup nowego materiatu. Inwestor — naietpgzetargu na wykonanie robo6t
budowlanych — winien zatem doprecyzévpwyzsze w opisie przedmiotu zamowienia.

3. SPRZET

Do zagszczenia nawierzchni stosuje sribratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.
Do wyréwnania technologicznych podsypek cementoiaskpwych mana stosowamechaniczne
urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami na szyniekianwezniku, oporniku czy po obrze.

4. TRANSPORT

4.1. Transport betonowych kostek brukowych
Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ulael g warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymaiaici betonu min. 0,7 R, kostki przewane § na stanowisko, gdzie specjalneaaizenie pakuje
je w folig i spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysatanie.
Kostki betonowe mina réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Podiae (podbudowa)

Podlazem pod utéenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychzzaeod lokalizacji jest
podbudowa z kruszywa tamanego, podbudowa z bet@0, Bodsypka z kruszywa gr. min 10 cm.
Podiaza wykon& wg odnénych SST.

5.2. Obramowanie nawierzchni

Obramowaniem nawierzchni z betonowych kostek tonyich i kamienia zalaie od lokalizacji g
obrzeza betonowe wibroprasowane, krganiki lub oporniki - wykoné zgodnie z dokumentacprojektow i
odpowiednimi SST.

5.3. Podsypka technologiczna
Na podsypknalezy stosowd mieszank cementowo - piaskaywz grubego piasku
odpowiadaicego wymaganiom PN-B-06712 oraz cementu portlaedzki,25 .
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Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynas# cm ( zawierasie w granicach od 3 do 5
cm ); dla brukowcdr. 7 cm (od 5 do 9 cm — do grudentacznej brukowiec+podsypka=25 cm).
Podsypka powinna IByzwilzona wod, zag:szczona i wyprofilowana.

5.5. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek bkowych i innych. Roboty towarzysace.

Kostke uktada st na podsypce w taki sposob, aby szczelingday kostkami wynosity od 2 do 3
mm. Kostk; nalery uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega gzagczeniu.

Po utaeniu kostki, przysipi¢ do ubijania nawierzchni a szczeliny nalevypenic przesianym
piaskiem. Nagjpnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przyayciu szczotekgcznych lub
mechanicznych. Najlepsze efekty uzyskugemgiprzez dodatkowe wmulanie piasku w spoiny avod

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosugeveibratory ptytowe z ostanz
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkoiem i zabrudzeniem. Wibrowanie ngle
prowadzé¢ od krawdzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednoczaie w kierunku poprzecznym
ksztattek. Kostki ktére paaty wskutek ramowania nate wymienic — krzywizny i inne powierzchnie
niewymiarowe uzupehikostlky docinan do zadanego wymiaru; nie przetamywostek !

W zakresie grubimi kostek ( 6 cm lub 8 cm ) oraz jej kolorystykosbwat ustalenia z PB. Ngciezki
rowerowe stosowiakostke betonova bez fazy. Nawierzchnia z catkowitym wypetnienigpoin piaskiem
nie wymaga pielgnacji - mae by zaraz oddana do ruchu.

Na zjazdach stosotvaporniki betonowe jak w SST D-08.01.01/01 tylkmamykapce zjazd”,
to znaczy nie stosowapornikdw poprzecznych w linii przebiegu chodnika.

Od strony posesji natg dazy¢ do sytuacji ,gtadkiego” przégia z istniejcych konstrukcji na projektowan
poprzez wykonanie dostosowawczych przebrukdéw z wagkstaniem materiatdw miejscowych — tylko
w sytuacjach koniecznych ( istrieg zjazdy z materiatéw ,nierozbieralnych”, brakatdzonych
nawierzchni na terenie posesiji, itp. ) stoséwaporniki betonowe wtopione jak visg;.

Podobnie nate postpowa w obfebie pohczen projektowanych jezdni z polbruku na
skrzyzowaniach z ulicami bocznymi, chodnikéwaiezek rowerowych z istnigcymi chodnikami na
granicach opracowania projektowego, nadach do poszczegdlnych posesji, itp. — miejsiaczen
wykona: starannie zzyciem materiatdw miejscowych, przy czym prefabrykaiusz byé
petnowartéciowe. W razie konieczriei wymieni je na materiat odzyskowy z innych rejonow robdt lu
wg ustal@ z Inzynierem. Analogicznie natg wykona przetaenie nawierzchni z ptyt YOMB na 30 mb
odcinku ul.Jeziornej.

Uktadajc nawierzchrg z brukowca stosoweaustalenia, podane w PN-S-06101 Drogi
samochodowe. Nawierzchnie z brukowca. Warunki tecme.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét, Wykonawca powinien sprawdeizy producent kostek brukowych
posiada atest wyrobu .

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinigla¢ od producenta wynikéw higcych
bada wyrobu nasciskanie. Zaleca sj aby do badania wytrzymdid nasciskanie pobiera6 probek
(kostek) dziennie (przy produkcji dziennej ok. 68Dpowierzchni kostek ulmnych w nawierzchni).

Poza tym, przed przygiieniem do rob6t Wykonawca sprawdza wyréb w zakrasrmatywnych
wymaga | wyniki bada przedstawia lzynierowi do akceptaciji.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Sprawdzenie podtma i podbudowy
Sprawdzenie podi@a i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgédnp dokumentagj
projektows i odpowiednimi SST.

6.2.2. Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidlovéoi wykonania nawierzchni polega na stwierdzeniudogéci wykonania z
dokumentagj projektows i:
- pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtowgoi ubijania (wibrowania),
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- sprawdzenie prawidtovgoi wypetnienia spoin,
- sprawdzenie prawidtowsoi spadkéw podiznych wsciekach,
- sprawdzenie, czy ustalony zzymierem dese (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany,
- sprawdzenie staranstd wykonania rob6t towarzyseych ( przetéenia konstrukcji na paetzeniach,
wykonania nawierzchni z brukowca, przegaia nawierzchni z ptyt YOMB, itp.).

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1. Nierowndci podtuzne
Nieréwnaci podiuzne nawierzchni mierzone taxgodnie z norm BN-68/8931-04 nie powinny
przekracz& 0,8 cm. _Wsciekach — 0,1 cm

6.3.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny kgodne z dokumentagcprojektows z toleranci +0,5%

6.3.3. Niweleta nawierzchni
Réznice pomédzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm.

6.4. Czstotliwosé¢ pomiarow

Cestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsukowej, wymienionych w
pkt 6.3 powinna by dostosowana do powierzchni wykonanych robot.
Zaleca st, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych we&oR byly przeprowadzone nie rzadziej
niz 2 razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach changstycznych dla niwelety lub przekroju
poprzecznego oraz wg¥zie tam, gdzie poleci hynier.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkobmiarowy jest:
- 1 m2 wykonanych nawierzchni (jezdnie, chodritki, ) isciekdw z betonowej kostki brukowej,
- 1 m2 przelgenia istniejcych konstrukcji nawierzchni zzyciem materialéw odzyskowych oraz gmia
nawierzchni z brukowca.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

8.1. Odbior robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikagcych i ulegajcych zakryciu podlega wykonanie technologicznejqypdi
cementowo-piaskowe;.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m2 poszczegoélnych nawierzchnijakt 7 obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, w tyanakowanie robdét,
dostarczenie materiatow, w tym materiatow z attzywraz z ich oczyszczeniem/przygotowaniem
do ponownego wbudowania,
wykonanie cementowo-piaskowej podsypki techniologj,
przetaenie nawierzchni na pgizeniach konstrukcji z wykorzystaniem materiatéveysmkowych,
utozenie i ubicie kostki betonowej, brukowca, ptytaklinki, itp.
wypetnienie i pigjgnacja spoin w nawierzchniach, w tym w nawierzahpiyt YOMB,
przeprowadzenie badlapomiardw wymaganych w specyfikacji techniczne.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczeuieralngci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytdeg

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondapraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betehementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
torowisk tranjoxych. Krawezniki i obrzeza

. BN-68/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczesieznika piaskowego

. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiamaei nawierzchni planografem i tat

9 PN-S-06101 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z bmgeo Warunki techniczne.

0 ~
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D - 08.01.01/01 KRAVEZNIKI | OPORNIKI BETONOWE;
LAWY BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)aswymagania,
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zwdanych z ustawieniem kraanikdw i opornikow betonowych
na fawie betonowej przy budowie ulicy Kolejowej wadtku.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stanowi olpnjica podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét jak1.1.

1.3. Zakres rob6t olllych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zaganych z
ustawieniem:
- kraweznikdéw betonowych na tawie betonowej w technologia mokro”,
- kraweznikdéw betonowych wtopionych na fawie w technolggié mokro”,
- opornikow betonowych wtopionych w technologia,mokro” ( zjazdy ).
llosci robo6t podano w kosztorysie ofertowym i przedméarob6t brazy drogowe;j.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.Krawezniki i oporniki betonowe - prefabrykowane belki bebwe ograniczage chodniki
dla pieszych, jezdnie, zjazdy i inne Koulcje.
Pozostate okidenia g zgodne z Polskimi Normami orazytymi w SST D-00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
krawezniki i oporniki betonowe,
piasek do zapraw,
cement do zapraw,
- woda,
- beton B15 oraz pozostate materiaty do wykonéigy pod kravezniki.

2.2. Krawezniki i oporniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].
2.2.1.Krawezniki typu - U - uliczny,

2.2.2. Rodzaje prefabrykatow

Stosowakraweznik betonowy prostaitny scigty - rodzaj ,a” 15x30 cm.

Jako kragznik wtopiony mana stosowékrawgznik o zredukowanej wysokoi ( 15x20-22 cm)
i wylagodzonym skosie gtéwki najazdowe.

Stosow@opornik betonowy prostakny 12x25 cm.

2.2.3. Odmiany
Stosowa kraweznik i opornik betonowy wibroprasowany, jednowarsivwo

2.2.4. Gatunki
Stosowiakraweznik i opornik gatunek 1 (BN-80/6775-03/04 )
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2.3. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

2.3.1.Ksztatt i wymiary
Ksztatt krawznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a vayynpodano w tablicy 1.
Wymiary krawznikéw betonowych podano w tablicy 1.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw krganikéw betonowych podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju ,a”

*t .

o v‘// N
g h

© ,
L&r /t_ 1
es, 70, i
(/// /; ”

Al

——
i

Rys. 1. Wymiarowanie kragznikdw

Tablica 1. Wymiary krawznikéw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraweznikow, cm
kraweznik | krawgznik || b h C d .
a a

30 min. 3 min. 12

(22) |max.7 max. 15 1.0

U a 100 |15

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow kegwikdéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchyika,
mm

wymiaru Gatunek 1

| +8

b, h +3

2.4.Dopuszczalne wady i uszkodzenia keanikdw i opornikow betonowych

Powierzchnie prefabrykatow betonowych powinnyg bgz rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o
fakturze z formy lub zatartej. Kragzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementow, zgodnie z BN-80/6775-
03/01 nie powinny przekraczavartaci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kfakow i opornikdw betonowych
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Dopuszczalna

Rodzaj wad i uszkodse wielkos¢ wad i
uszkodzé
Gatunek 1
Whklestas¢ lub wypukiaé powierzchni krawznikow w 2
mm
Szczerby i ograniczajcych powierzchnie

. > . niedopuszczalne
uszkodzenia gorne §cieralne), mm

krawedzi i narazy

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2
- diuga¢, mm, max 20
- glebokas¢, mm, max 6

2.5. Sktadowanie
Krawezniki i oporniki betonowe magby¢ przechowywane na skladowiskach otwartych.
Krawezniki i oporniki betonowe nalg uklada z zastosowaniem podkitadek i przektadek
drewnianych o wymiarach: grukn2,5 cm, szerokg 5 cm, dtugé¢ min. 5 cm wgksza ni szerokéce
kraweznika.

2.6.Beton i jego sktadniki
2.6.1.Beton do produkcji kraeznikdéw i opornikow
Do produkcji naley stosowd beton wg PN-B-06250, klasy B30.
Beton uyty do produkcji prefabrykatéw powinien charaktesyac sie:
- nasikliwoscia ponizej 4%,
- $cieralndcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla d@t@4 mm,
- mrozoodporngia i wodoszczelngécia, zgodnie z normPN-B-06250.

2.6.2. Cement
Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy niesiej nk ,25”
wg PN-B-19701

2.6.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712.

Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, dadwn marek.

2.6.4. Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiaddwymaganiom PN-B-32250.

2.7.Materialy do zapraw

Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej winien saetmymagania PN-B-06711.

Cement do zaprawy cementowo-piaskowej powinigndgynentem portlandzkim 25",
odpowiadaicy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiaddwymaganiom PN-B-32250.

2.8. Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod kraginiki i oporniki naley stosowa:
- beton klasy B15 wg PN-B-06250, ktérego sktadpidwinny odpowiadawymaganiom punktu 2.6,
- mag zalewow, do wypetnienia szczelin dylatacyjnych naaggar - powinna odpowiadavymaganiom
BN-74/6771-04 lub aprobaty technicznej,
- tarcig; do wykonania szalowania.
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3. SPRZET
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw,
- wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Transport prefabrykatéw

Krawezniki i oporniki betonowe magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Prefabrykaty powinny iyzabezpieczone przed przemieszczeniemszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystapazasciany srodka transportowego wgej niz 1/3
wysokaici tej warstwy.

4.2. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi maddéeni. Podczas transportu kruszywa powinng by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropreed rozpyleniem.

Mas: zalewowa nalezy pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport pe@mini
odbywa sie w warunkach zabezpieczajch przed uszkodzenierglimow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie koryta pod fawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szeroki
dna wykopu konstrukcji szalunku.

Wskanik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddaewinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.2. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno liyzgodne z BN-64/8845-02. tawy betonowe wykonuge si
w szalowaniu, przy czym z uwagi na prgjg technologii ,na mokro” szalowanie taw ama ograniczy
do ich wykonania po diugoi dtugich bokéw szalunku. Beton gazelony w szalowaniu powinien by
wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251,
przy czym nalgy stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemag, zalewow.

5.3. Ustawienie kragznikow betonowych

5.3.1.Zasady ustawiania krasnikdw

Swiatto (odlegt@é¢ gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno liyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej,

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika (ziglea) powinna b§ po ustawieniu
kraweznika obsypana piaskiermvirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoza, starannie
ubitym.

Ustawienie krawznikéw powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

5.3.2. Ustawienie krawznikow i opornikéw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikdw i opornikow zgodnie z ustaleniami niniejs&3T wykonuje i
bezpdrednio w betonie z tawy betonowej (bez podsypki eetowo-piaskowej), przy czym oporniki
zastosowano tylko na zjazdach jako catkowicie winpi,zamykajce konstrukej wjazdu” poza odcinkami
wystepowania przebiegu chodnika l&tiezki rowerowej ( w linii przebiegu chodnikaciezki nie stosowéa
odciecia opornikiem, zaprzegcie z konstrukcji chodnikégiezki na konstrukeaj zjazdu wykonaw sposob
tagodny oddzielac poszczegodlne konstrukcje jedynie kolorystygkstosowanej kostki polbruk zgodnie z
ustaleniami PB).
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5.3.3. Wypetnianie spoin

Spoiny w prefabrykatach winny wynésid 1 + 2 cm. Spoiny natg zapetnig zaprave
cementowo-piaskosgy przygotowan w stosunku 1:2 z dodatkiem kleju stosowanego dotaio ptytek
ceramicznych w iléci 20% obgtosciowo.

Sciany prefabrykatéw przed zalaniem zapgavalezy oczycié i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia
przed wplywami temperatury krganiki ustawione na tawie betonowej i o0 spoinach zgtd zapraw
nalezy zalewa co 50 m bitumicz mag zalewow, nad szczelisp dylatacyjm fawy.

Nalezy zwracd& szczegdla uwag: na estetyk wypetnienia spoin. Niedopuszczalne jest zabrudzeni
powierzchni krawznikow i opornikdw w ob¢bie stykdéw zaprawcementow. W tym celu nalgy styki
powierzchni 4czonych zabezpiecézgrzed zabrudzeniem zapramp. poprzez zabezpieczeniéng

papierov.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Badania przed przygieniem do robot

6.1.1.Badania krawznikdéw i opornikow

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykértzadania materiatow przeznaczonych
do ustawienia kragznikdw i opornikow betonowych i przedstawwiyniki tych bada Inzynierowi do
akceptacji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtlizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodaeavystpujacych na powierzchniach i kragdziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugm i glebokasci uszkodzé nalery wykona za pomoe przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadseia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow palprzeprowad z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrntgy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie
katow prostych w narzach elementéw wykonujegsprzez przytaéenie ktownika do badanego nami
zmierzenia odchytek z doktad§ma do 1 mm.

6.1.2.Badania pozostatych materiatow
Badania pozostatych materialow stosowanych prigwianiu kravgznikow i opornikow betonowych

powinny obejmowé wszystkie whaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow
w pkt 2.

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1. Sprawdzenie koryta pod faw
Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.1

6.2.2.Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodnéc¢ profilu podiwznego gérnej powierzchni taw z dokumentgoijojektova.
Profil podtuzny gornej powierzchni tawy powinien ygodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost + 1 cm na kade 100 m fawy.

b) Wymiary taw naley sprawdzé w dwdch dowolnie wybranych punktach nad@ 100 m tawy.
Tolerancje wymiarow wynogz
- dla wysokéci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerok€ci projektowane;.

¢) Rownda¢ gornej powierzchni taw sprawdza girzez przylaenie w dwéch punktach, nade 100 m
tawy, trzymetrowej taty. PrZvit pomiedzy gorm powierzchm tawy i przylazom tata nie mae
przekraczal cm.

d) Zagszczenie taw badagsw dwoch przekrojach na kde 100 m.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamé@erunku nie mee przekraczé 2 cm na kade
100 m wykonanej fawy.



6.2.3.Sprawdzenie ustawienia krasmikow

Przy ustawianiu kraggnikdw nalery sprawdzé:
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dopuszczalne odchylenia linii krasmikow w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia 1 cm na

kazde 100 m ustawionego kramnika,

dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptagzicy kraweznika od niwelety projektowanej, ktére

wynosi+ 1 cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

réwna¢ gornej powierzchni kraggnikdw, sprawdzane przez przyénie w dwéch punktach naide

100 m krawgznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorra powierzchm krawgznika i

przytozom fata nie mae przekraczal cm,

doktadné¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na pein

glebokas¢. Menisk spoiny wiisty.

6.2.4.Sprawdzenie ustawienia opornikdéw

7.

Badania przeprowadzanalogicznie jak w 6.2.3.

OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarow jest 1 m ustawionego krawnika i opornika betonowego

i m3 wykonanej tawy.

8.

O

10.

10.1

ogrwNE

ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggiojektows, SST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

dbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

wykonanie koryta pod faay
wykonanie fawy.

PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1 m kra#nika i opornika betonowego i 1 m3 taw betonowychkjoluje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materialdw na miejsce wbudowania,
wykonanie koryta pod faay
wykonanie szalunku,
wykonanie fawy,
ustawienie kraaznikdbw w betonie z taw,
ustawienie opornikéw w betonie z taw,
wypetnienie spoin kragznikdw i opornikdw zapraw
zalanie spoin magzalewowy,
zasypanie zewrznejsciany kraweznika i opornika kruszywemabolz gruntem (lokalnie) i ubicie,
przeprowadzenie balapomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

PRZEPISY ZWIAZANE

. Normy
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
PN-B-06250 Beton zwykty
PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe
PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b&iwonzapraw
PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytte
PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonudeg pomiaru cech geometrycznych



10.
11.
12.
13.
14.

15.

16.

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B32250
BN-88/6731-08
BN-74/6771-04
BN-80/6775-
03/01
BN-80/6775-
03/04
BN-64/8845-02
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Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh&alo nawierzchni drogowycHwir i
mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaaawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa ndt@ao nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
Materiaty budowlane. Woda do betondapraw
Cement. Transport i przechowyeani
Drogi samochodowe. Masa zalewowa
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizdrog, ulic, parkingdw
i torowisk tramwajowych. Wspdélne wymagania i badani
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierizdhog, ulic, parkingéw
i torowisk tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe
Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio
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D-08.03.01 OBRZHA BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaajhnicznej (SST)aswymagania dotyce
wykonania i odbioru robét zekanych z ustawieniem betonowego okiezehodnikowego przy budowie
ulicy Kolejowej w Miastku.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi ofinyjgca podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t jakpkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zaganych z
ustawieniem obrza betonowego o wymiarach 30x8 cm na podsypce cemverpiaskowej.
llosci robo6t podano w kosztorysie ofertowym i przedméarob6t brazy drogowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0Obrzea chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie
lub dwustronnie gji komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonychatownikacji.
Pozostate definicjeaszgodne z Polskimi Normami oraz z definicjami poganw SST.D-00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymi:s
- obrzera odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01
obrzea z odzysku na wykonanie tymczasowego chodnika,
cement wg PN-B-19701,
piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.2. Betonowe obrzea chodnikowe - wymagania techniczne

2.2.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztatt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wympamgano w tablicy 1 .

| }“
- b i
Rys. 1. Ksztalt betonowego obtaechodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzs

Rodzaj Wymiary obrzey

obrzeza i b h r
20x6 75 6 20 3
30x8 100 8 30 3
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2.2.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia obyze
Dopuszczalne odchytki wymiarow obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow olinge

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1
i +8
b, h +3

2.2.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia prefabrykatow

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementoéw powinny lbyréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawdazi elementéw nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Dopuszczalna wielkad

Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodze
Gatunek 1
WKklgstos¢ lub wypuktas¢é powierzchni
i krawedzi w mm 2
Szczerby ograniczajcych po-
i uszkodzenia wierzchnie gérne niedopuszczalne
krawedzi i naray (scieralne)

ogranicz. pozostate
powierzchnie :

liczba, max 2
diugaé¢, mm, max 20
gtebok., mm, max 6

2.2.4.Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrze chodnikowe nalsy ukltada z zastosowaniem podkitadek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: grab@,5 cm, szeroli 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza
niz szeroka¢ prefabrykatu.

2.2.5.Beton i jego skiadniki
Do produkcji obrzey nalezy stosowé beton wedtug PN-B-06250, klasy B 30.

3. SPRZET

Sprzet do ustawiania obrzey
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gpfwzpomocniczego.

4. TRANSPORT

Betonowe obrza chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po
osiagnigciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymai€ci projektowane;.
Prefabrykaty powinny hiyyzabezpieczone przed przemieszczeniemuszkodzeniami w czasie
transportu.
Transport pozostatych materiatdw podano w SST [@081/01.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypknalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom podsypki w planie z uwzglnieniem w szerok@i dna.

5.2. Podiage - podsypka

Podlaze pod ustawienie obrza stanowi podsypka cementowo-piaskowa o gitibgarstwy
od 3 do 5 cm po zagzczeniu. Podsyplwykonuje st przez zasypanie koryta mieszamementowo-
piaskowy i zag:szczenie z polewaniem wad

5.3. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzaa chodnikowe nafgy ustawi@d na wykonanym podia w miejscu i zéwiattem
(odlegtaicia gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokungta
projektowe;.

Zewrgtrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskiemywirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Wykonanie spoin — analogicznie jak il $5
08.01.01/01 pkt 5.3.3.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykér@dania materiatdw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstatmivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodaevystpujacych na powierzchniach i kragdziach elementu, zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugmo i gicbokasci uszkodzé nalery wykona za pomog przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadieia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B- 10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow nglprzeprowadd z dokladnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtg, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeeni
katow prostych w narzach elementéw wykonujegsprzez przytaéenie ktownika do badanego nami
zmierzenia odchylek z doktad$wia do 1 mm.

Badania pozostatych materialéw powinny obejméwazystkie whaciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatbw wymienionychkt/2.

6.2. Badania w czasie robot
W czasie robot nahy sprawdzéa wykonanie:
a) koryta pod podsyjpk- zgodnie z wymaganiami pkt 5.1,
b) podiza - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
) ustawienia betonowego ob#aechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3y piagpuszczalnych
odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m diuggri obrzea,
- niwelety gornej ptaszczyzny obeze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100 m diugei obrzeza,

7. OBMIAR ROBOT

Jednosgkobmiarow jest 1 m ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiorowi robo6t zanikagcych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana podsypka cementowo-piaskowa.



9.

PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatow,
wykonanie koryta,
rozcielenie i ubicie podsypki cementowo-piaskowej,
ustawienie obrza z zaspoinowaniem zaprawg ustalé SST,
obsypanie zewgtrznejsciany obrzea,
wykonanie badai pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

oO~NOUThA, WN P

. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

. PN-B-06250 Beton zwykty

. PN-B-0671 1 Kruszywo mineralne. Piasek do betondapraw

. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. efmomiaru cech geometrycznych

. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugalo nawierzchni drogowyclwir i mieszanka
. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwealo nawierzchni drogowych. Piasek

. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegoku. Sktad, wymagania i ocena zgoécio

. BN-80/6775-03  Prefabrykaty budowlane z bet@&iementy nawierzchni drog, ulic, parkingdbw

i torowisk trarapwych.
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D-04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtecznej (SST)swymagania dotyece
wykonania i odbioru robét zakanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRsyjaych
nawierzchni przy budowie ulicy Kolejowej w Miastku.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stanowi ofpjica podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t jakpkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zganych

Z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukeyingized utéeniem nasfpnej warstwy nawierzchni.
llosci rob6t podano w kosztorysie ofertowym i przedméarob6t brazy drogowe;j.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatdw do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw Koulscyjnych nawierzchnigs
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA- 1994,
- uptynnione asfaltgrednioodparowalne wg PN-C-96173;
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw zsmanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT EmA-1994,

2.2. Wymagania dla materiatéw
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94.

2.3. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne zgycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyelwierzchni podano

w tablicy 1.

Tablica 1 — Zalecane iléci asfaltu do skropienia podiga (PN-S-96025)

Lp. Podtoze do wykonania warstwy z BA, SMA, AP i PoA llé¢ asfaltu po wyparowaniu
wody z emulsji lub
uptynniacza z asfaltu
uptynnionego (kg/m2)
1 2 3
Podlae pod warstw asfaltove,

1 | Podbudowa / nawierzchnia ttuczniowa 0d 0,7do 1,0

2 | Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie od 0,5do 0,7

3 | Podbudowa z betonu lub gruntu stabilizowanegoecgem od 0,3 do 0,5

4 | Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni 0d 0,2do 0,5

Polkczenie nowych warstw asfaltowych

5 | Podbudowa asfaltowa od 0,3 do 0,5

6 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub wzmacaiaj od 0,3 do 0,5

7 | Asfaltowa warstwa wiaca od 0,1 do 0,3

8 | Asfaltowa warstwdcieralna 0d 0,1 do 0,3

Doktadne zuaycie lepiszczy powinno ldyustalone w zalgnosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyniera.
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2.3. Sktadowanie lepiszczy
Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olneinia jego jakéci.
Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze
i zabezpieczonych przed dgsém wody i zanieczyszczeniem. Emelsjazna magazynowaw
opakowaniach transportowych lub stacjonarnych rtkach pionowych z nalewaniem od dna.
Nie nalery stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgldu na tworzenie gina duej
powierzchni cieczy "keucha" asfaltowego zatykajego péniej przewody.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Sprzt do oczyszczania warstw nawierzchni
Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien ang si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- szczotek mechanicznych,
( zaleca si uzycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinanykonana
z twardych elementéw czyszeych i shey¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszcze
przylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powposada mickkie elementy
czyszczce i stizy¢ do zamiatania. Zalecaegiizywanie szczotek wyposanych w uradzenia
odpylapce),
- spezarek,
- zbiornikéw z wod,
- szczotekgcznych.

3.2. Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni naleizywaé skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadoy
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwaleg¢ na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych
parametrow:
- temperatury rozkladanego lepiszcza,
ci$nienia lepiszcza w kolektorze,
- obrotéw pompy dozugej lepiszcze,
predkosci poruszania siskrapiarki,
wysokdaci i dtugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendagolowany termicznie tak, aby byto riove
zachowanie statej temperatury lepiszcza. Wykongyeeeinien posiadaaktualneswiadectwo cechowania
skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewiiozktadanie lepiszcza z toleramej 10% od iléci zatazone;j.

4. TRANSPORT

Transport lepiszczy

Emulsja mze by transportowana w cysternach, skrapiarkach, betzkanych opakowaniach
pod warunkiemze nie lgda korodowaty pod wptywem emulsji i nieetlh powodowalty jej rozpadu.
Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powintypozedzielone przegrodami, dzieymi je na
komory o pojemngxi nie wiekszej nz 1 m3, a kada przegroda powinna ndievykroje w dnie
umazliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbidinbrzeznaczone do transportu lub
sktadowania emulsji powinny byczyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usiuniuznego materiatu, brudu, btota i kurzu
przy wyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywamtl cknieniem.
W miejscach trudno daginych naley uzywa¢ szczotek ¢cznych.

5.2. Skropienie warstw nawierzchni
Warstwa przed skropieniem powinnalmczyszczona.
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Jezeli do czyszczenia warstwy bylaywana woda, to skropienie lepiszczemaamoasipi¢ dopiero
po wyschngciu warstwy, z wygtkiem zastosowania emulsji, przy ktorych nawierzahmaze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpocz¢ Sie po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna @gkrapiana lepiszczem przyyciu skrapiarek, a w miejscach
trudno dostpnych ecznie (za pomacweza z dysz rozpryskovd).

Temperatury lepiszczy powinny ndg¥¢ sie¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp Rodzaj lepiszcza TemperatufZ}

1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 40

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnigiej wymagan lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatayta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinyta
pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas rezpdla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstw
i odparowania wody z emulsji. W zatesci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24
godzin.

Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Gly&wca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszazgjlko niezkedny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Badania przed przysipieniem do robét
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przeprowéagzdbne skropienie warstwy
w celu okrglenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedkemia wymaganej iléci lepiszcza
w zaleznaosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do pkeaia.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Badania lepiszczy
Ocena lepiszczy powinna byparta na atestach producenta z tgn\Wykonawca powinien

kontrolow& dla kazdej dostawy wiéciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie rob6t

Lp Rodzaj lepiszcza Kontrolowang Badanie
wiasciwosci wedlug normy
1 | Emulsja asfaltowa kationowa legko EmA-94

6.2.2.Sprawdzenie jednorodéa skropienia i zaycia lepiszcza
Naley przeprowadz kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedlug metody podanepracowaniu
"Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanigdiorozktadanego lepiszcza i kruszywa".

7. OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiarovy jest:
- 1 m2 oczyszczonej powierzchni,
- 1 m2 powierzchni skropionej.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m2 oczyszczenia warstw konstrukcyjnych objgim
- mechaniczne oczyszczeniez#taj — o ile jest to konieczne -z potazonej warstwy konstrukcyjnej
nawierzchni z ewentualnym polewaniem wdaab wyciem spezonego powietrza,
- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze

Cena 1 m2 skropienia warstw konstrukcyjnych obegmuj
- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skragia
- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracale®iv

PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione Mido nawierzchni drogowych
(PN-S-96025) Nawierzchnie bitumiczne

10.2. Inne dokumenty

1. "Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanigdicozktadanego lepiszcza i kruszywa". Zaleconeprz
GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/82ia 1992-02-03.

2. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emudsitaltowe EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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D-04.07.01 PODBUDOWA Z BETONU ASFALTOWEGO.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaahhicznej (SST)aswymagania dotycze
wykonania i odbioru robét zekanych z wykonywaniem podbudowy z betonu asfalt@weg
przy budowie ulicy Kolejowej w Miastku.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stanowi olpjica podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot .

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych
z wykonywaniem podbudowy z betonu asfaltowe®@5 mm. Grubgé¢ — 8 cm.

Podbudow z betonu asfaltowego nalewykonywa zgodnie z norm PN-00/S-96025 ,Drogi
samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowgmagania”. Parametry betonu asfaltowego winne
spetnigd parametryjak dla ruchu KR3/6.

llosci rob6t podano w kosztorysie ofertowym i przedmearob6t brazy drogowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z betonu asfaltowego - warstwazatyzonej mieszanki mineralno-asfaltowej,
ktéra stanowi fragmentém®j cz$ci nawierzchni drogowej.

1.4.2 Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfal o uziarnieniu réwnomiernie stopniowanym,
utagona i zagszczona.

1.4.3.Podlae pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do gémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;j.

1.4.4 Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotmy rozpuszczalnikami.

1.4.5.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w poszawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

2. MATERIALY

Tab.1 — Materialy do nawierzchni asfaltowych

Lp. Materialy Wymagania wg PN
1 2 3
1 | Asfalt drogowy PN-65/C-96170
2 | Asfalt uptynniony PN-74/C-96173
3 | Wypetniacz PN-61/S-96504
4 | Piasek PN-B-11113:1996
5 | Kruszywa famane PN-B-11112:1996
6 | Zwir i mieszanka PN-B-11111:1996




Tab. 2 Materiaty do podbudowy z BA
Lp. Wymagania wobec materiatow w zalgnosci od
kategorii ruchu
Rodzaj materiatu
KR 1 lub KR 2 od KR3do KR 6
1 2 3 4
1 | Kruszywo tamane zwykte i granulowane z  PN-B-11112:1996 PN-B-11112:1996
surowca skalnego oraz sztucznegoAe ) Kl.
2 | Zwir i mieszanka PN-B-11111:1996 _
3 | Grys izwir kruszony z naturalnie Zalkcznik G Zakcznik G
rozdrobnionego surowca skalnego
4 | Piasek PN-B-11113:1996 PN-B-11113:1996
gat. 1, 2 gat. 1, 2
5 | Destrukt 2.1.1 2.1.1
6 | Wypetniacz mineralny PN-61/S-96504 PN-61/S-96504
Pyly z odpylania w otaczarce , popiotly lothe 2.1.1 2.1.1
7 | Asfalt drogowy PN-65/C-96170 PN-65/C-96170
D50, D70 D50, D70
Tab. 3 Wiasciwosci mieszanek mineralno — asfaltowych i podbudowy BA
Lp. Whasciwosci Jednostki Wymagania wobec MMA oraz
podbudowy w zalenosci od kategorii
ruchu
KR1lubKR?2 0od KR 3do KR 6
1 2 3 4 5
1 | Modut sztywnéci petzania MPa nie wymagasi >16
2 | Stabilng¢ prébek wg metody
Marshalla w temperaturze 60 °C, kN >8,0 >11,0
zagszczonych 2 x 75 udenzeibijaka
3 | Odksztatcenie probek j .w. mm od 1,5 do 4,0 Gddb 3,5
4 | Wolna przestraew probkach j .w. % (VIV) od 4,0 do 8,0 0od 4,0d6 8
5 | Wypehienie wolnej przestrzeni w % >75,0 >72,0
probkach j .w.
6 | Gruba¢ warstwy z MMA o
uziarnieniu:
-od o mmdo 12,8 mm cm od 3,5do 5,0 -
-od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 5,0 -
-od 0 mm do 20,0 mm od 5,0 do 6,0 -
-od 0 mm do 25,0 mm od 8,0 do 10,0 od 8,0do 14,0
-od 0 mm do 31,5 mm od 9,0 do 16,0 od 9,0do 16,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie % (V/IV) od 405 do 9,0 od 4,5 do 9,0

U Dotyczy tylko fazy projektowania sktadu MMA
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2.2. Asfalt
Naley stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-65/C-96170

2.3. Wypetniacz

Naley stosowd wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania PN-S-96504: 1961 dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.
Sktadowanie wypetniacza powinnodggodne z PN-S-96504. 1961.

2.4. Kruszywo

Nalezy stosowad kruszywa podane w tablicy 4 .

Sktadowanie kruszywa powinno odbyévsic w warunkach zabezpiecaajch je przed
zanieczyszczeniem j zmieszaniem z innymi asortyarenkruszywa lub jego frakcjami

Tablica 4. Wymagania dla materiatdw do podbudowy betonu asfaltowego.

Lp Rodzaj materiatu, nr normy Kategoria ruchu
KR 3-6
1 | Kruszywo tamane granulowane oraz zwykte wyproduge ze
wszystkich rodzajow skat litych oraz z surowca szhego guzle), KL 1,1
wg PN-B-11112:1996 Gat. 1, 2
2 | Grys izwir kruszony wg WT/MK-CZDP 84 KL L
Gat. 1,2
3 | Piasek wg PN-B-11113:1996 Gat. 1,2
4 | Wypetniacz mineralny wg PN-S-96504:1961 podstaywow
5 Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 D70, D50
1) Stosunek piasku famanego do naturalnego w rmeszaineralnep 1

Tab.5 — Rzdne krzywych granicznych uziarnienia MM oraz orientacyjne zawartasci asfaltu

Wymiar Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaleznosci od kategorii ruchu
oczek sit#w KR1lubKR2 od KR3doKR 6
mm, odOmm |odOmm |odOmm |(odOmm [odOmm [odOmm |[od O mm
zawartgé do do do do do do do
asfaltu 31,5mm | 250mm | 20,0mm | 16,0 mm | 12,8 mm | 31,5 mm | 25,0 mm
od | do| od| do| od dg odg dp od do «ad dood | do
1 2 3 4 5 6 7 8 9 19 11 12 1814 | 15
Przechodzi
przez: 38,1 | 100 | 100 100 100
31,5 85| 100 100 100 85 10a00/| 100
25,0 72| 100 87, 100 100 100 12 107 | 100
20,0 62| 88| 76/ 100 83 100 100 1pO 62 B&6 | 100
16,0 53| 80| 66/ 93 70 100 90 100 100 100 B3 |766 | 90
12,8 451 72| 57| 86 59 9( 80 100 §9 100 45 667 | 81
9,6 37| 63| 48| 77| 48 8( 68 90 76 1p0 B7 pH&A8 | 71
8,0 33| 58| 42| 71 42 74 60 83 69 93 33 b3AN2 | 65
6,3 29| 53| 36| 64/ 35 6° 58 76 60 85 29 A6 | 58
4,0 23| 45| 27| 53] 27 53 40 60 47 10 24 A@7 | 47
2,0 17| 35| 19| 40 20 4( 26 46 30 51 17 3B3a9 | 35
zawartdé 65| 83| 60| 81| 60/ 80 5§ 74 49 70 70 8365 | 81
ziarn >2.0m
m
0,85 10| 26| 12| 28 13 29 1Yy 30 16 34 10 RA2 | 24
0,42 6 19 8 20 8 21 11 22 9 24 § 177 18
0,30 4 16 6 17 7 18 9 19 1 20 > 156 | 15
0,18 3 12 5 13 5 14 6 14 5 14 4 115 | 12
0,15 3 11 5 12 5 13 5 13 5 12 4 105 | 11
0,075 3 7 4 8 4 8 4 8 4 8 3 6 4 7
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Orientacyjnal
zawarté¢ | 3545|3848 |40|52|40|55(40|58|28|45|30]|4,7
asfaltu w
MMA

Sktadowanie kruszywa powinno odbyinsk w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

2.5. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowd asfalt uptynniony spetniggy wymagania okrdone w PN-C-96173:1973

2.6. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe speftiajwymagania okione w WT EmA-94

3. SPRZET

3.1. Sprt do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego
Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego p@mi wykaza si¢
mozliwosécia korzystania z nagbujacego spretu:
- wytwdrni stacjonarnej (otaczarki) o mieszanillimznym lub cagtym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,
- ukfadarek do uktadania mieszanek mineralno-sfgich typu zagszczanego,
- skrapiarek,
- walcow stalowych gad kich lekkicl$riednich,
- walcow ogumionych eikich o regulowanym énieniu w oponach,
- samochoddéw samowytadowczych z przykryciem briezeym.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatdw
4.1.1. Asfalt

Asfalt nalgy przewoz¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024'199.
4.1.2 Wypehniacz

Wypetniacz luzem naly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaipkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny. Wypetniacz workowanmgna przewozi dowolnymi
srodkami transportu w sposob zabezpiegaaprzed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow
4.1.3. Kruszywo

Kruszywo mgna przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpieqagih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymiyaseritem i kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.
4.1.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszankbetonu asfaltowego naleprzewozé pojazdami samowytadowczymi wypasaymi
w pokrowce brezentowe. W czasie transportu mieszaokvinna by przykryta pokrowcem. Czas
transportu od zatadunku do roztadunku nie powipieekracza 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania. Zalecstgsowanie samochoddw termoséw z
podwdéjnymiscianami skrzyni wypog@nej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej d warstwy podbudowy
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltop@gga na:

- doborze sktadnikow mieszanki,

- doborze optymalnej ikei asfaltu,

- okrésleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikow z zafeniami projektowymi.
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Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaduié sic w polu dobrego uziarnienia, wyznaczonego
przez krzywe graniczne. Rdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naingch do podbudowy
z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartasfaltu podano w tablicy 5.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert ligtalony na podstawie badgrobek, wykonanych

wg metody Marshalla.

5.2. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanka mineralno-asfalt@wrodukuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikow , ich wysuseanivymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki mineoalasfaltowe;.
Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepy. Dopuszcza gidozowanie olgitosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jegogstasci w
zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikéw magynost: jedna dziatka elementarna wagi, weiylie
przeptywomierza, lecz nie wgej niz ~ 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Asfalt w zbiorniku powinien Byogrzewany w sposob fredni, z uktadem termostatowania,
zapewniagcym utrzymanie statej temperatury z toleranejs5° C. Minimalna i maksymalna temperatura
w zbiorniku powinna wynosi

- dla D50 145°C- 165°C
- dla D70 140°C-160°C.

Kruszywo powinno kiywysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepalrdndaniu
wypetniacza uzyskata wdaiwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna by
wyzsza o wgcej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki mimeralsfaltowej.

Minimalna i maksymalna temperatura miegzaineralno-asfaltowej powinna wynési

- z D50 130°C - 170°C
- z D70 125°C - 165°C.

5.3. Przygotowanie podipa

Podtae pod warstwy podbudowy z betonu asfaltowego powving wyprofilowane, réwne,
ustabilizowane i nime. Powierzchnia podta powinna by sucha i czysta.
Przygotowane podi® winno by wykonane zgodnie z SST. D-04.04.02.
Przed roztaeniem warstwy podbudowy z mieszanki mineralno-&shadj, podtae naley skropt emulsp
asfaltowa w ilosci ustalonej w SST D-04.03.01.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji, w zalgci od rodzaju podtza pod podbudow
wynosz 0,3 - 0,5 kg/m2. Powierzchnie czolowe wlazow, wipusitp. urzdzer powinny by pokryte
asfaltem lub materiatem uszczela@jm.

5.5. Pojczenie medzywarstwowe

Podbudowz betonu asfaltowego naieskropt emulsy asfaltovs lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasfpnej warstwy asfaltowej dla zapewnienia odpowiedaipodczenia mgdzywarstwowego,
w ilosci ustalonej w SST D-04.03.01.
Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynodparowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Podbudowa z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia ygeidoby byta nie
nizsza od 5° C. Nie dopuszcza sktadania podbudowy z mieszanki mineralno-asfa{gpodczas
opad6w atmosferycznych oraz silnego wiatru (Ve>ils).

5.7. Wbudowywanie i zagszczanie warstwy podbudowy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna tpudowywana uktadaskwyposaona w uktad
Z automatycznym sterowaniem grdbiowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacj
projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie poaiby nizsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkt 5.3.
Zagrszczanie mieszanki powinno odbyisk zgodnie ze schematem prgeyvalca ustalonym na odcinku
probnym. Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndsnie mniej nk:
dla asfaltu D50 125°C,
dla asfaltu D70 115°C.
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Zagszczanie mieszanki nalerozpocaé¢ od kravedzi nawierzchni kirodkowi. Zlhcza w
podbudowie powinny kywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofeado osi ulicy.
W przypadku rozktadania mieszanki£akzerokdcia warstwy, zycza poprzeczne, wynikge z dziennej
dziatki roboczej, powinny kiyréwno obcite, posmarowane lepiszczem i zabezpieczoneslistaed
uszkodzeniem.
W przypadku rozktadania mieszanki potpszerokdéci warstwy, wysgpujace dodatkowo atze podtine
nalezy zabezpieczyw sposbéb podany dlaaziza poprzecznego.

Zhcze podtane uktadanej nagbnej warstwy, np. vaizacej, powinno by przesurjte o co hajmniej
15 cm wzgtdem zhcza podianego podbudowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6ét Wykonawca powinien wykértzadania lepiszcza, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanikeralno-asfaltowej i przedstawi wyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacji.

6.2. Badania w czasie robot
Badania wykonywazgodnie z pkt 4 normy zasadniczej ( tablice 10).

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa
Jednostkobmiarow jest 1M podbudowy z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumensggjojektows, SST i wymaganiami #tyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena wykonania 1°modbudowy z betonu asfaltowego obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowjej transport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem krgizi urzdzer obeych i krawznikow (sciekdw),
- rozlazenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
- obckcie krawedzi na padczeniu z isthigjicymi nawierzchniami i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywturalne do nawierzchni
drogowyéwir i mieszanka

2. PN-B-11112: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszyayaane do nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairehe do nawierzchni drogowych. Piasek

4. PN-C-04024: 1991 Ropa naftowa i przetwory naftoRakowanie, znakowanie i transport

5. PN-C-96170: 1965 Przetwory naftowe. Asfalty drag

6. PN-C-96173: 1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptione AUN do nawierzchni drogowych

7. PN-S-04001: 1967 Drogi samochodowe. Mieszankienailno-bitumiczne. Badania

8. PN-S-96504: 1961 Drogi samochodowe. Wypeiaeriknny do mas bitumicznych

9. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiamdéei nawierzchni planografem i tat

10. PN-00/S-96025 Drogi samochodowe i lotniskovawierzchnie asfaltowe. Wymagania.
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10.2. Inne dokumenty

1.
2.
3.

4.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatin i potsztywnych. IBDIM - 1997
Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsjaliowe EmA-94. IBDIM - 1994
WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny j&iagrysow izwirdw kruszonych

z naturalnie rozdrobnionego surowca skalr@geznaczonego do nawierzchni drogowych
Zasady projektowania betonu asfaltowego @ksvonej odpornici na odksztatcenia
trwate. Wytyczne oznaczania odksztatcenia duho sztywnéci mieszanek mineralno-
bitumicznych metadpetzania pod obgieniem statycznym. IBDIM - Zeszyt 481 1 995.
Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbionidt drogowych. GDDP Wa-wa

1989 wraz z piiejszymi zmianami i uzupetnieniami.
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D -05.03.13 WARSTWASCIERALNA Z MIESZANKI
GRYSOWO - MASTYKSOWEJ SMA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikiaghnicznej (SST)aswymagania dotyee
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z wykonaniem warstwigieralnej z mieszanki grysowo-
mastyksowej, zwanej w dalszymygu mieszank SMA przy budowie ulicy Kolejowej w Miastku.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdbtowa specyfikacja techniczna stanowi ofprjica podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét jakpkt 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zganych
Z zastosowaniem mieszanki SMA do wykonania warstigralnej nawierzchni, gr. 4 cm.

Obowhizujaca norma PN-00/S-96025 ,Drogi samochodowe i lomiglk Nawierzchnie asfaltowe.
Wymagania." Mieszanka 0/12,8 o parametrach jakudthu KR3/6.

llosci robo6t podano w kosztorysie ofertowym i przedméarob6t brazy drogowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka SMA - mieszanka mineralno-asfaltowaddg@a st z grysu, piasku tamanego, piasku
naturalnego, wypetniacza, asfaltu i stabilizatdi@hranych w odpowiednich proporcjachédmwych,
wytwarzana, uktadana i zeggczana na geco.

1.4.2.Stabilizator - dodatek, np. polimer, wtdkna cekdwe, mineralne, zmniejszaay sptyw mastyksu z
powierzchni grysow w gacej mieszance mineralno-asfaltowej.

1.4.3.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czydodawana do lepiszcza w celu zkszenia
jego przyczeprkei do kruszywa.

2. MATERIALY

2.1. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy D-50, D-70 i D-100 spelriey wymagania okridone w SST w
oparciu o norra lub asfalt modyfikowany wg wskazgroducenta.

2.2. Wypetniacz
Nalezy stosowa wypetniacz wapienny, spetnigy wymagania okridone w PN-S-96504 dla
wypeiniacza podstawowego.

2.3. Kruszywo
Nalezy stosowad kruszywo :
- grysy klasy | wg PN-B-11112,
- piasek tamany lub mieszanldrobry granulowan wg PN-B-11112,
- piasek naturalny wg PN-B-11113,
- zwir kruszony spetniacy wymagania jak dla grysu klasy |, wg PN-B-11112.

2.4. Stabilizator isrodek adhezyjny

Dodatek stabilizajcy mieszank SMA i srodek adhezyjny, musi posiadaprobat technicza,
wydam, przez jednostkuprawniom oraz zaakceptowany przezymiera.

3. SPRET
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Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy nawierzchni z mieszanksgryo-mastyksowe]
(SMA) powinien wykazé si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- wytwdrni stacjonarnej o mieszaniu cyklicznym kibgtym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych, wypos@anej w dozownik stabilizatora,
- ukfadarek do rozktadania mieszanki mineraln@ésivej,
- walcow stalowych gtadkicérednich lub agzkich,
- rozsypywarek kruszywa w przypadku rozsypywamigskywa na warstwigcieralnej,
- szczotek mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatdw

4.1.1.Asfalt
Transport asfaltu powinien odbygvaic zgodnie z zasadami podanymi w PN-C- 04024.
Transport asfaltéw drogowych mgodbywé sig w:

- cysternach kolejowych,

- cysternach samochodowych,

- kebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowany@ep Irzyniera.

4.1.2 Wypehniacz

Wypetniacz luzem naky przewoz¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviat
sypkich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem.

4.1.3.Kruszywo
Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
zawilgoceniem, zanieczyszczeniem i zmieszanienmynm asortymentami materiatow.

4.1.4.Mieszanka SMA
Mieszank SMA nalezy przewozé samochodami samowytadowczym wypasgymi w pokrowce
brezentowe. W czasie transportu mieszanka SMA puavyé przykryta pokrowcem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Projektowanie mieszanki SMA

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt skladu mieszanki/&Skraz wyniki bada laboratoryjnych i prébki
materiatdw pobrane w obedw Inzyniera.

Projektowanie mieszanki SMA polega na:
- doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,
- doborze optymalnej ikei asfaltu.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna&doic si¢ w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne .

Ramowy skiad mieszanki SMA podano w tablicy 1 .

Sktad mieszanki SMA powinien bystalony na podstawie badarébek sporgdzonych wg
metody Marshalla, ktére powinny spelfiaymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla mieszanki SMA
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Mieszanka
Lp. Wyszczegdlnienie od 0 mm od 0 mm od 0 mm od 0 mmod 0 mm
do 4 mm do6,3mm| do8 mm do 9,6 mido 12,8 mm
1. | Zawartd¢ ziarn w mieszance
mineralnej (% m/m)
- ponizej 0,075mm 0d 10do 15 |od 10 do 15|od 9do 15 |{od 8do 13 |od 8 do 13
-0,075do 2,0 mm *) 0od20do 25 |od 15do 20|od 11 do 15(od 12 do 17|od 12 do 17
- powyzej 2,0 mm od 60 do 70 |od 65 do 75|0d 70 do 80| od 70 do 80| od 70 do 80
2. | Zawarté¢ lepiszcza (asfaltu
D-50, D-70, D-100) % m/m
- w stosunku do mieszanki
mineralnej od7,5do8,7/0d7,0do |od6,4do |od6,4do |[od5,8do
- w stosunku do mieszanki 8,1 7,5 7,5 7,0
mineralno-bitumicznej od7,0do 8,0lod6,5do |od6,0do |[(od6,0do |od5,5do
7,5 7,0 7,0 6,8
3. | Zawartd¢ dodatkow w
mieszance SMA, % m/m
a) adhezyjnego, w stosunku
do asfaltu 0od 0,2do 0,9
b) stabilizupcego, w
stosunku do mieszanki
mineralno-bitumicznej 0d 0,2do 1,5
4. | Niewypetniona przestraev
prébkach Marshalla,
zag:szczonych (2x50 uderze od2do4
mitota) w temp. 13%€
+5°C, % viv
5. | Grubd¢ w-wy scieralnej, cm| od 1,5do 2,0 od 2,0dojod2,0do |od3,5do |od3,5do
3,0 4,0 4,5 5,0
6. | Wskanik zag:szczenia w-
wy, %, nie mniej ni 98
7. | Niewypetniona przestraev
w-wie scieralnej przed od2do6
dopuszczeniem ruchu % ViV
8. | Grubdé¢ cienkiej w-wy, cm | od 1,5 do 2|@d 1,5 do 2,0od 1,5 do 2,0 - -

*) Zawartas¢ ziarn frakcji piasku famanego do piasku naturatngg 1

5.2. Produkcja mieszanki SMA

Mieszank SMA nalezy produkowa w wytworni mieszanek mineralno- asfaltowych zachpw
zasady okrdone w SST D-04.08.01/01.

Srodek adhezyjny powinien bydozowany do asfaltu w sposéb i wsibéach okrélonych w
recepcie. Stabilizator powinien bgozowany do mieszalnika przed podaniem kruszyasddltu lub do
gryséw do pojemnika wagi, w czasie ich odamia.

Temperatura mieszanki SMA powinnatlostosowana do rodzaju stabilizatora.

5.3. Przygotowanie podtaa

Podlae (warstwa wizaca lub stara warstwécieralna po ew. sfrezowaniu na wcinkach) powinno
mie¢ odpowiedni profil, powierzchnia powinnadgucha i doktadnie oczyszczona z wszelkiego rodzaju
zanieczyszcze(kurz, btoto, piasek, rozlane paliwo itp.).

Przed rozteeniem mieszanki SMA podie naley skropi emulsp asfaltows szybkorozpadow
K1-50 . Brzegi krawznikow, sciekow oraz innych ueglzen jak wiazy, wpusty itp. powinny gy
posmarowane lepiszczem (goy asfalt, asfalt uptynniony, emulsja szybkorozpaap
5.4. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z mieszanki SMA niezady¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest
nizsza od 5°C. Nie dopuszcza siktadania mieszanki SMA na wilgotnym i oblodzongodtazu, podczas
opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (v >i§).

5.5. Uktadanie i zagszczanie warstwy z mieszanki SMA
Mieszanka SMA powinna ldyuktadana mechanicznie, w spos&dmby, uktadarly z wiaczory
wibracija i jesli mozliwe cah szerokdcia. elementy uktadarki rozkladge i dogszczagce powinny by
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podgrzane przed rozpagiem roboét. J8i za uktadarlg wystapit wysiek lepiszcza w postaci plamy, to
mieszank nalezy w tym miejscu wybr&topat i uzupetné nowa.

Mieszanka SMA powinna lbyzag;szczana walcami stalowymi gtadkimi. Zsgczenie nie
powinno powodowawyciskania si zaprawy na powierzchgii W celu uszorstnienia hawierzchni, gr
warstwe w czasie jej zagszczania powinno posypaic suchym, famanym piaskiem w sld okoto 1 kg/m2
lub suchym grysem od 2 mm do 4 mm wédood 1 do 2 kg/m2. Korzystne jest rowhiosowanie
kruszywa lakierowanego (otoczonego asfaltem ok. in#n). Rozsypane kruszywo powinnatby
przywatowane walcem stalowym.

Ztacze robocze powinno Bydwno obaite i powierzchnia obgtej krawgdzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyégima asfaltowo- kauczukoyv Za zgod Inzyniera,
nawierzchng¢ mazna odda do ruchu zaraz po jej wykonaniu.

Nalezy spetné wymagania pkt 3 normy zasadniczej.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Badania przed przysipieniem do robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérzadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji SMA i przedstamyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptaciji.

6.2. Badania w czasie robot
Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykona wg pkt 4 normy zasadniczej (tablice 10 i 11)

7. OBMIAR ROBOT
Jednosti obmiarow jest 1 i (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z mieszaBMA.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagyrojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PrATNOSCI

Cena wykonania 1 fmawierzchni z mieszanki SMA obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie rob6t i dostarczenie materiatow,
- oczyszczenie i skropienie podi
- wyprodukowanie mieszanki SMA i jej transportmaejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem krgdzi urzdzer obcych oraz kragznikow i sciekow,
- roztazenie i zagszczenie mieszanki SMA,
- posypanie grysem i przywatowanie,
- obckcie krawedzi i posmarowanie lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdoenawierzchni drogowych

2. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo natugalo nawierzchni drogowych. Piasek

3. PN-C-04024 Ropa naftowa i przetwory naftownskd®vanie, znakowanie i transport

4. PN-S-04001 Drogi samochodowe. Metody lhadas mineralno- bitumicznych i
nawierzchni bitumicznych

5. PN-S-96504 Drogi samochodowe. Wypelnkeamienny do mas bitumicznych

6. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenonawierzchni planografem i tat

7. PN-00/S-96025 Drogi samochodowe i kkaive. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.
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D-09.01.01 ZIELEN

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghnicznej (SST)aswymagania,
dotyczice wykonania i odbioru robét zgg@ianych z zatzeniem i pietgnach zieleni przy budowie ulicy
Kolejowej w Miastku.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi ofnyjgca podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét jak/zej.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z
zaktadaniem i piebnacp trawnikow metod tradycyjra.

lloéci rob6t podano w kosztorysie ofertowym i przedrmgarob6t brazy drogowej.

2. MATERIALY

2.1. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace
charakterystyki:
- ziemia rodzima - powinna bydijeta przed rozpoeziem robo6t budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczaych 2 m wysokéci,
- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczoaglac budowy - nie nie by zagruzowana,
przerdnicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chereicz

2.2. Ziemia kompostowa

Do nawaenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powsieg w wyniku rozkladu rinych
odpadkéw rélinnych i zwierzcych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwast@ewow), przy
kompostowaniu ich na otwartym powietrzu w pryzmaglsposéb i w warunkach zapewni@jch
utrzymanie wymaganych cech i wgkékow jakasci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyrdb uzyskujeegirzez kompostowanie torfu z fekaliandiciekami
bytowymi z osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiadaymaganiom BN-73/0522-01, a toriydy jako
komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011.

Kompost z kory drzewnej - wyréb uzyskuje przez kompostowanie kory zmieszanej z
mocznikiem i osadami z oczyszczadniekdw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch ngigsi Kompost
z kory sosnowej ma by stosowany jako naw0z organiczny przy przygotowagteby pod zieleé w
okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu zagleb

2.3. Nasiona traw
Trawniki powinny by wykonane z gotowych mieszanek nasion traw.

2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny byw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zaéd@#zotu,
fosforu, potasu - N.P.). Nawozy najezabezpieczy przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie trangpor
i przechowywania.
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3. SPRZET

Wykonawca przygiujacy do wykonania zieleni powinien wykazsaie mazliwoscia korzystania
Z nastpujacego spretu:
- glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron doawpy gleby,
watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadamgavnikow,
kosiarki mechanicznej do péginacji trawnikdw,
sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychadsiennicowej, koparki).

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatdw
Transport materiatdw do zieleni drogpmeze byt dowolny pod warunkienxe nie uszkodzi, ani
tez nie pogorszy jakii transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Projektuje sipowierzchnie trawiaste wykoédechnily tradycyjra, to znaczy poprzez obsiew ziemi
urodzajnej mieszamnknasion traw ( ha terenie ptaskim i na skarpadtigzesniej nalery jednak
odpowiednio przygotowapodiaze.

Istniejaca, wyrOwnar, powierzchnie uzupetaiswieza ziemi usuwagc jednoczenie kamienie i inne
odpadki. Najlepszy rezultat otrzymujemy ubiajpowierzchnie watem. Przygotowujemy w ten sposéb
podkiad pod nagpma 10 cm warstw mieszaniny ziemi urodzajnej i torfu, kigpno naleytych zabiegach
agrotechnicznych obsiewamy mieszankasion traw.

Nowy trawnik podlewamy codziennie przynajmniej @rpeerwsze 14 dni i oczyégie w czasie suszy.

UWAGA'!

Prace zwrane z realizagjprojektu zieleni zalecaeskeleck firmie wyspecjalizowanej
w zaktadaniu i piglgnacji terendw zieleni.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polegaspaawdzeniu:

- oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczaz ich wywoéz,

- wymiany gleby jatlowej na ziemurodzajn z kontroh grubdgci warstwy roZcielonej ziemi,
- ilosci rozrzuconego kompostu,

- prawidiowego uwatowania terenu,

- réwngaci i grubaici rozcielonej warstwy ziemi urodzajnej,

- prawidlowac¢ i rownas¢ obsiewu nasionami traw,

- prawidtowej czstotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,

- okresow podlewania, zwtaszcza podczas susziepiacja jednoroczna).

Kontrola rob6t przy odbiorze trawnikdtyczy.
- prawidtowej gstasci trawy ( trawniki bez tzw. ,tysin” - wadliwe powrzchni naley naprawe ),
- obecnéci gatunkdéw niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostki obmiarowe:
1 ha — w zakresie wbudowania warstwy gleby urpagar. 10 cm,
1 m2 — w zakresie wykonania i gighacji trawnikow.
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggiojektows, SST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary, ogtiziny i badania wg pkt 5.2. i 6 daty wynikizydywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania rob6t obejmuje:
roboty przygotowawcze: trasowanie robét, powmioczyszczenie terenu, itp.,
- dowdz materiatdw, w tym ziemi urodzajnej,
- roZcielenie ziemi urodzajnej, rozrzucenie komposfu, a terenie ptaskim i na skarpach,
- zakladanie (obsiew) trawnikow na terenie phaskna skarpach,
- piekgnacja trawnikéw: podlewanie, koszenie, nagrie, odchwaszczanie, itp., na terenie ptaskim i na
skarpach.

UWAGA !
Koszty zwizane z zabezpieczeniem przed zniszczeniem igtejgjaslinnosci na placu budowy
winno by uwzgkdnione przez Wykonawaov narzucie kosztéw ogolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkotkarski. ©Oade drzewa i krzewy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. ©Okade drzewa i krzewydtiaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy gkkza i korzenie bulwiaste siin ozdobnych
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

6. BN-76/9125-01 Rainy kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.
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D-01.04.00 REGULACJA ARMATURY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej spkayfi technicznej (SST)aswymagania, dotyce
wykonania i odbioru robot zwkanych z wykonaniem regulacji pionowej armaturyrogmia
inzynieryjnego, przy budowie ulicy Kolejowej w Miastku

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (S$Inowi podstagy stosowaa jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaopot jak w 1.1.

1.3. Zakres rob6t olllych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikagiycz zasad prowadzenia robét azanych z

wykonaniem i odbiorem regulacji pionowej armaturypeastaci:
- skrzynek zaworow gazowych i wodagowych,
- istniepcych krat wpustéw deszczowych,
- istniepcych wlazow studzienek kanalizacyjnych,
- istniepcych studni teletechnicznych.

Regulagjprojektowanych wpustow i wkazow sieci odwodniengpwalery uja¢ w cenie budowy tej
sieciwg SST. D-03.02.01.

llgici rob6t do wykonania podano w kosztorysie ofertowyprzedmiarze robét dla brandrogowe.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okrélenia podstawoweaszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
I z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 i S®F03.02.01.

1.5. Ogo6lne wymagania dotygze robot
Ogdélne wymagania dotyce robét podano w SST D-00.00.00.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyge materialow

Ogolne wymagania dotyce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Materialy do wykonania regulacji pionowej atargt:
a) materiaty prefabrykowaneeliwne otrzymane z rozbidrki ( skrzynki zaworowatyr wpustéw,
wlazy, studzienki ) oraz z rozbiérki otajgzaj nawierzchni, nadge sé do ponownego wbudowania,
b) materialy nowe,dalace materiatem uzupetniglym, tego samego typu, gatunku i wymiaréw, jak
materiat rozbiérkowy, odpowiadag wymaganiom odpowiednich norm przedmiotowych,
c) mieszanka betonowa klasy B15 ( C12/15),
d) materiaty pomocnicze.

3. SPRAET
3.1. Ogodlne wymagania dotygz sprztu
Ogdlne wymagania dotyce sprztu podano w SST D-00.00.00 pkt 3.

3.2. Sprzt stosowany do wykonania regulacji pionowej armatur
Wykonawca przygtujacy do wykonania naprawy, powinien wykézk mozliwoscia korzystania
Z nasgpujacego spratu:
- pity tarczowej,
- miota pneumatycznego,
- spezarki powietrza,
- diwigu samochodowego,
- zagszczarki wibracyjnej,
- spratu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogodlne wymagania dotyce transportu podano w SST D-00.00.00.

4.2. Transport materiatdw
Transport nowych materiatéw do wyenia regulacji lub/i naprawy, me odbywa si¢
dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robot podand®i 5-00.00.00.

5.2. Zasady wykonania regulacji

Wykonanie naprawy polegagj na regulacji pionowej armatury, obejmuje:
1. roboty przygotowawcze
2. wykonanie naprawy/regulacji studzienki

- zdgcie przykrycia (pokrywy, wiazu, kratkciekowej, nasady z wlewem bocznym, skrzynki zaworu,
ptyty prefabrykowanej, itp) uidzenia podziemnego,

- wyznaczenie ¢dnej projektowanej w obhbie armatury wg SST. D-01.01.01,

- ewentuatnnapraw¢ podbudowy wokét armatury wg odéych SST,

- zebranie i odwiezienie lub odrzucenengntéw nawierzchni i gruzu na pobocze, chodnik
lub miejsce sktadowania, z posortowamigabezpieczeniem materiatu przydatnego do delfszy
robot,

- sprawdzenie stanu konstrukcji studziemkizyszczenie gornej ¢xi studzienki ( np. nasady
wpustu, komina wlazowego ) z ew. uzoig@iem ubytkow,

- wykonanie deskowania orazgoie i zagszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej B15,
wedtug wymiarow dostosowanych do rodzagdzenia armatury i poziomu projektowanej
powierzchni (jezdni, chodnika, zjazdp,), a take rozebranie deskowania,

- osadzenie przykrycia studzienki, kratiekowej, skrzynki, itp z wykorzystaniem istrjeych
lub nowych materiatéw oraz ew. wyrOwiegm zapraw cementow.

W przypadku znacznych zniszcegazu, skrzynki, kraty wpustu lub prefabrykowanyzsci
studzienek teletechnicznych natge wymient na nowe. Decyzjindywidualnie podejmowabedzie
Inzynier.

5.6. Ulazenie nowej nawierzchni

Now nawierzchng, wokot wyregulowanej armatury, nalewykona w sposob odpowiedni dla
danego rodzaju nawierzchni wg odngch SST. Zmiany konstrukcji jezdni w g@bre armatury mogby¢
dokonane pod warunkiem akceptacjiyniera.

Przy wykonywaniu podbudéw nglewrac& szczegola uwag; na poprawne jej zagzczenie
wokot komina i kotnierza studzienek (kanalizacyjhydeletechnicznych) i wpustow. Przy nawierzchni
asfaltowej, powierzchnie styku i zeliwnych lub metalowych powinny Bypokryte asfaltem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jada robét
Ogolne zasady kontroli jakbrobot podano w SST D-00.00.00 pkt 6.

6.2. Badania przed przygieniem do robét
Przed przygiieniem do robét Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty na znak bezpiést&a, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodmodeklaracje
zgodnéci, ew. badania materiatow wykonane przez dostawiiyy

- sprawdz cechy zewstrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowaeh.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badlVykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.



80

6.3. Badania w czasie robot
- potazenie armatury w stosunku do otagza&j nawierzchni 1 raz, przy czym:

a) kratkasciekowa ok. 0,5 cm po#zej nawierzchni lub 1 cm paiej dnascieku,
b) pozostale (whaz studzienki, ptyta studnizgkika zawordw, itp. ) - w poziomie nawierzchni.

6.4. Badania wykonanych robot

7.

Po zakwmzeniu robot naley sprawdzt wizualnie:
wyghd zewretrzny wykonanej regulacji i/lub naprawy w zakresiggladu, ksztattu, wymiardw,
poprawngt profilu podtwznego i poprzecznego, na&ujacego do otaczagej nawierzchni
i umaliwiajacego sptyw powierzchniowy wéd.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podar®&ST D-00.00.00 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

8.

Jednosilobmiarowy jest 1 szt. wyregulowanej armatury.

ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podar®ST D-00.00.00 pkt 8.
Roboty uznajegsza wykonane zgodnie z dokumensgujojektows, SST i wymaganiami

Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9.

PODSTAWA PrATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrioi

Og0dlne ustalenia dotyce podstawy ptatrisi podano w SST D-00.00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowpatury uzbrojenia podziemnego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robdt,
roboty rozbiérkowe,
dostarczenie materiatléw i sgitz,
ew. wykonanie naprawy studzienek z wyrmaiaszkodzonych elementow na nowe,
wyregulowanie armatury wg ustalsST,
odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozkadvych na sktadowisko,
przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

oO~NO OGP~ WNE

[(e]

. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganzakvesie wykonywania i badania przy odbiorze
. PN-B-06250 Beton zwykly

. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne

. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny - karaalyjna

. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stesoy na gosco

. PN-00/EN-124 Zwigczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eaxahni dla ruchu pieszego i

kotowego.

. Szczego6towa Specyfikacja Techniczna nr D-00@8Yymagania ogodlne



81

D. 03.02.01 ROBOTY SANITARNE
— KANALIZACJA DESZCZOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikadhtecznej (SST)swymagania dotyere wykonania i
odbioru sieci deszczowej przy budowie ulicy Koleg w Miastku.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowichent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t jak w 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Niniejsza szczegobtowa specyfikacja technicznaaytypudowy podziemnej sieci kanalizaciji
deszczowej zwiizanej z budowulicy Kolejowej w Miastku. Zakres robot precyzijesztorys ofertowy i
przedmiar rob6t braty sanitarnej.
Roboty obejmu:
a/ wykopy w gruncie kat. I-IV
b/ zasypanie wykopu
¢/ wywoOz nadmiaru ziemi
e/ umocnienie pionowycitian wykopu
f/ kanaty z rur dweciennych PP g 500, 400 , 315, 250 SN 8
o/ kanaty z rur PVC litych g 200, 160 SN8.
h/ studzienki rewizyjne z kgow betonowych g 1200 i 1500 ( 1 szt. - wymiapeefabrykowane typu BS
taczone na uszczelki z pdytnastudziensn i wlazemzeliwnym D400.
i/ wpusty ulicznezel. uchylne D250 z osadnikiem bet. prefabrykowammb00 gt. 1,0m.
j/ studzienki rewizyjne z PVC DN400
k/ zintegrowany separator piasku i ropopochodny&h38/300
I/ system zagospodarowania wéd opadowych do gryptu Q-bic

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej S§Egodne z obovazujacymi odpowiednikami polskimi.

1.4.1 Kanalizacja deszczowasie® kanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzdniakow
opadowych.

1.4. 2.Kanaly

1. 4. 2. 1. Kanat - liniowa budowla przeznaczooaythwitacyjnego odprowadzarsiciekow.

1. 4. 2. 2. Kanat deszczowy - kanat przeznaczangdprowadzanigciekdw opadowych,

1. 4. 2. 3. Przykanalik - kanat przeznaczony dagmenia wpustu deszczowego z siekanalizacji
deszczowej.

1.4. 2. 4. Kanalt zbiorczy - kanat przeznaczony lberaniasciekOw z co najmniej dwoch kanatow
bocznych.

1.4. 2. 5. Kolektor gtdéwny - kanat przeznaczonyzt@raniasciekdw z kanaléw oraz kanatdéw zbiorczych i
odprowadzenia ich do odbiornika.

1. 4. 3.Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1. 4. 3. 1. Studzienka kanalizacyjna - studziemkezyjna - na kanale przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow

| .4. 3. 2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaeyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w
planie, na zalamaniach spadku kanatu oraz na caldingrostych.

1. 4. 3. 3. Studzienka pmizeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczortacdenia co najmniej dwoch
kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1 .4. 3. 4. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjimakanale przetazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowe] eksploatacji kanatéw.
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1. 4. 3. 5. Komora patzeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczonackehia co najmniej dwoéch
kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1. 4. 3. 6 Wpust deszczowy - adzenie do odbioréciekdw opadowych, sptywagych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1. 4. 3. 7. Separator piasku i ropopochodnych adzemie do oddzielania od wod opadowych piasku oraz
olei, benzyn itp.

1. 4. 3. 8. System zagospodarowania wod opadowydruchtu - urzdzenie sktadafe st ze specjalnie
skonstruowanych skrzynek owghych geowtdknin potprzepuszczainktore maj za zadanie rozszyt¢
podczyszczone wody opadowe i roztopowe do gruntu.

1. 4. 4 Elementy studzienek i komor

1. 4. 4. 1. Komora robocza - zasadniczge€studzienki lub komory przeznaczona do czyeno
eksploatacyjnych. Wysoké komory roboczej jest to odlegiopomiedzy rzdna dolnej powierzchni ptyty
lub innego elementu przykrycia studzienki lub koma rzzdmna spocznika.

1.4. 4. 2. Piyta przykrycia studzienki lub komengtyta przykrywagca komog roboca.

1. 4. 4. 3. Wiaz kanatowy - elememtliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych zieikek
rewizyjnych lub komaér kanalizacyjnych, uioviajacy dostp do uradzen kanalizacyjnych.

1. 4. 4. 4. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie gaienki, przeznaczony do przeptywu w riaiekow.

2. MATERIALY | SPRZET

2.1. Ogdlne wymagania dotyeze materiatdw

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-00.00.00
Wymagania ogolne.

Wszystkie zakupione przez Wykonawwmateriaty musz by¢ zgodne z normami PN i BN oraz muasz
posiadé zaswiadczenia o jakdi, atesty, deklaracje zgodiu i certyfikaty.

2.2.  Rury kanalizacyjne

2.2.1. Rury PVC i PP (kanalizacja grawitacyjna)

Rurochg w wykopie - Rury z polipropylenu PP-b karbowamauttiankowe kanalizacyjne wg PN-EN 1852
o srednicy Dn 500,400, 315 i 250 klasy SN8 oapaeniach kielichowych z uszczelkami gumowymi. Rura
0 zewrtrznej powierzchni pomanazowej, a wewetrznej w kolorze biatym. Obiécianki @1 zespolone ze
soly na stale przez wzajemne pctenie tacuchéw polimerowych PP-B w procesie wytlaczania.

Rury PVC lite Dn 200, 160 klasy SN8 kielichowe brfigcznie wmontowapnuszczellk

2.3.  Studzienki kanalizacyjne rewizyjne betonee.

Studnie zgodnie z PN-B-10728da wykonane z kigow zelbetowych g 1.2m, g 1,5m typ BS z wlazami
zeliwnymi Dn600 klasy D400 z dwoma ryglami. Zestizne powierzchnie studzien smardvwhvukrotnie
powtoka bitumiczry. Wiaczenia przewodow do studzien wykonywa diugich tulejach fabrycznych PVC.
umieszczonych w kgach przez producenta.

2.3.1. Komorarobocza

Komora robocza studzienki powinnacbyykonana z:

- kregdw zelbetowych, grednicy D=1.2m. i D=1.5m i wysokoi 0.5 lub 1.0m z betonu B45dzonych na
uszczelki. Tuleje przégiowe dla rur muszby¢ osadzone w kgach betonowych przez producenta.
Zewrxtrzne powierzchnie studzien smar@wiwukrotnie powtol bitumiczra.

2.3.2.  Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje sijako monolit z betonu hydrotechnicznego B45.

2.3.3. Wiazy kanatowe

Wiazy kanatowe nalsg wykonywat jako:

- wlazyzeliwne typu c¢zkiego typ D400 z dwoma ryglami odpowiagizg wymaganiom PN EN-124
umieszczane w korpusie drogi.

2.3.4. Stopnie ztazowe

Stopnie ztazoweeliwne odpowiadajce wymaganiom PN-H-74086.

2.4. Studzienki kanalizacyjne - przelotowe (rewizyjnpptaczeniowe PVC d=400
sktadajce se min. z :

e kineta z PE dla kanatu DN 400,315,250, 200 i 18@zyfaczeniami typ I; II; lll; IV

« trzon studzienki DN 400 z rury karbowanej dla siudwtazem typu cizkiego



83

* rura teleskopowa z uszczeldla rury karbowanej

« pokrywazeliwna (wtaz) do rury teleskopowej

typu lekkiego(chodnikowe) dla studzienek w terenzefonych i chodniku
typu ckzkiego na jezdniach, parkingach i zjazdach

betonowy pigcien odchzajacy

2.5.  Separator
Separator substancji ropopochodnych lamelowy zintegny z osadnikiem piasku - D=1,6m
L=4,2 m, NS 30/300 dm/s, poj. osadnika piasku @.&®3.

2.6.  System zagospodarowania wod opadowych glmntu Q-bic.
Sktadajicy sk z 60 skrzynek retencyjno — razgapcych owinktych geowtoknin.

2.7. Beton
Beton hydrotechniczny B-15. B-20. B25. B45 powinggtpowiadéd wymaganiom BN-62/6738-07.

2.8. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiadgymaganiom PN-B-14501.

2.9. Spret

2.9.1. 0Ogdblne wymaganidotyczce sprztu
Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-00.00.00 Wymagania ogdine.

2.9.2.  Spret do wykonania kanalizacji deszczowej
Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien agé sie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

- zurawi budowlanych samochodowych.

- koparek podsbiernych.

- spycharek kotowych lulagienicowych.

- samochodow skrzyniowych

- samochodéw dostawczych

- samochodow ditycowych

- sprztu do zagszczania gruntu.

- wciagarek mechanicznych

- beczkowozéw

- betoniarek

- sprztu do odwadniania wykopow

3. OBSLUGA, TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE RUR

3.1. Ogolne

Transport i sktadowanie rur i ksztattek musg¢ przeprowadzane przyagitej obserwacji wisciwosci
materiatow i zewetrznych warunkéw panagych podczas procesu, tak aby wyroby nie byly podatee
zadnym szkodom.

3.2. Sktadowanie
Powierzchnia sktadowania musictptaska, wolna od kamieni i ostrych przedmiotow.
Rury dostarczane przez producentOwauzazwyczaj na obu Keach zélepki, ktére winny by zdjcte
dopiero bezpoednio przed montgm zhczy.
Rury PP i PVC sdostarczane z uszczelkabezpieczandla celow magazynowych smarem silikonowym.
Wiazy, wpusty uliczne, stopnie i skrzynki mogy¢ przechowywane na wolnym powietrzu z dala
od substancji dziatagych korodujco. Sktadowiska powinny Byutwardzone i odwodnione.
Wiazy powinny by posegregowane wg klas.
Kregi nalery sktadowa na placach lub gruncie nieutwardzonym wyréwnanywodnionym pod
warunkiem,ze nacisk kggéw przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.
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Przy skladowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania W@ sktadowania nie powinna
przekracza 1,8 m. Sktadowanie powinno utiiwi ¢ dostp do poszczegolnych stoséw wyrobow lub
pojedynczych kigdw.

Cegta kanalizacyjna nae by¢ przechowywana na skltadowiskach otwartych.

Wykonawca jest zobowzany do sktadowania cegiet na sktadowiskach wyrdwoh i
utwardzonych, z odpowiednimi spadkami uthwiajacymi odprowadzenie wéd opadowych. Skladowiska
powinny by oczyszczone z gruzu, btota lub innych zanieczyszcz

Cegty w miejscu sktadowania powinnydwtozone w sposéb upagdkowany, zapewniagy
tatwoi¢ przeliczenia, racjonalne wykorzystanie miejscgadny z wymaganiami bhp.

Cegty powinny by utozone w jednostkach tadunkowych lub luzem w stos#ob aryzmach.
Jednostki tadunkowe madpy¢ utozone jedne nad drugimi maksymalnie w 3 warstwacitonie]
wysokasci nie przekraczagej 3,0 m.

Przy sktadowaniu cegiet luzem maksymalna wys$6lstosow i pryzm nie powinna przekra¢zy2
m.

Separator piasku i ropopochodnych powinieé $ktadowany na wyrGwnanym gruncie, na podporach
drewnianych uteonych co 1,5m i zabezpieczony klinami drewnianyrzepl toczeniem.

4. WYKONANIE ROBOT.

4.1. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczeniavale oznaczy je w terenie za
pomoa kotkow osiowych, kotkdwswiadkow i kotkéw kravedziowych. Zachowaustalenia podane w SST
D-01.01.01.

W przypadku niedostatecznejdtd reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tyascave (z
rzednymi sprawdzonymi przez sy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow rictine przekze
Inzynierowi.

4.2. Roboty ziemne

Wykopy naley wykon& jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonanidat - wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny bgostosowane do gdokasci wykopu, danych geotechnicznych
oraz posiadanego sptm mechanicznego.

Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zegtrenymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskiedeian i uszczelnienie stykow. Deskowabitan
pod rurociagi naley prowadzé w miar jego gkbienia. Wydobyty grunt z wykopu powiniendy
wywieziony przez Wykonawgcna odktad.

Dno wykopu powinno hyréwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokueeint
projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykar@apoziomie wyszym od rzdnej projektowanej
o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinné Wwykonane bezpoednio przed
utozeniem przewodow rurowych. Zdjie tej warstwy Wykonawca wykonacznie lub w sposéb
uzgodniony z laynierem.

Zachowaustalenia podane w SST D-02.00.01.

4. 3. Przygotowanie podha

W gruntach suchych piaszczystyéwjrowo-piaszczystych i piaszczysto- gliniastycldioaem
moze by¢ grunt naturalny (o nienaruszonej strukturze dnkogy !).

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakoleot) podiae naley wykona z warstwy
Zwiru z piaskiem o grub@i min. 15 cm..

4. 4. Roboty montaowe
Nalezy wykona: $cisle wq strony graficznej i opisowej w Projekcie Budanym.

4. 4. 1. Rury kanatowe

Rury kanatowe typu PVC ukladazsigodnie z "Tymczasawinstrukcp projektowania i budowy
przewodow kanalizacyjnych z rur PVC.

Rury kanatowe PP dyaianowe uktada sizgodnie z "Tymczasawinstrukcp projektowania i
budowy przewodow kanalizacyjnych z rur PVC.
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Poszczegodlne ubone rury powinny b§ unieruchomione przez obsypanie piaskierrqaku
dtugasci rury i mocno podbite, aby rura nie zmienita pehoia do czasu wykonania uszczelnienigzy.

Uszczelnienia zaczy rur kanatowych naky wykona specjalnymi fabrycznymi piecieniami
gumowymi lub ewentualnie wedtug rozen indywidualnych zaakceptowanych przezyniera.

Podhczenia kanatéw stosowaalery zawsze w studzience lub w komorze ewentualniezrz
trojnik.

Kat zawarty m¢dzy osiami kanatow doptywowego i odptywowego - zbiego powinien
zawierd sie w granicach od 45 do 90°.

Rury naley uktada w temperaturze powgj @ C, a wszelkiego rodzaju betonowania wykongwa
w temperaturze nie mniejszejni & C.

Przed zakaczeniem dnia roboczegady przed zejciem z budowy naley zabezpieczykonce
utozonego kanatu przed zamuleniem.

4. 4. 2. Przykanaliki
Przy wykonywaniu przykanalikéw naleprzestrzeganastpujacych zasad:

- trasa przykanalika powinnadprosta, bez zatamaw planie i pionie

- przekréj przewodu przykanalika wynosi 0,16 m

- diuga¢ przykanalika od studzienkciekowej (wpustu ulicznego) lub studzienki rewinsj
pohczeniowej wg PB,

- wlaczenie przykanalika do kanatu peoby wykonane za poednictwem studzienki rewizyjnej,

- spadki przykanalikow wg PB,

- wiaczenie przykanalika do kanatu poprzez studzigrddaczeniowy nalezy dokonywd tak, aby
wysoka¢ spadku przykanalika nad podtpstudzienki wynosita max. 50,0 cm.
W przypadku wyapienia koniecznéci wiaczenia przykanalika na wysada wiekszej naley
stosowa przepady (kaskady) umieszczone wetrnstudzienki.

4. 4. 3. Studzienki kanalizacyjne
Nalery przestrzega nasgpujacych zasad:
- studzienki przelotowe powinny byokalizowane na odcinkach prostych kanatow w adpdnich
odlegtaciach zgodnie z PB,
- studzienki paiczeniowe powinny bylokalizowane na patzeniu jednego lub dwéch kanatow
bocznych,
- studzienki natey wykonywa na uprzednio wzmocnionym (warstwucznia lubzwiru gr. 10 cm)
dnie wykopu i przygotowanym fundamencie betoyron
- studzienki wykonywé ( trudne warunki gruntowe) w wykopie umocnionym,

Sposbdb wykonania studzienek przedstawionywe3B — mana skorzystaréwniez z Katalogu
Budownictwa oznaczonego symbolem KB-4.12.1 (7)6a&onadto z Katalogu powtarzalnych elementéw
drogowych" opracowanym przez "Transprojekt” Warszaw

Dno studzienki nale wykona z ptyty dennej prefabrykowanej. Kineta w dolneg&z (do
wysokaci réwnej potowiesrednicy kanatu) powinna migrzekréj zgodny z przekrojem kanatu, a
powyzej przedtiony pionowymisciankami do poziomu maksymalnego napetnienia karkaizy zmianie
kierunku trasy kanatu kineta powinna lesztalt tuku stycznego do kierunku kanatu, natetna
przypadku zmianysrednicy kanatu powinna ona stanéwirzegcie z jednego wymiaru w drugi.

Dno studzienki powinno méespadek co najmniej 3 9 kierunku kinety.

Studzienki musgmie¢ wiaz typu cgzkiego klasy D400 z zamkggiem na klucz.

Poziom wiazu w powierzchni utwardzonej powinigw b nia réwny, natomiast w trawnikach i
zZielencach gorna krawdz wkazu powinna znajdowssie na wysokéci min, 8 cm ponad poziomem terenu.

W scianie komory roboczej natg zamontowa& mijankowo stopnie ztazowe w dwoéckedach, w
odlegtaciach pionowych 0,30 miw odlegim poziomej osi stopni 0,30 m.

4. 4. 4. Studzienkiciekowe

Studzienkgciekowe, przeznaczone do odprowadzania wéd opadowyezdni i placéw, powinny
by¢ z wpustem ulicznymeliwnym i osadnikiem.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wyiosi
- giebokas¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylprzykanalika — zazwyczaj 1,20 m
- glebokaé¢ osadnika ca 1,0 m,
- srednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Kratasciekowa wpustu powinna Bysytuowana vicieku jezdni, przy czym wierzch kraty
powinien by usytuowany 1 cm po#gj scieku jezdni.
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Lokalizacja studzienek wynika z rozgania drogowego. Liczba studzieneiekowych i ich
rozmieszczenie uzailgione jest przede wszystkim od wieskbodwadnianej powierzchni jezdni i jej
spadku podinego.

Kazdy wpust powinien bpodhczony do kanatu za paednictwem studzienki rewizyjnej
pofaczeniowej lub trojnika.

4.4.5. lzolacje

Kregi zelbetowe uyte do budowy kanalizacji powinny byzabezpieczone przed korgzrgodnie
z zasadami zawartymi w "Instrukcji zabezpieczapraed korozj konstrukcji betonowych" opracowanej
przez Instytut Techniki Budowlanejw 1986 ..

Zabezpieczenie rur kanatowych polega na powldazeh zewrtrznej powierzchni warstyy
izolacyjm asfaltows, posiadajca aprobat technicza, wydar przez upowzniona jednostk.

Studzienki zabezpiecza$rzez posmarowanie dwukrotnie z zetvn izolacp bitumiczry.

4. 4. 6. Zasypanie wykopow i ich zsgczenie

Zasypywanie rur w wykopie naig prowadzé warstwami grubgci 20 cm.
Materiat zasypkowy powinien kyréwnomiernie uktadany i zagzczany po obu stronach przewodu.
Materiat zasypkowy i wskanik zag:szczenia powinien ldyzgodny z PB braty drogowej i SST D-
02.00.01.

4. 4. 7. Monta separatora ropopochodnych i piasku

W dnie wykopu utay¢ i zagzsci¢ 30 cm warstw poziomo wyréwnanej podsypkwirowe;.

W celu ustabilizowania zbiornika w miejscu zamavaoia, naley napeiné go 20 cm warstw
wody.

Ostranie zagsci¢ warstwe zasypkizwirowej wokoét podstawy zbiornika. Kontynuowaktadanie i
zag:szczanie warstw piasku o gred20 cm i jednoczaie napetnia separator wag az do poziomu rur
kanalizacyjnych.

Zatayc¢ uszczelk gumowy na doln, krawedz studzienki wiazowej i zainstalowg w pozycji
pionowej na tulei otworu instalacyjnego zbiornikalej ubija warstwy piaskowcwirowe o grubéci ok.
40 cm, & do poziomu terenu.

4. 4. 8. Monta systemu do zagospodarowania wéd opadowych Q-bic.

W dnie wykopu utay¢ i zag:sci¢c 30 cm warstw poziomo wyréwnanej podsypkivirowej,
nastpnie naley utozy¢ geowtoknire. Na niej ukladamy skrzynki retencyjno - reesapce. Caty modut
nalezy starannie owig¢ geowtoknira na zaktadk co najmniej 15cm i obsypanieszank zwirowa o
granulacji 2 do 5cm na wysokb30cm ponad poziom skrzynek.

Ostraznie zagsci¢ warstwe zasypkizwirowej wokot modutu. Kontynuowauktadanie i
zag;szczanie warstw piasku o gréleo20 cm & do poziomu terenu.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
5. 1. Kontrola, pomiary i badania

5. 1. 1. Badania przed przysteniem do robot
Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérizadania materiatow do betonu i
zapraw i ustad recept.

5. 1. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie tobo
Wykonawca jest zobowkany do statej i systematycznej kontroli prowadzdngobdt w zakresie i
Z czstotliwoscia okreslona w niniejszej SST i zaakceptowaprzez Irkyniera,
W szczegolngci kontrola powinna obejmowa
- sprawdzenie kzinych zalaonych taw celowniczych w nawdaniu do podanych statych punktow
wysokaciowych z doktadngcia do 1 cm,
- badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniemywod
- badanie i pomiary szero$@, grubdci i zag;szczenia wykonanej warstwy pogéoz
kruszywa mineralnego,
- badanie odchylenia osi kolektora,
- sprawdzenie zgod®&oi z dokumentagj projektows zatazenia przewodow i studzienek,
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- badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,

- sprawdzenie prawidtowsoi utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania przewodow,

- badanie wskanikow zagszczenia poszczegdélnych warstw zasypu,
- sprawdzenie kznych posadowienia pokryw wtazowych,

- sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

5. 1. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegkei krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape

powinno wynosi wiecej niz + 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnocbyicksze nk 0,1 m,

- odchylenie grubdzi warstwy podta@a nie powinno przekracza 3 cm,

- odchylenie szerokei warstwy podt@a nie powinno przekraczat+ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchigesdlegidci osi utazonego kolektora
od osi przewodu ustalone j na fawach celowmiczie powinna przekracza+ 5 mm,

- odchylenie spadku utonego kolektora od przewidzianego w projekcie meipno
przekracz&a-5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym sppidk10% projektowanego
spadku (przy zwkszonym spadku),

- wska&nik zag;szczenia zasypki wykopdéw okteny w trzech miejscach na diugn 100 m
powinien by zgodny z pkt 3.4.6.,

- rzedne pokryw studzienek powinny bywykonane z doktadricia do +5 mm.

- rzedne krateksciekowych powinny b§ wykonane z doktadrégcia do +5 mm.

- rzedne posadowienia separatora powinng Wwykonane z doktadricia do_ +5 mm.

- rzedne posadowienia modutu systemu zagospodarowardapeadowych do gruntu powinny &y

wykonane z doktaddoia do +5 mm.

6. OBMIAR ROBOT.

Jednostki obmiarowe precyzljosztorysy ofertowe i przedmiary robét. Podstawoalmoty obejmu:

» mb kolektoréw kt6ry obejmuje: wykonanie wykopu, wnanienie, ut@enie rur, zasypanie i
zag:szczenie wykopu,

* mb przykanalikdw i sieci , ktéry obejmuje: wykomamvykopu, umocnienienie, utenie rur, zasypanie
i zagzszczenie wykopu,

« 1 kpl. studni rewizyjnej przelotowej i pmizeniowej, ktéra obejmuje: wykonanie wykopu,
umocnienienie, mongastudni, zasypanie i zesgczenie wykopu,

e 1 kpl studzienkiciekowej ulicznej, ktéra obejmuje wykonanie wykopmocnienienie i, montastudni,
zasypanie i zagzczenie wykopu.

» 1 kpl separatora piasku i ropopochodnych, ktéryjrabge: wykonanie wykopu, umocnienienie, manta
separatora, zasypanie i zagczenie wykopu,

« 1 kpl systemu zagospodarowania wéd opadowych, kildeymuje: wykonanie wykopu, umocnienienie,
utozenie systemu, zasypanie i zagczenie wykopu.

7. ODBIOR ROBOT.
7.1 Odbior robét zanikajacych lub ulegapcych zakryciu.

7.1.1Dokumenty i dane

Podstaw dokonania oceny iki i jakosci robot ulegajcych zakryciu g nastpujace dane i dokumenty:
- dokumentacja projektowa z naniesionymi na nigipmrami dokonywanymi w trakcie budowy
(obejmupca dodatkowo rysunki konstrukcyjne obiektow i progé poprzeczne kanatéw oraz szkice
zdawczo-odbiorcze),

- dziennik budowy.

- dowody uzasadnigge zmiany i uzupetnienia dokonane w trakcie budowy,

- dokumenty dotycgce jakaci wbudowanych materiatow,

7.1.2 Zakres.
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Odbidr robot zanikagych obejmuje sprawdzenie:

a- sposobu wykonania wykopow pod watgm: obudowy, nachylenia skarp oraz ich zabezpieazprzed
zalaniem wod gruntows i z opaddw atmosferycznych,

b- przydatnéci poditaza naturalnego do budowy kanalizacji, szcz&thécianek obudowy, warstwy
ochronnej oraz zasypu przewoddw do powierzchnntereagszczenia gruntu nasypowego oraz jego
wilgotnasci,

c- jakasci wbudowanych materiatdw oraz ich zgodcicz wymaganiami dokumentacji projektowej SST
oraz atestami producentéw i normami przedmiotowymi,

d- utazenia i zgodnéci z dokumentagjprojektows,

e- dtugdaci i srednicy przewodow oraz sposobu wykonaniagménia rur i prefabrykatow,

f- materiatéw uytych do zasypki i stanu jego ubicia (zagczenia)

7.2 Odbior koncowy

Przy odbiorze kacowym powinny by przedidone nasipujace dokumenty:

- wyniki wszystkich badai pomiaréw,

- protokoty wszystkich odbiorow robét zanikeych,

- inwentaryzacja geodezyjna przewodow i obiektovplamach sytuacyjnych wykonana przez uprawion
jednostlk geodezyjn.

Odbior kaicowy polega na sprawdzeniu ww. dokumentow, matetiajte do budowy kanalizacji
powinny by zgodne z dokumentagcprojektow, i spetniad warunki okrélone w odpowiednich normach
szczego6towych, a w przypadku braku norm powinnypovdada& warunkom technicznym wytwaorni lub
innym umownym warunkom.

7.3. Odbidr ostateczny.
Odbior ostateczny powinien &ylokonany po rocznej eksploatacji kanalizacji desae).

8. PODSTAWA PLATNOSCI.

8.1 Cena jednostek obmiarowych.

Ceny jednostek przedmiarowych nglerzyjmowa zgodnie z wycenionym w przetargu kosztorysem.
Wykonanie robét obejmuje:

- roboty pomiarowe, przygotowawcze i demaotae (rozbiérkowe),

- dostarczenie materiatéw,

- wykonanie, umocnienie i odwodnienie wykopu,

- przygotowanie podi@, wykonanie podsypek, obsypek i nadsypek z pogpo6tk

- utozenie rur,

- wykonanie studni przelotowych

- monta separatora piasku i ropopochodnych

- monta systemu zagospodarowania wod opadowych i roztoplowy

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego, zasypeykopdw z zagszczeniem,
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonavjcze

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

2. PN-B-0675 1 Wyroby kanalizacyjne betonowe.yRiksztattki. Wymagania i

badania

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. $aywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamda@awierzchni drogowych

5. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny - kanayjna

6. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

7. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczyssiwany na gaco



8. PN-0O0/EN-124 Zwiezenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eaxdghni dla
ruchu piegaei kotowego.

9. PN-H-74086 Stopnieliwne do studzienek kontrolnych

10. BN-88/6731-08 Cement. Transpprizechowywanie

11. BN-62/6738-03,04, 07 Beton hydrotechniczny

12. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betdirggi betonowe ielbetowe,

13. PN-92/B-10735 Kanalizacjeze®vody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

9. 2. Inne dokumenty

1. Instrukcja zabezpieczania przed kogdanstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej - Warszaho86 r.
2. Katalog budownictwa
KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgizeniowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(7) Studzienki przelotowe (lipiec 198
KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)
KB1-22.2.6.(6) Igi betonowerednicy 50 cm; wysolkiei 30 lub 60 cm

89
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D - 07.07.01/01 ROBOTY ENERGETYCZNE -
SWIETLENIE | USUNIECIE KOLIZJI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghnicznej (SST)aswymagania, dotyere wykonania
i odbioru dwietlenia drogowego oraz usgnia kolizji z sieciami elektroenergetycznymi,
przy realizacji budowy ulicy Kolejowej w Miastku.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegoblowa specyfikacja techniczna stanowi obhzujica podstawg jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t jakid.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Zakres robot precyzaljposzczegolne kosztorysy ofertowe i przedmiary takidrarty energetyczne;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stup éwietleniowy — konstrukcja wsporcza osadzona b&aamio w gruncie, skaca do
zamocowania oprawyswietleniowej na wysoki nie wickszej nz 14m.

1.4.2. Wysggnik — element rurowyatzacy stup dwietleniowy z opraw.

1.4.3. Oprawa @vietleniowa — urzdzenie staace do rozdzialu, filtracji i przeksztatcania striemia
swietlnego wysytanego przezddiaswiatta, zawierajce wszystkie niezfnine detale do przymocowania i
pofaczenia z instalagjelektryczn.

1.4.4. Kabel — przewdd wietgtowy izolowany, przystosowany do przewodzenigdprelektrycznego,
mogacy pracowa pod i nad ziemi.

1.4.5. Fundament — konstrukgelbetowa zagbiona w ziemi, stica do utrzymania masztu lub szafy
oswietleniowej w pozycji pracy.

1.4.6. Dodatkowa ochrona przeciwpaaiowa — ochrona €ci przewodzcych dos¢gpnych w wypadku
pojawienia st na nich napicia w warunkach zakt6ceniowych.

1.4.7. Pozostate oldlenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacigodne z obovgzujacymi
odpowiednimi normami i ST D-00.00.00 ,Wymagania logd.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakah wykonania oraz zgodé®©z Dokumentag Projektova,
ST i poleceniami layniera.

Ogdlne wymagania dotygze robdt podano w Specyfikacji D-00.00.00. ,Wymadgagolne”

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotygz robot
Ogolne wymagania dotyaee robét podano w Specyfikacji D-00.00.00. ,Wymagargolne”

2.2. Materiaty do wykonania ustoju betonowego ,rekm”
2.2.1. Szalowanie
Szalowanie powinno zapewnsztywnda¢ i niezmienné¢ uktadu.
Powinno by skonstruowane w sposéb u#iwiajacy jego tatwy montai demonta.

2.2.2. Beton
Klasa betonu powinna bygodna z dokumentagcprojektowy lub wskazaniami lzyniera lecz nie rsza
niz klasa B20 i odpowiadavymaganiom normy PN-88/B-06250

2.3. Materiaty stosowane przy ukfadaniu kabli.
2.3.1 Piasek

Piasek stosowany przy uktadaniu kabli wg BN-87/6044
2.3.2. Folia
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Folia kalandrowana z uplastycznionego PCW o gécil®4-0,6 mm gatunek | wg BN-68/6353-03.

2.4. Elementy gotowe.
2.4.1. Fundamenty prefabrykowane.
Ogolne wymagania dotygze fundamentdéw konstrukcji wsporczych ckoae s w PN-B-03322.
2.4.2. Przepusty kablowe.
Przepusty z rur ostonowych AROTA typ SRS110, A LB®S 110 zgodnie z dokumentagrojektow.
Szafa éwietleniowa SO.
2.4.3. Kable.
Kable wywane do zasilaniaswietlenia drog musgspetnig wymagania PN-E-90401
Przewidziano kable typu YAKY 4x25 , YAKY 4x56- jako kable zasilage Gwietleniowe.
2.4.4.7r6dkaswiatta i oprawy
Oprawy izrédtaswiatta dla gwietlenia drogowego wg wymagd@N-E-06305- SGP 340/70
2.4.5. Stupy éwietleniowe.
Stup gwietleniowe SWY7.

Stupy adwietleniowe powinny przen#é obciazenie wynikajce z zawieszenia opraw i wgghikow oraz
parcia wiatru dla Il strefy wiatrowej, zgodnie z N05100

2.4.6. Wystgniki
Wysiegniki 1,5x1,5 m.
2.4.7.Zwir na podsypk

Zwir na podsypk pod prefabrykowane betonowe elementy betonowermpewby¢ klasy co najmniej Il i
odpowiadé wymaganiom BN-66/6774-01

3. SPRZET.
Wykonawca przyspujacy do wykonania éwietlenia drogowego winien wyka&aic mozliwoscia
korzystania z nagpujacych maszyn i spetu

- zurawia samochodowego

- samochodu specjalnego liniowego z platfgirbalkonem

- wiertnicy na podwoziu samochodowym&eidrem fi 70 cm

- spawarki transformatorowej do 500A

- zagyszczarki wibracyjnej spalinowej 76t

- recznego zestawéwidrow do wiercenia poziomego otworéw do fi 15 cm

- urzadzenia przeciskowego do przeciskania rur ochronpgehistniegcymi drogami.

4. TRANSPORT
Wykonawca winien wykazasic mazliwoscia korzystania z nagpujacychsrodkow transportu :

- samochodu skrzyniowego

- przyczepy dhaycowej do samochodu
- samochodu dostawczego

- przyczepy do przewenia kabli.

5. WYKONANIE ROBOT

5.0. Wykopy pod fundamenty i kable

Pod fundamenty prefabrykowane nglevykona& wykopy waskoprzestrzenneeznie zachowuagc zgodnaé
rzednych i wymiarow z danymi w dokumentacji projektgwieh obudowa i zabezpieczenie wg BN-83/8836-
02.
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Wykopy pod stupy i maszty powinny byvykonane bez naruszenia naturalnej struktury dyleopu,
zgodnie z PN-B-06050.

Wydobyty grunt z wykopu pod kabel powinienctsktadowany z jednej strony rowka.

Zasypanie fundamentow i rowka nafedokona gruntem z wykopu, bez zanieczysztzéasypanie nafy
dokon& warstwami grubgci 15-20 cm i zagszcza ubijakami gcznymi lub zagszczarl wibracyjra.
Wskaznik zag;szczenia gruntu powinien wynésnin. 0,97 wg BN-77/8931-12. Zachotvdodatkowe
ustalenia, wynikajce z odpowiednich SST dla robo6t ziemnych drogowych.

5.1. Wykonanie ustojow pod maszty éwietleniowe.
Fundamenty pod maszty nayavykona zgodnie z dokumentacprojektowva.

5.2. Montaz fundamentow prefabrykowanych.
Montaz fundamentdéw naley wykona zgodnie z wytycznymi monta dla fundamentéw, zamieszczonych
w dokumentacji projektowe;.

Maksymalne odchylenie gornej powierzchni fundametyoziomu nie powinno przekroez$:1500, z
dopuszczalatolerancy rzednej posadowienia 2cm

5.3. Montaz stupow.
Glebokas¢ posadowienia stupa oraz typ fundamentu, zyabeykona wedtug dokumentacji projektowej.

Odchyika osi stupa od pionu nie peoby wicksza od 0,001 wysokoi stupa.

5.4. Demontaz masztow
Wyszczegoélnione w dokumentacji projektowej masztyietleniowe naley zdemontowé zachowujc
podane w dokumentacji warunki.

5.5. Montaz wysiggnikow.
Wysiggniki nalezy montowa na stupach i masztach stoych przy pomocy #vigu i samochodu z
balkonem.

5.6. Montaz opraw
Montaz opraw na wysignikach naley wykonywa przy pomocy samochodu z balkonem.

Kazda opraw przed zamontowaniem nalepodhczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie. Przewody
zasilajce do opraw naly stosowa pojedyncze o izolacji wzmocnionepgtami miedzianymi o przekroju
nie mniejszym ri 1 mnf.

5.7. Uktadanie kabli.

Kable naley uktad& w trasach wytyczonych przez gby geodezyjne. Ukfadanie kabli powinnacby
zgodne z normPN-E-05125.

Bezpdrednio w gruncie kable nate uktada na gkbokasci 0,7m na warstwie piasku o gruico10cm z
przykryciem réwnie 10 cm warstwy piasku a nagpnie warstw gruntu rodzimego o gruoi co najmniej
15 cm. Jako ochr@mprzed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdtatej trasy, co najmniej 25 cm nad
kablem, naley uktada folie koloru niebieskiego o szerod@ 20 cm.

Przy skrzgowaniach z innymi instalacjami podziemnymi i drog&abel uktada w przepustach
kablowych.

Kabel utzony w ziemi na catej diugoi powinien posiadaznaczniki identyfikacyjne.

Przy latarniach, przepustach kablowych, szafgehetleniowych naley pozostawt 2,0m kabla jako
zapasy eksploatacyjne.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Wykopy pod fundamenty i kable.
Lokalizacja, wymiary i zabezpieczerfieian wykopu powinno hyzgodne z Rysunkami i Specyfikacj

Po zasypaniu fundamentow lub kabli rrigleprawdzt wskanik zag;szczenia gruntu wg pkt. 5

6.2. Fundamenty i ustoje.
Program badapowinien obejmowasprawdzenie ksztattdéw i wymiarow, wydlu zewrtrznego oraz
wytrzymaiaici. Parametry te powinny by godne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji gktmwej.
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Ponadto naley sprawdzé doktadndé ustawienia w planie i ezine posadowienia.

6.3. Latarnie oswietleniowe.
Elementy latat i masztéw powinny byzgodne z dokumentagcprojektowy i Specyfikacy.

Maszty gwietleniowe i latarnie, po ich moria, podlegaj sprawdzeniu pod wzgllem :

- doktadndci ustawienia pionowego stupow,

- prawidtowdci ustawienia wysignika i opraw wzgjdem osi éwietlanej jezdni.
- jakaosci polaczen kabli i przewodow,

- jakaosci polaczen srubowych,

- stanu powtok ochronnych.

6.4. Linia kablowa.
W czasie wykonywania i po zakozeniu robot kablowych nale przeprowadzi nasgpujace pomiary :

gtebokas¢ zakopania kabla,

- gruba¢ podsypki piaskowej nad i pod kablem,
odlegtai¢ folii ochronnej od kabla,

rezystancji izolacji i cigtosci zyt kabla.

6.5. Instalacja przeciwporazeniowa.
Przy wykonywaniu uzioméw natg wykona pomiar gébokasci utozenia bednarki oraz sprawdztan
pofaczer spawanych.

Po wykonaniu uzioméw ochronnych natevykona pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki nie mog
by¢ gorsze od wartei podanych w dokumentacji projektowe;.

Po wykonaniu instalacjiswvietleniowej naley pomierzy impedancje gli zwarciowych dla stwierdzenia
skutecznéci zerowania.

Wszystkie wyniki pomiaroéw naky zamieci¢ w protokdle pomiarowym ochrony przeciwpgeaiowe;.

6.6. Pomiar natezenia Gwietlenia
Pomiary naley przeprowadi zgodnie z PN-E-02032.

7.  OBMIAR ROBOT.
Jednostki obmiarowe przyjmowagodnie z kosztorysami ofertowymi.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Odbioru robot dokonana podstawie ogolnych zasad przeprowadzania dior
Przy przekazywaniuswietlenia drogowego do eksploatacji wykonawca zaloany jest dostarczy
Kierownikowi Kontraktu nasjpujace dokumenty:

- aktualry dokumentagj powykonawca,

- geodezyjn dokumentagj powykonawcsz,

- protokéty pomiarow,

- stosowne atesty,

- wymagane éwiadczenia o zgodrsoi robot i wykonaniu prob i sprawdzenia.

8.2. Odbidr robét zanikapych i podlegajcych zakryciu.

Odbiorowi rob6t zanikacych i podlegajcych zakryciu podlegaij:

- wykopy pod fundamenty i kable,

- wykonanie fundamentéw i ustojéw oraz skrzynki,

- utozenie kabli z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,

- wykonanie uziomow tamowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatndgci dokonywa wg jednostek obmiarowych z kosztoryséw ofertowych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-03322 Elektroenergetyczne linie napowietrfnendamenty konstrukcji wsporczych

2. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania wezié wykonywania badaprzy
odbiorze.

3. PN-B-06050 Beton zwykly.

4, PN-76/E-02032 @wietlenie drég publicznych

5. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowejéktowanie i budowa

6. PN-79/E-06314 Elektryczne oprawyvaetleniowe zewagtrzne.

7. BN-68/636353-03 Folia kalandrowana techniczna astytznionego polichlorku winylu
suspensyjnego.

8. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

9. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robotgrane.

10. BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Eleiy konstrukcji wsporczych
éwietleniowych i energetycznych linii napowietrznych

11. Przepisy budowy uedzei elektrycznych. PBUE, wyd.1980 r.

12. Rozporadzenie MBIPMB w sprawie bezpiedmwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlano montavych i rozbiérkowych. (Dz.U. Nr 13 z dn. 10.04.297)

13. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budmvd-montaowych — Czs¢ V.
Instalacje elektryczne, 1973 r.

14. Rozporadzenie MP z dn.26.11.1990 r. w sprawie warunkéwn@znych, jakim powinny

odpowiadaurzdzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony pvpecazeniowej
(Dz.U. Nr 81 zdn. 26.11.1990 r
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D-01.03.04 ROBOTY TELETECHNICZNE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjisymagania dotycce wykonania i odbioru
przebudowy infrastruktury telekomunikacyjnej w amku z budow ulicy Kolejowej w Miastku.
Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktumeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiga
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.2.  Zakres robo6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot przy wykonaniu przebudowy
urzadzen i kabli telekomunikacyjnych.

Zakresy robot precyzaijkosztorys ofertowy i przedmiar rob6t begrteletechniczne;.

1.3.  Okreslenia podstawowe

Tor przewodowy - dwa odizolowane przewody twace wraz z urgdzeniami kacowymi obwod
elektryczny, w ktérym przeptyw pdu jest wykorzystany do przesytania sygnatow tatekoikacyjnych.
Kanalizacja kablowa - zespo6t cigéw podziemnych z wbudowanymi studniami przeznagzimn
prowadzenia kabli telekomunikacyjnych.

Kanalizacja pierwotna - kanalizacja kablowa, do ktérej wga s¢ kable telekomunikacyjne lub rury
kanalizacji wtorne;.

Kanalizacja wtdrna - zespo6t rur weiganych do otwordw kanalizacji pierwotnej, stangyich dodatkowe
zabezpieczenie kabli optotelekomunikacyjnych (ewych).

Rurociag kablowy - ciag rur polietylenowych lub innych o nie gorszych $davosciach oraz zasobnikow
ztaczowych uktadany bezpaednio w ziemi i stanowtych ostog ochronm dla kabli
optotelekomunikacyjnych (ew. innych).

Kanalizacja magistralna - kanalizacja kablowa wielootworowa przeznaczoiaskebli magistralnych,
migdzycentralowych, dalekaginych itp.

Kanalizacja rozdzielcza- kanalizacja kablowa jedno- lub dwuotworowa pr@zona dla kabli
rozdzielczych.

Ciag kanalizacji kablowej - zestaw przewodow (rur, otworéw) kanalizacyjngtizacych do uktadania w
nich (wcigania) kabli. W zatenosci od ilosci przewoddw (rur, otwordw) w zestawie roznégamy
kanalizac§ jedno- dwu- itd -otworow.

Studnia kablowa - pomieszczenie podziemne wbudowanedzy ciagi kanalizacji kablowej, lub (studnia
koncowa) na kacu cihgu, w celu umgliwienia wciagania, montau i konserwacji kabli.

Studnia kablowa magistralna- studnia kablowa wbudowana nagti kanalizacji magistralne;j.

Studnia kablowa rozdzielcza- studnia kablowa wbudowana nagt kanalizacji rozdzielczej, nie map
bezpgdredniego palczenia z cigiem kanalizacji magistralne;.

Wspornik kablowy — wspornik mocujcy kabel w studni kablowej.

Szafka kablowa- szafka metalowa lub z mas termoplastycznych zamana na fundamencie betonowym
lub na studni kablowej. Zawiera konstrukdio mocowania gtowic kablowych.

Siet miejscowa- siet faczy telefonicznych obszaru jednego miasta zdeaniami liniowymi, 4czaca
centrale mgdzy sol, oraz centrale ze stacjami abonenckimi.

Linia telekomunikacyjna - linia do przesytania sygnatéw telekomunikacyjmyla zewatrz sieci
miejscowej rozréniamy m. in. linie:

migedzymiastowe- faczace centrale midzymiastowe,

wewnatrzstrefowe - faczace centrale ngdzymiastowe z okigowymi,

Linia kablowa magistralna - kabel sieci miejscowej, ktérego patek stanowi gtowica kablowa w centrali
telefonicznej, zakaczony gtowicami (mge by jedna gtowica) umieszczonymi w szafkach kablowych.
Linia kablowa rozdzielcza- kabel sieci miejscowej wyprowadzony z gtowicyiegzczonej w szafce
kablowej, lub niekiedy w centrali, zakczony gtowicami w tzw. puszkach kablowych, skrzyectka
kablowych itp., z ktérych wykonana przylacza do abonentow.

Kable - rozr@niamy : 1) energetyczne i sygnalizacyjne 2) telekoikacyjne (TK) - stiace do przesylania
sygnatdéw telekomunikacyjnych z zachowaniem paradmeprzewidzianych dla sieci telekomunikacyjnej
uzytku publicznego. Zwyczajowo przyjmujezste informacje w kablussprzekazywane przyzyciu pradu
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elektrycznego chybage nazwa kabla wskazuje innydmik informacji (np. "kabel optotelekomunikacyjny").
Pod wzgédem konstrukcji TK dziel sic przede wszystkim na:

Kable dalekoskzne - (nazwa typu kabla zawiera zestaw liter TKD npIFTKDFtA) kabel
telekomunikacyjny, ktérego parametry pozwala@ wycie w wypadkach, gdy wymagania odni@ jakaci
transmisji § podwyzszone, (linie midzymiastowe, wewgtrzstrefowe itp.).

Kable miejscowe- (symbol zawiera - TKM np. XzZTKMXpw) pozostatelika telekomunikacyjne.

Ze wzgkdu na budow przewoddw (toréw przenoszych sygnaty telekomunikacyjne) rozréamy:

Kable symetryczne- z torami zbudowanymi z dwu identycznych przewsadektrycznych (drut
miedziany lub aluminiowy) oddzielonych izolacj

Kable wspétosiowe- (koncentryczne, TKDW). Tory tych kabli sktadaje z 2 elektrycznych przewodow
miedzianych: jeden w postaci rurki, drugidacy pretem (drutem) umieszczonym doktadnigredku
poprzednio wymienionego.

Kable swiattowodowe - (optotelekomunikacyjne, OTK) z torami w postatbkien swiattowodowych,
wzdhuz ktorych jako néniki informacji przesytaneasimpulsyswietine.

Trasa kabla - linia famana pokrywagra z doktadnéria do 0,5m (w miejscu ule@nia zapasu szerad®
pasa zajtego przez kabel jest ghisza i mae wynosté do kilku metrow) rzeczywiste patenie kabla.
Dilugosé trasowa - odlegta¢ mierzona midzy dwoma punktami po trasie kabla.

Dilugosé elektryczna- rzeczywista diugé odcinka kabla zawarta suzy dwoma punktami na kablu
mierzona wzdta osi kabla. Diugéc elektryczna jest rowna ditugm trasowej powgkszonej o dodatek
diugcéci na ukladanie kabla wzdtdinii falistej (sfalowanie), uskoki pionowe, zagasvyprowadzenia na
stupy, lubsciany, pomniejszona o skroty na silnych zatomaakhytr

Diugos¢ fabrykacyjna - dtugas¢ odcinka kabla w momencie zakupu.

Zapas kabla- dodatek dtugeci kabla uzyskany przez utenie kabla w ksztatciegfli lub zwojow.
Wstawka - nowy odcinek linii wbudowany w ligiistnieca bez obejcia réwnolegtego (rokadowego).
Domiar wzdtuzny - dlugai¢ trasowa kabla mierzona od punktu pezggo umownie za O.

Domiar poprzeczny- odlegté¢ trasy kabla od statego, tatwo identyfikowanegokpurmierzona wzdt
linii mozliwej do odtworzenia tatwym sposobem (np. wzdtoiany budynku, ogrodzenia itp., lub
poprzecznie déciany, kravedzi jezdni itp.).

Stup kablowy - stup telekomunikacyjnej linii napowietrznej, ngky wyprowadzono i zakazono gtowig
w skrzynce kablowej kabel doziemny. Na stupie kalyim zakaiczone g przewody linii napowietrznej
wprowadzone do kabla. W szczegdlnym przypadku lsélgpowy mae by stupem kacowym linii
napowietrznej poddanym dziataniu jednostronnegoagagrzewodow.

Skrzynka (kablowa) stupowa- obudowa z umieszczenvewntrz konstrukcy wsporcz dla zakaczen
kablowych, uradzen zabezpieczagych i ewentualnie uszizen dopasowujcych przeznaczona do
mocowania na stupie linii naziemnej.

Ochronnik - urzadzenie (na og6t czwoérnik z kodwkami uziemieniowymi) stanowdée zabezpieczenie
ludzi i instalacji przed szkodliwymi przebiegamekirycznymi indukowanymi w linii telekomunikacyjnej
Ochronnik zawiera odgromniki, bezpieczniki, warygtitp. - w zalenosci od typu i potrzeb.

Ochronnik liniowy - ochronnik stosowany w liniach telekomunikacyjnyaziemnych (w szczegolw w
liniach napowietrznych), na stupach kablowych, W @abezpieczenia kabli i ludzi przed skutkami
przepk¢ i przetzen indukowanych w linii naziemnej.

Obiekt kablowy (przepust kablowy) - wiazka rur o jednakowej diugoi utozonych warstwami (w
szczegOlnym przypadku wike moze stanowd jedna rura) dla unitiwienia przecagania nowych kabli bez
kopania (na diugi obiektu) rowu. Niekiedy obiekt spetnia ¢adabezpieczenia kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi, elektrochemicznymi, lub przed preegpimi.

Ztacze kablowe— miejsce paiczenia 2 odcinkéw kabla.

Ostona zhczowa— szczelna warstwa metalu lub materiatu niemetiaéigo zapobiegaga przenikaniu
wilgoci do zhcza kablowego szczelnie pokona z powlok kabla.

Gtowica kablowa— uradzenie do szczelnego zakzenia kabla. Podstawowymigziami gtowicy g a)
taczowka (kilka taczowek), ktéra umdiwia taczenie przewoddw transmisyjnych w kablu z podobnyani
zewntrz i b) kadtub (pudto).

Ztacze pupinizacyjne- zlacze kablowe (na ogot zamkie w tzw. skrzyni pupinizacyjnej), w ktorym tory
pupinizowane przechodprzez zespoty cewek pupinizacyjnych (gkgzapcych indukcyjnéé toru).
Odcinek pupinizacyjny - odcinek kabla midzy dwoma zfczami pupinizacyjnymi.

Powloka kabla- szczelna warstwa metalu lub materiatu niemetago zapobiegaga przenikaniu
wilgoci do agrodka kabla.

Symetryzacja kabla- czynndci majace na celu wyrownanie sggzn dodatnich i ujemnych redzy torami
w kablu - najcgsciej: wlaczanie kondensatorow odspgajacych medzy zytami symetryzowanych wizek
przewodow w tzw. ziczach kondensatorowych, lubagkanie zespotow oporowo-pojenécmwych
(symetryzacja skupiona).
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Kontrola cisnieniowa kabla - urzadzenia wytwarzajce i kontrolujce w kablu podwgszone dinienie
powietrza (niekiedy innego gazu).

Kabel wprowadzeniowy (wyprowadzeniowy) kabel kdacy czscia napowietrznej linii
telekomunikacyjnej,dczacy koncowy stup linii napowietrznej (stup kablowy, wigje kablowe) z centra)
w ktorej znajduy sie urzadzenia kacowe tej linii.

Zasobnik zlagczowy— zbiornik stanowicy ostory ochronn dla zhcza kablgwiattowodowego i jego
zapasow, umieszczany bezpnio w ziemi.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kiach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektows, ST i poleceniami Kierownika Projektu. Najezwrocic uwag; na tréc¢ paragrafu ,Uwagi dla
wykonawcy” w Dokumentacji Projektowe;j.

Przebudow kabli naley wykona& zgodnie z wymaganiami

ZN-96/TP S.A.-010, ZN-96/TP S.A.-027, ZN-96/TP S0%8, ZN-96/TP S.A.-031, ZN-96/TP S.A.-035,
ZN-96/TP S.A.-037, ZN-96/TPSA-002, ZN-96/TPSA-0@8-96/TPSA-005.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t wedtagad niniejszej STasnateriaty,
wymienione w poszczegoélnych projektach budowlan&amawczych.

3. SPRZET

Uzyty sprzt mechaniczny musi ldysprawny technicznie i musi byaakceptowany przez Kierownika
Projektu.

Sprat:
- samochdd skrzyniowy do 3,5 t,

- samochoéd dostawczy 0,9 t,

- koparko-spycharka na podwoziu kotowym 0,25 m3,

- zespot prdotworczy jednofazowy 2,5 kVA,

- ubijak spalinowy do zagzczania gruntu w zasypanych rowach,
- megaomomierz

- uradzenie do przebipoziomych

4. TRANSPORT

Materiaty niezledne do przebudowy linii telekomunikacyjnej nadgy¢ przewaone dowolnymirodkami
transportu. Nalgy je ustawé rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej ok@bie i zabezpieczy
przed maliwoscia przesuwania gioraz uszkodzenia podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robét

W miejscach zbfien do istniejcego uzbrojenia podziemnego roboty ziemnezayaleykonywa recznie, w
pozostatych miejscach — przyyeciu dowolnego sprtu mechanicznego.

Wytyczenie w terenie przebiegu trasy kanalizakgbli powinno by wykonane przez uprawnione shy
geodezyjne na podstawie mapy zaopatrzonej w klauatierdzajca wiasciwych wtadz administraciji
terenowej z zachowaniem ustal®ST D-01.01.01.

Roboty ziemne
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Glebokasé i szerokéé wykopu oraz pochylenigcian wykopu i rozmieszczenie ziemi z wykopu, kazedji
| pozostatych materiatdwzytych do budowy zgodnie z ZN-96/TP S.A.-011.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Kontro jakosci nalezy przeprowadzi zgodnie z:
- ZN-96/TP S.A.-011 - Telekomunikacyjna kanaljaakablowa. Ogolne wymagania i badania.

- ZN-96/TP S.A.-012 - Kanalizacja pierwotna. Wygaaia i badania.

- ZN-96/TP S.A.-023 - Studnie kablowe. Wymagarbadania.
- ZN-96/TP S.A.-029 - Telekomunikacyjne kable mjscowe o izolacji i powtoce polietylenowej,
wypetniond/ymagania i badania.

- ZN-96/TP S.A.-031 - Ostonyatzowe. Wymagania i badania.
- ZN-96/TPSA-002. Linie optotelekomunikacyjne. Ogdlwymagania techniczne.
- ZN-96/TPSA-008. Linie optotelekomunikacyjne. Qstalaczowe. Wymagania i badania.
- ZN-96/TPSA-005. Kable optotelekomunikacyjne jedhioalowe dalekosine.
Wymagania i baidan

7. OBMIAR ROBOT

Jednostki przedmiarowe przyjmoévagodnie z kosztorysem ofertowym i przedmiarem tobo

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Odbior robot
Wykonawca zgtosi do odbioru Kierownikowi Projektiw etapy robét:
- wytyczenie,
- wykopy,
- instalacje po zmontowaniu,
- teren po upordkowaniu.

8.2. Odbiory czsciowe, ostateczne

Odbior techniczny wykonanych robot wynikey z wymaga uzytkownika mae mie charakter odbioru
czesciowego. Wykonawca zgtosi catkowicie wykonany iyw@rdzony przez Kierownika Projektu zakres
robét do odbioru agciowego. Odbidr agciowy przeprowadza siw trybie przewidzianym dla odbioréw
ostatecznych z udziateniytkownika sieci. Do odbioru natg dofaczy¢ aktualra dokumentag geodezyja
wykonara przez uprawnionego geogetpotwierdzom wpisami do Dziennika Budowy. Dokumentacja
powykonawcza powinna Bysporadzona na aktualnej mapie geodezyjnej.

Do protokotu czsciowego nalgy dolczye:

- protokoty sprawdzenia szczekod powtoki kabla (nie dotyczy kabli wzdinie szczelnych ) /pkt. 6.1. ST/,
- protokoty pomiarow elektrycznych kabli /wg ZN-9& S.A.-027/,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatndg¢ za wykonane roboty nate przyjmowa zgodnie z obmiarem, atestami producenta orazaocen
jakasci robot na podstawie baléaboratoryjnych i pomiarow.

Cena wykonania robét obejmuje:

- prace przygotowawcze i pomiarowe,

- zakup i transport materiatow niezinych do wykonania robot,

- monta elementow budowane;j sieci telekomunikacyjnej,

- demonta kolizyjnych odcinkéw sieci,

- transport zdemontowanych materiatow,

- uporadkowanie miejsca wykonania robét,

- przeprowadzenie nieztnych bada laboratoryjnych i pomiaréw przebudowywanych sigblowych,
- sporadzenie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej,

- konserwacja linii w zakresie wynikglym z warunkow kontraktu.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-92/T-90335 Telekomunikacyjne kable miejse@wihzkami czwdrkowymi, pczkowe, o izolacji
polietylenowej i powtoce polietylenowej z zapgrzeciwwilgociows, wypetnione. Ogélne wymagania i
badania.

2. PN-92/T-09336 Telekomunikacyjne kable miejseawizkami czworkowymi, pczkowe, o izolacji
polietylenowej i powtoce polietylenowej z zapgrzeciwwilgociovs, wypetnione, nieopancerzone i
opancerzone z ostamolietylenove lub polwinitows.

3. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe —atybziemne.
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D.07.01.01. OZNAKOWANIE POZIOME

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaajhnicznej (SST)sswymagania, dotyeze
wykonania i odbioru oznakowania poziomego cienkatvapwego przy budowie ulicy Kolejowej w
Miastku.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi ofnyjgca podstaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét jak1.1..

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji iydah zasad prowadzenia rob6t zganych
z wykonywaniem i odbiorem oznakowania poziomegokisvarstwowego.

llosci rob6t podano w kosztorysie ofertowym i przedméarob6t brazy drogowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Oznakowanie poziome - znaki drogowe pozjam@eszczone na nawierzchni w postaci linii
ciagtych lub przerywanych, strzatek, napisow, symbaéiz innych linii zwiazanych z oznaczeniem
okreslonych miejsc na tej powierzchni.

1.4.2. Znaki podime — linie rownolegte do osi jezdni lub odchylorterdej pod niewielkim ktem,
wystepujace jako linie segregacyjne lub kredziowe, przerywane lub qgte.

1.4.3. Strzatki — znaki poziome na nawierzchni, iefysjace jako strzatki kierunkowe, oraz
naprowadzaice.

1.4.4. Znaki poprzeczne — znaki wyznagzajmiejsca przeznaczone dla ruchu pieszych w pkprze
jezdni oraz miejsca zatrzymania pojazdow.

1.4.5. Znaki uzupetniage — znaki w postaci symboli napiséw, linii przystawych oraz inne
okreslajace szczego6lne miejsca na nawierzchni.

1.4.6. Materiaty do poziomego znakowania drog —emialy zawierajce rozpuszczalniki, wolne od
rozpuszczalnikow lub punktowe elementy odblaskdw@re mog zost& naniesione lub wbudowane
przez malowanie lub natryskiwanie na nawierzchnigiowe stosowane w temperaturze otoczenia.
Materiaty te powinny b§ retro refleksyjne.

1.4.7. Materiaty do znakowania cienkowarstwowedarby naktadane warstwgrubaci od 0,3 mm do
0,8 mm.

1.4.8. Kulki szklane — materiat do posypywania ti#inzucania pod émieniem na oznakowanie
wykonane materiatami w stanie ciekltym, w celu uaysk widzialnéci oznakowania w nocy.

1.5. Ogodlne wymagania dotyegce robot
Ogolne wymagania dotyez robot podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania agoin

1.6. Podstawowy akt prawny

Rozporgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca030r. w sprawie szczegotowych warunkéw
technicznych dla znakdéw i sygnatow drogowych onaadren bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkow
ich umieszczania na drogach ( Dz. U. nr 220 z 20Q%z. 2181),
zwane umownie w niniejszej SST ,Instrukcy (...)"
Pozostate akty prawne podano w rozdziale 9 i w PT
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2.  MATERIALY

2.1. Dokument dopuszczajcy do stosowania materiatow.

Kazdy materiat aywany przez Wykonawcdo poziomego znakowania drég musi postaajarobag
techniczn.

2.2. Wymagania wobec materiatéw do poziomego znakania drdg.
2.2.1Materiaty do znakowania cienkowarstwowego.

Materiatami do znakowania cienkowarstwowego mmwiby¢ farby naktadane warstwgrubaci
od 0,3 do 0,8 mm (na mokro).

Wiasciwosci fizyczne materiatdw do znakowania cienkowarstwga okréla aprobata techniczna
odpowiadajica wymaganiom POD-97.

2.2.2Kulki szklane.

Materiaty w postaci kulek szklanych r&figinych do posypywania lub narzucania paahieniem
na materiaty do oznakowania powinny zapewniédzialnag¢ w nocy poprzez odbicie powrotne w
kierunku pojazdu wizki $wiatta wysytanej przez reflektory pojazdu.

Wiasciwosci kulek szklanych okiga aprobata techniczna, odpowiagta wymaganiom POD-97.

3. SPRET

Wykonawca przygbujacy do wykonania oznakowania poziomego, powinienazgk Sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- szczotekgcznych,

- sprzarek,

- malowarek do poziomego znakowania jezdni,

- sSprztu transportowego

- sprztu do zabezpieczenia i oznakowania robot.

4. WYKONANIE ROBOT.

Warunki atmosferyczne.
W czasie wykonywania oznakowania temperatura naeier i powietrza powinna wyn@sco
najmniej 5 st. C.

Przygotowanie podiaga do wykonania znakowania.
Przed wykonaniem znakowania poziomego hatirzysci¢ powierzchng nawierzchni malowanej z pytu,
piaskéw, smardw, olejéw i innych zanieczyszcze

Powierzchnia nawierzchni przygotowana do wykonaazigakowania poziomego musidgzysta i
sucha.

Wykonanie znakowania drogi.
Wykonanie znakowania powinno dygodne z zaleceniami producenta materiatow.

Farle nalezy nakltada rownomierm warstwy o grubgci od 0,3 do 0,8 mm zachovagjwymiary i
ostra¢ krawedzi. Prace powinny ldywykonane mechanicznie, nanoszone przy pomocy naakado
znakowania jezdni, lub pistoletu zyeciem szablonow.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Badania przygotowania podtaa.
Powierzchnia jezdni przed wykonaniem znakowaniaqmego musi b§ catkowicie czysta i sucha
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Badania wykonania oznakowania poziomego.
Widzialngs¢ w dzien.
Widzialnas¢ oznakowania w dziejest okrélona wspotczynnikiem luminancji i bagwznakowania.

Wartas¢ wspoétczynnika Q powinna wyndsilla oznakowaniawiezego barwy biatej na nawierzchni
asfaltowej, co najmniej 130 mcdfix

Widzialnas¢ w nocy.
Za miak widzialngci w nocy przygto powierzchniowy wspotczynnik odblasky Bkreslany wg POD-
97.

Wartas¢ wspotczynnika Rpowinna wynosi dla oznakowanidwiezego w stanie suchym barwy biatej,
co najmniej 300 mcd/fix.

Tolerancja wymiarow oznakowania.
Tolerancja nowo wykonanego oznakowania poziomegagizego z dokumentagprojektows, powinna
odpowiad& nas¢pujacym warunkom :
- szerok&t linii +/- 5 mm,
- dhtugasé linii =50mm, + 150mm,
- dlalinii przerywanych, dtug@d cyklu sktadagcego st z linii i przerwy nie mae odbiegé od
sredniej z 10 kolejnych cykli +/- 50 mm
- dla strzatek \liter i cyfr rozstaw punktow nanikowych +/- 50 mm dla wym. dtugoi i +/- 20 mm
dla wym. szeroki.

6. OBMIAR ROBOT.

Jednostl obmiarow, oznakowania poziomego jest £ mpowierzchni naniesionych znakéw.

7. ODBIOR ROBOT.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektovs, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemrtoieji, daty wyniki pozytywne.

Odbior ostateczny.

Odbioru ostatecznego najedokona po catkowitym zakaczeniu robo6t, na podstawie wynikow
pomiaréw i bada jakosciowych.

8. PODSTAWA PLATNOSCI.
Cena 1 m2 wykonania rob6t obejmuje:

prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakoe/aniot,

przygotowanie i dostarczenie materiatéw,

oczyszczenie nawierzchni,

przedznakowanie,

naniesienie powtoki znakdéw na nawierzehdrogi,

ochrona znakow przed zniszczeniem przez pojazdyasie prowadzenia robét,
przeprowadzenie bafla pomiardw.
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9. PRZEPISY ZWIAZANE.

9.1. Normy

1. PN-C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przechowywatransport.

2. PN-O-79252 Opakowania transportowe z zavéaro Znaki i znakowanie. Wymagania
podstawowe.

9.2. Inne dokumenty.
Warunki techniczne. Poziome znakowanie drog. POC&@ria ,|I” — Informacje, Instrukcje.
Zeszyt nr 55. IBDiM, W-wa, 1997.

Szczegobtowe warunki techniczne dla znakéw i sygmattiogowych oraz uggdzen bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na dchga

(Dz. U. - Zaicznik do nr 220 z 2003 r., poz. 2181),

Rozporadzenie ministra Infrastruktury z dnia 23 wsmia 2003r. w sprawie szczegétowych warunkow
zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzaduym zargdzaniem. (Dz.U. Nr 177, poz.
1729)

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchgadrgm ( Dz. U. Nr 108 z 2005 r., poz. 908

Z péniejszymi zmianami ),

Rozporadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wesmanych i Administracji z dnia 31

lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnaffnwgowych ( Dz. U. Nr 170 z 2002 r., poz. 1393 ),
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipcal&0r. w sprawie szczego6towych warunkéw
technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych onaadeen bezpieczastwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach ( Dz. U. fir22003 r., poz. 2181),

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 17 wrzeia 2003 r.

w sprawie kierowania ruchem drogowym ( DzNr 182 z 2003 r., poz. 1784 ),

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach puibdz ( Dz. U. Nr 140 z 2004 r., poz. 1481

z péniejszymi zmianami ),

Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych. CentraBiuro Projektowo Badawcze Droég i
Mostow

Warunki techniczne. Poziome znakowanie drég. POL&S@ria ,I” — informacje, instrukcje.

Zeszyt nr 55. IBDiM, Warszawa, 1997r.
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D.07.02.01. OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej veymagania dotyce wykonania i odbioru
oznakowania pionowego, przy realizacji budowy ukmlejowej w Miastku.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacy techniczm

Ustalenia zawarte niniejszej Specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem i odbiorem oznakowania pionowego.
Zakres robot zawartych w projekcie technicznynziegimiarze robot brag drogowej dotyczy:
1.3.1. ustawienie stupéw i konstrukcji wsporczyatuzstalowychp 60mm,
1.3.2. przymocowanie tablic znakéw drogowych dpétu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Znak pionowy — znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z isami albo symbolami, zwykle
umieszczony na konstrukcji wsporczej.

1.4.2.Tarcza znaku — Element konstrukcyjny na powierzchni, ktérego esaczana jest € znaku. Tarcza
moze by wykonana z régnych materiatow (stal. Aluminium, tworzywo syntetpe itp.) jako
jednolita lub sktadana.

1.4.3.Lico znaku — przednia og¢ znaku staaca do podania téei znaku. Lico znaku mi@ by wykonane
jako malowane lub oklejone (faliodblaskow lub nieodblaskow). W przypadkach szczegdlnych
(znak z przejrzystych tworzy syntetycznych) licaka mae by zatopione w tarczy znaku.

1.4.5.Znak drogowy odblaskowy — znak, ktorego lico wykazuje wigwosci odblaskowe (wykonane jest z
materiatu 0 odbiciu powrotnym — wspotdnym)

1.4.6. Konstrukcja wsporcza znaku — stup (stupy), wysignik wspornik itp., na ktdrym zamocowana jest
tarcza znaku wraz z elementamizaltymi do przymocowania tarczyr(iby, zaciski itp.)

1.4.8.Znak nowy — znak aytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanykvesie do 3 miescy od
daty produkcji

1.4.9.Znak uzytkowany — znak ustawiony na drodze lub magazynowany pokezs dhiszy niz 3 miesace
od daty produkcji.

1.4.10. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi z SST D-00.00.00. ,Wymaganiglne”

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogdblne wymagania dotygee robdt podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania agoln
1.6. Podstawowy akt prawny

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipcaO30r. w sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakoéw i sygnatéw drogowych onaadeen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw
ich umieszczania na drogach ( Dz. U. nr 220 z 20Q%z. 2181),
zwane umownie w niniejszej SST ,Instrukcy (...)"

Pozostate akty prawne podano w rozdziale 10 PTv

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan Specyfikaciji
Technicznej ST D-00.00.00. ,Wymagania ogélne”.
Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowemm, ktéry nie ma normy, musi posigda
aproba¢ technicza wydara przez uprawniom jednostk. Znaki drogowe powinny mée certyfikat
bezpieczastwa (znak ,B”) nadany przez uprawniona jednestk
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Materiatami stosowanymi przy wykonaniu oznakowarhgonowego wedlug zasad niniejszej
Specyfikacji technicznejgs
- Znaki i tablice drogowe wykonane na podkiadziblachy aluminiowej wypos@anej w element
usztywniajcy — lica znakéw wykonanych z folii odblaskowej érgeracji — symbole znakdéw
typowych nanoszone metpditodruku. Powysze znaki musza posiad@wiadectwo dopuszczenia
do stosowania w budownictwie drogowym,
- Stlupki do znakéw drogowych z rur stalowych (wymmig@ wg PN-80/H-74219), z elementem
przeciwdziatajcym obracaniu sistupka, ocynkowane
- Uniwersalne uchwyty do mocowania znakow i tatlicgowych
Piasek na podsyplpod fundamenty znakéw drogowych
Beton klasy B15 na fundamenty znakdéw (wymagamgjdPN-88/B06250)

3. SPRZET

Roboty zwazane z wykonaniem i ustawieniem oznakowania piogoweag by¢ wykonane ¢cznie.
Roboty ziemne zwizane z ustawieniem oznakowania tglez uwagi na uzbrojenie terenu, wykéna
recznie.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00. ,Wymagani@rej. Transport
znakow, tablic, konstrukcji wsporczych (stupkowgprztu, (uchwyty,sruby, naketki itp.) powinien sg
odbyw& srodkami transportowymi w sposéb unieffiwiajacy ich przesuricie s w czasie transportu i
uszkodzenie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST ,Wymagania ogélne”
5.2.  Zakres wykonywanych robot.

Przed przyapieniem do robét Wykonawca jest zobgrany do oznakowania rejonu robot zgodnie z
.Instrukcja oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowym”.

Oznakowanie pionowe obejmuje roboty zgedrnprzedmiarem robét, a mianowicie:
wykonanie konstrukcji do znakéw drogowych
wyznaczenie miejsc lokalizacji nowych znakow
ustawieni stupkéw do znakow,
demonta istniepcych znakow i stupkow,
zamocowanie tablic znakéw drogowych.

Wykonawca zakupi elementy oznakowania pionowegmage z przedmiarem i zestawieniemsdo
zastosowanego oznakowania pionowego, zawartym jekmie technicznym. Wymiary znakow drogowych
— grupa wielkéci znakowsrednie wg ,Instrukcji”. Liternictwo, typ folii, symmole i kolorystyka zgodna z
ww. instrukcp.

orwdE

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne wymagania dotycgce kontroli jakosci robot

Ogodlne wymagania dotyaee kontroli jakéci rob6t podano w ST ,Wymagania ogélne”
6.2. Kontrola i badania w trakcie robot:

- badania jakeci materiatdbw pod wzgblem zgodnéci ze Specyfikag Technicza

prawidtowad¢ wykonania znakéw drogowych — zgodtoz ,Instrukcp” pod wzgkdem ksztattu,
wymiaréw, rysunku, kolorystyki i liternictwa

wykonane oznakowanie pionowe musi spétmigimagania okrdone w ,Instrukcji”
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- zgodné¢ wykonania znakow pionowych z dokumentaajojektows (lokalizacja, wymiary, wysok
zamocowania znakow,
- aprobaty techniczne dla zastosowanych elemeordiakowania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0QW§magania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest 1 szt. dla znakow, tablic, stupkow, itp.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. 0gdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00\8@magania ogoélne”.
8.2. Odbior ostateczny

Odbidr rob6t oznakowania pionowego dokonywany jestzasadzie odbioru ostatecznego. Odbiér
ostateczny powinien ldydokonany po catkowitym zakozeniu robét, na podstawie wynikow pomiaréw i
bada jakosciowych okrélonych w punktach 2 i 5.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycace podstawy ptatndci

Ogolne zasady dotysee ustalenia podstawy ptatwd podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania robét obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- zakup i transport materiatow przewidzianych ddeanania robot,
- oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym,

- demonta istniepcych znakow,

- przygotowanie stupkéw do znakdw,

- wykonanie wykopow pod fundamenty znakow,

- wykonanie podsypki piaskowej,

- wykonanie fundamentéw i osadzenie w nich stupkidwznakow,
- monta znakéw,

- zatadunek i odwiezienie gruntu z wykopu pod famenty znakow,
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.

9.3. Zakres robot objetych ptatnoscia
Projektowana liczba jednostek wykonawczych, zgodmezedmiarem robot.

UWAGA | Koszty demontau istniepcych stupkéw i znakéw a¢ w kosztach ogdlnych robét.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

* PN-B-06250 Beton zwykty

* PN-H-04651 Ochrona przed korgzj Klasyfikacja i okrélenie agresywnii korozyjnej
srodowiska.

* PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nacgoogéinego zastosowania.

« PN-H-93401 Stal walcowanaakowniki rGwnoramienne.

*  BN-89/1076-020chrona przed korazj Powtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowychzeliwnych. Wymagania i badania.

e Rozporadzenie ministra Infrastruktury z dnia 23 wfm@ 2003r. w sprawie szczegoOtowych
warunkow zarzdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzadi tgm zargdzaniem.
(Dz.U. Nr 177, poz. 1729)

» Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o rucbhgawym ( Dz. U. Nr 108 z 2005 r., poz. 908

z péniejszymi zmianami ),
e Rozporadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Weatrmnych i Administracji z dnia 31
lipca 2002 r. w sprawie znakdw i syignv drogowych ( Dz. U. Nr 170 z 2002 r., poz. 339

e Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipcal®r. w sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych onaadren bezpieczastwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach ( Dz. U. x22003 r., poz. 2181),

e Szczego6towe warunki techniczne dla znakdéw i sygmatiogowych oraz uegzea bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na dchga
(Dz. U. - Zalcznik do nr 220 z 2003 r., poz. 2181 ),

* Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 17 wrzeia 2003 r.

w sprawie kierowania ruchem drogowym ( DzNg 182 z 2003 r., poz. 1784 ),

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidz ( Dz. U. Nr 140 z 2004 r., poz. 1481
Z p@niejszymi zmianami ),

« Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych. CentraBiuro Projektowo Badawcze Drég i
Mostow



