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D-M.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

1.1

Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 - Wymaga@®golne odnosi si do wymaga wspoélnych dla

poszczegoélnych wymagdatechnicznych dotygrych wykonania i odbioru Rob6t, ktére zostamykonane w ramach

budowy drogi z Ronda Jana Pawta Il i parkingu wstka.

1.2. Zakres stosowania ST

1.2

1.3.

1.3.1.

13.2.

13.3.

1.3.4.

1.3.5.

1.3.6.

13.7.

1.3.8.

1.3.9.

1.3.10.
1.3.11.
1.3.12.
1.3.13.
1.3.14.
1.3.15.

1.3.16.

1.3.17.

1.3.18.

Specyfikacje Techniczne stangwizes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i riglge stosowa
w zlecaniu i wykonaniu Robdt opisanych w podpunicie

Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione po#gj okrelenia naleéy rozumi€ w kazdym przypadku nagbujaco:

Budowla drogowa obiekt budowlany, niegoacy budynkiem, stanowty cata¢ techniczno-aytkows (drogp)
albo jego czs¢ stanowgca odebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obislostowy, korpus ziemny,
wezet)

Chodnik- wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsyrod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i edpo
wiednio utwardzony.

Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchupastoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zyzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik Budowy- opatrzony piecxia Zamawiagcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizggiy do
notowania wydarze zaistnialych w czasie wykonywania zadania budoedan rejestrowania dokonywanych
odbioréw Robot, przekazywania polédannej korespondencji technicznej peoiy Inzynierem, Wykonawg
i projektantem.

Inzynier — osoba wymieniona w Danych Kontraktowych (wyznaezqrzez Zamawiggego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowigda za nadzorowanie Rob6t i administrowanie
Kontraktem.

Jezdnia cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonaweapowaniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kokiia

Korona drogi- jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamtpkami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dziebcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni- uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhagzenia.

Korpus drogowy- nasyp lub ta e#¢ wykopu, ktdra jest ograniczona kogairogii skarpami rowow.

Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celwehia w nim konstrukciji nawierzchni.

Ksyzka Obmiaréw - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,zgdy do
wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych Rob6t w formie wyliézezkicow i ew. dodatkowych
zahcznikow. Wpisy w Ksidze Obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez #iyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeesate przez Zamawigjego, niezédne
do przeprowadzenia wszelkich badapréb zwjzanych z ocepnjakasci materiatdw oraz Robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezidne do wykonania Robét, zgodne z Dokumegtd@jojektovy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przegniera.

Nawierzchnia- warstwa lub zespét warstw ghecych do przejmowania i rozkladania alein od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

Pas drogowy wydzielony liniami granicznymi pas terenu przazrony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzer oraz drzew i krzewow. Pas drogowy readwnie: obejmowé teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzen chrongcych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyazabw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpiec#stwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta jednoczénie do bocznego oparcia kon-
strukcji nawierzchni.

Podtae nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.
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1.3.19. Podtae ulepszone nawierzchni gérna warstwa podta, lezaca bezpérednio pod nawierzchgi ulepszona w
celu umdliwienia przegcia ruchu budowlanego i vileiwego wykonania nawierzchni.

1.3.20. Polecenie ltyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegniera, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji Rob6t lub innych sprawgzamych z prowadzeniem budowy.

1.3.21. Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczrddza autorem Dokumentacji Projektowej.

1.3.22. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego grenia drogowego Ilub catkowita
modernizacja / przebudowa (zmiana parametréw gegpozeiych trasy w planie i przekroju podhym)
istniegcego padczenia.

1.3.23. Przeszkoda naturalna- element srodowiska naturalnego, stangey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekak sedrowek dzikich zwiergt, itp.

1.3.24. Przetargowa Dokumentacja Projektowa cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokaljzac
charakterystyki wymiary obiektu lpdgcego przedmiotem Robét.

1.3.25. Slepy Kosztorys— wykaz Robét z podaniem ichéto (przedmiar) w kolejngzi technologicznej ich wykonania.

1.3.26. Teren Budowy- teren udosgpniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim Robét oraz inne miejsca
wymienione w Kontrakcie jako twagze czs¢ Terenu Budowy.

1.3.27. Zadanie budowlane- czs$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebrg calci¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdoly do samodzielnego petnienia przewidywanych funteghniczno-aytkowych. Zadanie
moze polegd na wykonywaniu Rob6t zazanych z budow modernizagjprzebudow, utrzymaniem oraz
ochrory budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycice Robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych Robo6t, bezpiedstwo wszelkich czynnigi na Terenie
Budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodta Dokumentagj Projektovs, ST i poleceniami liyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w Dokumentach Kontraktowych przekaWykonawcy Teren Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyradministracyjnymi, Dziennik Budowy oraz egzeinal
Dokumentacji Projektowej i komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadta@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego Rob6t. Uszkodzone lub zniseczoaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliwtasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowatizie zawieré nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:
1.5.2.1 Przetargowa Dokumentacja Projektowa zawie
L] opis zadania,
plan sytuacyjny,
szczegoly elementdw konstrukcyjnych,
przekroje poprzeczne
organizacja ruchu,

Jezeli w trakcie wykonywania Rob6t oka st koniecznym uzupetnienie Rysunkéw, Wykonawca sgiriz
brakupce rysunki i Specyfikacje na wiasny koszt w 4 egalamzach i przedizy je Inzynierowi do zatwierdzenia.
Koszt opracowania w.w. projektéw najeuwzgkdni¢ w cenach jednostkowych poszczeg6inych robot.

1.5.3. Zgodnéé Robdét z Dokumentach Projektows i ST

Dokumentacja Projektowa, Szczegbtowe Specyfikdehniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane prze
Inzyniera Wykonawcy stanowi czes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegoélnione w diy jednym z nich s
obowizujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w calej aolentacii.

Wykonawca nie mae wykorzystywa bledow lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadotinzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poptawe

W przypadku rozbieosci wymiary podane na fmie s wazniejsze od wymiarow okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone matebiady zgodne z DokumentadProjektows i ST.

Dane okrédlone w Dokumentacji Projektowej i w STeda uwazane za wart@i docelowe, od ktérych dopusz-
czalne g odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatowelémentéw budowli mugz by
jednorodne i wykazywa blisky zgodné¢ z okrdlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
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W przypadku, gdy materialy lub Roboty nigdlp w petni zgodne z DokumentadpProjektovy lub ST, i wptynie
to niezadowalaco na jaké¢ elementu budowli, to takie materiaheda niezwtocznie zagpione innymi, a Roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresieniav@alizacji Kontraktu ado
zakaczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢die utrzymywa tymczasowe ueglzenia zabezpieczge w tym:
ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcdwazelkie innesrodki nieztzdne do ochrony
Rob6t, wygody spoteczga i innych.

Przy opracowaniu i wdganiu tymczasowej organizacji ruchu nglebezwzgédnie przestrzegazapisow
podanych w ,Zasadach organizacji ruchu na czasvayido

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddai wyraznie oznakuje Teren
Budowy, w sposéb uzgodniony zzimierem.

Wijazdy i wyjazdy z Terenu Budowy przeznaczoneptl@zd6w i maszyn pracugych przy realizacji Robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodrzoimgynierem.

Fakt przysipienia do Robdt Wykonawca obége publicznie przed ich rozpogzem w sposéb uzgodniony
z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachstideh okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych,
ktdrych tréi¢ bedzie zatwierdzona przezAyniera. Tablice informacyjnegta utrzymywane przez Wykonawev dobrym
stanie przez caly okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w Cen
Kontraktowg.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robét
Wykonawca ma obowkek zné i stosowé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dgbgcochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykiezania Rob6t Wykonawcadizie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieg sdo przepisow i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i woko6t Terenu Budowyazopdzie uniké uszkodzé lub
ucigzliwosci dla os6b lub dobr publicznych i innych, gnikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji i
Zanieczyszczenia, lub innych przyczyn powstatyaiastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegéiny wzgl na:

1) Lokalizacg baz, warsztatow, magazyndw, skladowisk, ukopdidg diojazdowych;

2) Srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnyctapy lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mazliwoscig powstania pzaru.

W przypadku prowadzenia robét wsgedztwie drzew naky unikat ich mechanicznego uszkodzenia i
przesuszenia w wyniku prowadzenia rob6t odwodnieyah. W bezpérednim zasigu koron drzew nie powinny
by¢ lokalizowane place sktadowe i drogi dojazdowe. \Atdkazdego zagroonego drzewa natg wydzieli¢ stref
bezpieczastwa. W przypadku czasowego atenia poziomu zwierciadta wody gruntowejzgdane jest aby czas
trwania leja depresyjnego byt skrécony do minimutaleca sj prowadzenie prac odwodnieniowych poza okresem
wegetacyjnym.

Wykonawe uznaje si za wytwore odpadoéw powstagych w czasie budowy. Usugie odpaddw, ich
wykorzystanie lub unieszkodliwienieg ®bowizkiem wykonawcy. Zamawiagy nie kedzie z tego tytutu ponosit
zadnych kosztow w tym z tytutu optat za gospodatareystanie zérodowiska.

Po przeprowadzeniu rozbiérek Wykonawca ma ohoeW:

€) zgromadzenia powstgjych odpaddéw w sposob selektywny,

(b) zapewnienia wiciwego posfpowania w czasie rozbiorki z odpadami niebezpiesdngnp. odpadowy
eternit) i zgromadzenia ich w spos6b zapevaciapchror srodowiska,

(c) przekazania odpadow niebezpiecznych podmiotowawpionemu do prowadzenia dziatadnow

zakresie transportu i unieszkodliwiania odpadovbempiecznych ,
(d) zagospodarowania wszystkich odpadow powsyaih w fazie budowy.

Wytworca odpadow — wykonawca prac budowlanycédzie mogt zleci wykonanie obowizku
gospodarowania odpadami innemu posiadaczowi odpadavktorego dziataldé ponosi odpowiedzialréé przed
Zamawiagcym.

1.5.6. Ochrona przeciwpgarowa
Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisow ochrony przeciwparowe;.
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Wykonawca bdzie utrzymywad sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyobywmieszkalnych i magazynach oraz w maszynaofazgach.

Materialy tatwopalne 4l sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem osob trzecich. Wykonawcedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wywcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaly szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oe¢seniu wikszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do Roboét &da miaty aprobat techniczg wydary przez uprawniog
jednostk, jednoznacznie okétajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowéreadowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, azp&aiczeniu Robét ich szkodlivié
zanika (np. materialy pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien ob&y zgod: na wycie tych materiatéw od
wiasciwych organéw administracji patwowe;.

Jeeli Wykonawca uayt materiatdéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie Specyfikacjami, a ich aycie
spowodowalto jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8. Ochrona wiasn§ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochegoinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladzlagbych wigcicielami tych urzdzer potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawéago w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenieninstziacii i uradzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowrzany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezeyvezasow dla wszelkiego rodzaju
Robot, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefnia instalacji i urgdzer podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomé Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgia Robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera i zainteresowane wtadze orazldie z nimi wspoipracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu amprWykonawca &dzie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia atjitala powierzchni ziemi i ugdzer podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamaweégjo. Jeeli Teren Budowy przylega do terenéw z zabuglow
mieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowd Roboty w spos6b powodigy minimalne niedogoddoi dla
mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenkzudmvy mieszkaniowej wasiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatakwag. Wykonawca przed rozpogzem Robét winien spogdzi¢ inwentaryzagj i ocere stanu
technicznego istniggych budynkdéw leacych w strefie wptywu drgaoraz innych skutkéw prowadzenia Robot, dla
uniknigcia ewentualnych roszazezainteresowanych stron. W strefach niekorzystnegtywu prowadzonych Robdét,
Wykonawca winien prowadziRoboty tak, aby skutki jego dziatakud nie wplyrely na stan techniczny obiektéw
sgsiadujcych z Terenem Budowy. W celu ograniczenia drifdlykonawca powinien prowadziRoboty sprztem
niewywotujgcym wibracji i innych negatywnych efektéw. zimier kedzie na biggco informowany o wszystkich
umowach zawartych pordzy Wykonawg a wigcicielami nieruchomii i dotyczcych korzystania z wlaskd i drog
wewretrznych. Jednate, ani Irkynier ani Zamawiajcy nie kzdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglbone
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w Kontrakcie.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowé sie do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdbw i wypasania na i z terenu Robot. Wykonawca uzyska wszdtigzlzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wtadz, co do przewozu nietypowych wagowautddw (ponadnormatywnych) i o @dym
takim przewozie &dzie powiadamiat lzyniera. Ireynier maze polect, aby pojazdy nie spemigje tych warunkéw
zostaly usurite z Terenu Budowy. Pojazdy powosit§ nadmierne ohgienie osiowe nie dola dopuszczone na
swiezo ukamczony fragment budowy w aoffsie Terenu Budowy i Wykonawceedizie odpowiedzialny za napraw
wszelkich Robot w ten sposéb uszkodzonych, zgadp@eceniami layniera.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji Rob6t Wykonawcedbe przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i higieny
pracy. W szczegoldoi Wykonawca ma obowzek zadbé& aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz petriagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i golzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitzi
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orazzdpewnienia bezpieamtwa
publicznego. Uznaje size wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w Cenie Kontraktowe;.
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1.5.11. Ochrona i utrzymanie Rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochroRob6t i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do Robét od
Daty Rozpoczcia do daty wydania Potwierdzenia Zékmenia Robot przez dgniera. Wykonawcadazie utrzymywaé
Roboty do czasu Odbioru Ostatecznego. Utrzymanienpm by prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub
jej elementy byly w zadowalgjym stanie przez caly czas, do momentu odbiorutexstaego. J# Wykonawca w
jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na geie Irzyniera powinien rozpog¢ Roboty utrzymaniowe nie
pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wkadze centralne i miejscoae imne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérg w jakikolwiek sposéb zwzane z wykonywanymi Robotami ¢dzie w pei
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanop@iczas prowadzenia Roboét.. Wykonawedzie przestrzegapraw
patentowych i kdzie w petni odpowiedzialny za wypemhienie wszdikioymaga prawnych odngnie znakow
firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odsémiu do sprgu, materiatdw lub umdzen uzytych lub
zwigzanych z wykonywaniem Rob6t i w sposéiméy bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaugaj
kopie zezwolé i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstvania, obeizenia i wydatki wynikie z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyckryje Wykonawca, z wyikiem przypadkéw, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania Kontraktu lub sfiikegji dostarczonej przez tgniera.

1.5.13. Réwnowano$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotang konkretne normy i przepisy, ktére spetnmapg materiaty, spret i
inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadabetiRdxda obowgzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséike @ Kontrakcie nie postanowiono inaczej. W pragthu gdy
powotane normy i przepisy paistwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu, maday¢ rowniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewoggasadniczo rowny lub wgzy poziom wykonania saipowotane normy
lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisego zatwierdzenia przezzymiera. Rénice pom¢dzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami musg® doktadnie opisane przez Wykonawrzedicdone Irzynierowi
co najmniej na 28 dni przed daiczekiwanego przez Wykonagvzatwierdzenia ich przeziyniera. W przypadku kiedy
Inzynier stwierdzize zaproponowane zmiany nie zapewnigsadniczo réwnego lub #szego poziomu wykonania,
Wykonawca zastosujecsilo norm powotanych w dokumentach.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty waciowe, budowle oraz inne pozostabo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na Ter&udowy nie lgda uwazane za wiasnigé Wykonawcy.
Wykonawca zobowgzany jest powiadonailnzyniera / Kierownika Projektu i pagtowa: zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych poleck Wykonawca poniesie koszty iflub wypta op&nienia w Robotach, fiynier po
uzgodnieniu z Zamawiggym i Wykonawg ustali wydhienie czasu wykonania Robét i/lub wyséké&woty, o ktdg
nalery zwickszy¢ Cere Kontraktovy.

2. MATERIALY
Stosowane materialy powinny spefnigymagania norm obowzujgcych w okresie wykonywania robét.

2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkomgystaniem jakichkolwiek materialdw przeznaczéngo
Rob6t Wykonawca przedstawi szczeg6towe informagjgcdice proponowanegdrodia wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatow i odpowiedsigiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw do zatwiemla przez
Inzyniera. Zatwierdzenie partii materialtbw z danegimita nie oznacza automatyczrie, wszelkie materialy z danegmdia
uzyskag zatwierdzenie. Wykonawca zobaaany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegdrédia w sposob gty spelniag wymagania Szczegblowych Specyfikacji Techniczrgclozasie realizacii
Robat.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrédet miejscowych veczapc w to zrodta wskazane przez Zamawizggo i jest zobowezany dostarczy
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpmizm eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi zgnierowi do zatwierdzenia dokumentagawieragca raporty z bad@terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowarprzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniagc aktualne decyzje o
eksploatacji, organéw administracjifisavowej i samorgdowej. Wykonawca ponosi odpowiedziadcza spetnienie
wymaga ilosciowych i jakaciowych materiatow z jakiegokolwiekrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z

Budowa drogi z Ronda Jana Pawta Il i parkingu wdtkia.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBODBWLANYCH str. 8

tytutu wydobycia materiatéw, dzigswy i inne koszty jakie oka sie potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatow
do Robot.

Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopdéw, dokopow i miejsc pozyskanidemaow miejscowych
beds formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce kulgwacji terenu po ukfczeniu Robét. Wszystkie
odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na Ter&uidowy lub z innych miejsc wskazanych w KontraKaida
wykorzystane do Robo6t lub odwiezione na odkiad edpdnio do wymaga Kontraktu lub wskaza Inzyniera. Z
wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyymiera, Wykonawca nieclzie prowadzi zadnych wykopéw w olgbie
Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdlaiw Kontrakcie. Eksploatacjeddet materiatéw &dzie zgodna z
wszelkimi regulacjami prawnymi obogujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nieodpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy. die
Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych robétzrte, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt
tych materialtdbw zostanie odpowiednio przewsanimwany (skorygowany) przez dyniera. Kady rodzaj Robot, w
ktérym znajduj sie niezbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaawdkonuje na wiasne ryzyko, lgzsk z jego
nieprzygciem, usurgciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglmozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadoniiylriera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grag/ciem
tego materialu, albo w okresie ddzym, jdli b¢dzie to potrzebne z uwagi na wykonanie adgmaganych przez
Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatum@ze by p&zniej zmieniany bez zgody tgniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane ratedo czasu, gdydola one uyte do Robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaldjy $@kas¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatoydabzlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z liynierem Ilub poza Terenem Budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawci
zaakceptowanych przezzmiera.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwérnie materialtbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodob
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébkitematow mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wihasciwosci. Wyniki tych kontroli leda stanowé podstaw do akceptacji okionej partii materiatdw pod wzgldlem
jakasci.

W przypadku, gdy lkynier kedzie przeprowadzat inspekcwytwdrni, musza by¢ spetnione nasgpujgce
warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnian wspoiprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow wsieza
przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosgjp, w dowolnym czasie, do tycheszi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji Robét,

C) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nienatescym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlazyiniera

zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i liagaych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiany do uywania jedynie takiego spit, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych Rob6t. Spgz uzywany do Robét powinien Byzgodny z ofeg Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie nizgcji Robot,
zaakceptowanym przezayniera; w przypadku braku ustalerymienionych wyej w dokumentach, spgzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera. Liczba i wydajni& sprztu bedzie gwarantowdprzeprowadzenie Robot,
zgodnie z zasadami okienymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidobyniera w terminie przewidzianym
Kontraktem. Spra bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania Robo6t ma bytrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotyseymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy zimierowi kopie dokumentow potwierdzaych dopuszczenie spim do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepiséfgkonawca bdzie konserwow@sprzt jak
réwniez naprawigé lub wymieni& sprzt niesprawny. Jeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidupazliwosé
wariantowego zycia sprztu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiaddniyniera o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptagprzed ayciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji lzyniera, nie mee byt pézniegj
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zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sgiranaszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw
Kontraktu, zostanprzez Irtyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigfodkow transportu, ktdre nie wplymiekorzystnie
na jakd¢ wykonywanych Rob6t i wigiwosci przewaonych materiatdw. Liczbé&rodkéw transportu duizie zapewnia
prowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami d&mnymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniaeiiyniera, w
terminie przewidzianym Kontraktem. Przy ruchu nagéich publicznych pojazdyetts spetnid wymagania dotyege
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopugagezh naciskow nasd innych parametrow technicznyc$rodki
transportu niespetnigie tych warunkéw meagby¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego iytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykeoa tkedzie usuwé na biegco, na wlasny
koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowane jego pojazdami na drogach publicznych oogezdach do
Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ralgétnie z Kontraktem, oraz za jaka@astosowanych
materiatow i wykonywanych Roboét, za ich zgoéth@ Dokumentagj Projektovs, wymaganiami ST, PZJ, projektu
organizacji Robot oraz poleceniamizymiera. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowametody wykonywania
Rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladnetyeaenie w planie i wyznaczenie wysékb wszystkich
elementow Robd6t zgodni z wymiarami  iedmymi okrélonymi  w Dokumentacji Projektowej lub przekazamya
pismie przez layniera. Bedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu Robét zosfamsunéte przez
Wykonawe, na wtasny koszt, z wytkiem, kiedy dany lald okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pimie przez layniera. Sprawdzenie wytyczenia Robo6t lub wyzna@enisokdci przez Irkyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakt za ich doktadn&. Decyzje Iyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia
materiatléw i elementéw Robo6edy oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrak@@kumentacji Projektowej i
w ST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declzjiynier uwzgeédni wyniki bada materiatéw i
Robot, rozrzuty normalnie wygiujace przy produkcji i przy badaniach materialtdw$wladczenia z przes#oi, wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki wplywsae na rozwzarg kweste. Polecenia liayniera powinny by wykonywane
przez Wykonawg w czasie okrdonym przez layniera pod gréba zatrzymania Rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera program zapewnienia jaka W
programie zapewnienia jas@ Wykonawca powinien okéé¢ zamierzony spos6b wykonywania Robét, ziwaosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji Rob6t gwajaoy wykonanie Rob6t zgodnie z Dokumengayojektove, ST
oraz ustaleniami.

6.2. Zasady kontroli jakasci Robot

Celem kontroli Robétduzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamiaby osigna¢ zatlaong jakasé
Rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za petontrok Robét i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, vdczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie ydzenia niezédne do pobierania
probek i bada materiatéw oraz Robét. Przed zatwierdzeniem systkomtroli Ireynier maze zagdat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowataj. Wykonawca &dzie
przeprowadz& pomiary i badania materiatbw oraz Robét zstatliwoicia zapewniajca stwierdzenie,ze Roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w DokuraenProjektowej i ST. Minimalne wymagania, co dikeesu
bada i ich czstotliwos¢ s okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, giy zostaly one tam olkdiene,
Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest konieczapy zapewrd wykonanie Robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy tgnierowi $wiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprg badawczy posiadgj
wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm okétajacych procedury bada

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji. zynier
bedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niegnigciach dotyczcych uradzen labora-
toryjnych, sprztu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelutetod badawczych. Zai niedocagniccia te lgda tak
powazne, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Robét badanych
materiatéw i dopéci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostarsunéte
i stwierdzona zostanie odpowiednia j&kdych materiatéw. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadze-
niem bada materiatéw ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie prébek

Probki kzds pobierane losowo. Zalecae sstosowanie statystycznych metod pobierania probp&rtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkciji ;by z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do
bada. Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek. Pojemniki do pobiaarobek bda
dostarczone przez Wykonagd zatwierdzone przez igniera. Probki dostarczone przez Wykonawdo bada
wykonywanych przez ltyniera kzda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zatkwepy przez layniera.

Na zlecenie layniera Wykonawca dulzie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudz
watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostamzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej
woli. Koszty tych dodatkowych baflgpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamaviicy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargdy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dimp, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowszna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzymiera. Przed przygbieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi kyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniaw#onaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstempimie
ich wyniki do akceptaciji lzyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportdw z wynikami bailgak najszybciej, nie piiej
jednak nk w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakd Wyniki bada (kopie) kydy przekazywane
Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego prizego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, peainia prébek i badania materiatdw w miejstu i
wytwarzania / pozyskiwania, i zapewniona mgdde wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakoy i
producenta materiatdw. Zgnier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrolotsét prowadzonego przez Wykonawc
poprzez midzy innymi swoje badania, ¢izie ocenié zgodnd¢ materiatdw i Robdt z wymaganiami ST na podstawie
wynikbw bada kontrolnych i wynikéw bada dostarczonych przez Wykonawvdnzynier powinien pobieka probki
materiatow i prowad#ibadania niezakmie od Wykonawcy, na swoj kosztzéé wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to lkynier oprze si wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgémmoateriatow
i Robdt z Dokumentagj Projektova i ST. Maze réwnie: zleci, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych batlaiezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgpgzowtérnych lub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zoatarzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktérych cechy taazne i jakdéciowe zostaty
opisane w art. 30 ust. 1 i 2\ ustawy o zamowien@dblicznych.

Kazdy wyrob budowlany powinien spetdigkryteria okrélone w jednych z dwoch systemow legalizacii
wyrobow budowlanych:

- systemu europejskiego (wyroby znakowane znakiem CE)
- systemu krajowego (wyroby oznakowane znakiem B).
lub by¢ dopuszczony do stosowania jednostkowego.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumendgyws/magane przez ST, kda partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okédajagce w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugzposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razigzpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeds dostarczone przez Wykonagvc
Kierownikowi Projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawrglmowizujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowyaho& okresu gwarancyjnego. Odpowiedziaénea prowadzenie
Dziennika Budowy zgodnie z obayzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy weDaiku Budowy bda
dokonywane na bigco i bedg dotyczy¥ przebiegu Robét, stanu bezpietsteva ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy. ¥y zapis w Dzienniku Budowyeblizie opatrzony datego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiska oraz stanowiska sfbowego. Zapisy éula czytelne, dokonane
trwalg techniky, w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw. g€abne do Dziennika
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Budowy protokoly i inne dokumentyetly oznaczone kolejnym numerem atanika i opatrzone dati podpisem
Wykonawcy i Irzyniera.
Do Dziennika Budowy naly wpisywa& w szczegolnéci:
- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- dat przekazania przez Zamawieggo Dokumentacji Projektowej,
- uzgodnienie przez hyniera programu zapewnienia j&koi harmonogramoéw Robot,
- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegolnych elementéw Robét,
- przebieg Rob6t, trudkoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przygzprzerw w Robotach,
- uwagi i polecenia tryniera,
- daty zarzdzenia wstrzymania Rob6t, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw Robét zaniksch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw

Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania Robét podlegagh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegéinym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacii Projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przectiakcie wykonywania Robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Rob6t,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z podm, kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowyedg przediaone
Inzynierowi do ustosunkowania¢siDecyzje liyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagpisz
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Budmbliguje Inzyniera do
ustosunkowania &i Projektant nie jest jednak stgpKontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy
Robat.

(2) Ksigzka Obmiaréw

Ksigzka (Rejestr) Obmiaréw — akceptowany przezyhiera zeszyt z ponumerowanymi stronami pozweyaj
na rozliczenie faktycznego pepti kazdego z elementéw Robd6t. Obmiary wykonanych Robaepowadza siw
sposob ejgly w jednostkach przgfych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodaoolub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jal@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki b@addykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakii. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru Robdét. Winny lByudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nagtijace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne uryasywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robot,
e) protokoty z narad i ustaie
f) korespondengj na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dula przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpawitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodugbjeatychmiastowe odtworzenie w formie przewidziane
prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dospne dla Idyniera i przedstawiane do wggu nazyczenie
Zamawiagcego.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Rob6t
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Obmiar Robét ¢dzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodnidokumentacj Projektovy
i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie. GlymiRobét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadoitie
Inzyniera o zakresie obmierzanych Robét i terminie iaum co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Vilyobmiaru
beda wpisane do Rejestru Obmiaréw. Jakikolwiekdblub przeoczenie (opuszczenie) wédiach podanych vilepym
Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Teicanych nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia
wszystkich Robot. Bdne dane zostgrpoprawione wg instrukcji lryniera na gimie. Obmiar gotowych Robékbzie
przeprowadzony z €ztcscia wymagal do celu miesicznej platnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie
okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawinzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci Robét i materiatéw

Dlugdsci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdblnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowej. J&li Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych Robét nie wymagaggo inaczej, objosci bedg wyliczone
w m? jako diug@é pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktére maj byé obmierzone wagowo etda wazone w tonach
lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikaegchnicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robgdabzaakceptowane przez
Inzyniera. Uradzenia i sprg pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvcleeli urzadzenia te lub sper
wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie adzenia
pomiarowe bdg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiad®obot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agzenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom Szczegétowych
Specyfikacji Technicznych. @@izie utrzymywad to wyposaenie zapewnig w sposéb agty zachowanie doktaddoi
wg nhorm zatwierdzonych przezzmiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed edziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robétakza w
przypadku wysfpowania dtaszej przerwy w Robotach. Obmiar Robot zaniggth przeprowadza esiw czasie ich
wykonywania. Obmiar Robot podlegeych zakryciu przeprowadzagsprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenigdp wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny. Wyynskomplikowanych
powierzchni lub ohjtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymikaecie Rejestru Obmiarow. W
razie braku miejsca szkice mphy¢ dolgczone w formie oddzielnego zenika do Rejestru Obmiardéw, ktérego wzoér
zostanie uzgodniony z zgnierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw Robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,
C) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr Robot zanikapcych i ulegapcych zakryciu

Odbiér Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych
Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu. Odbiér Robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu bdzie
dokonany w czasie umlwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwsania ogélnego pagiu
Robo6t. Odbioru Rob6t dokonuje zZymier. Gotowd¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomienienyiiera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pézniej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikad®wdi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera. Jakéc i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentéw zawiecgich komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poyia konfrontacji z Dokumentacprojektova, ST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr casciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici Robét. Odbioru cgciowego Robét
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. @dbRobot dokonuje liynier.
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8.4. Odbidr ostateczny Robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie ragistggo wykonania Robét w odniesieniu do icKdlpjakasci
i wartosci. Catkowite zakaczenie Robdt oraz gotov®do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadari@m na gimie o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny Robdét ngsi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowydiszac od dnia
potwierdzenia przez Hyniera zakéczenia Robot i przgpia dokumentdéw, o ktérych mowa w pkcie 8.4.2. Odbio
ostatecznego Rob6t dokona komisja wyznaczona fasmwiajcego w obecrii Inzyniera i Wykonawcy. Komisja
odbierajca Roboty dokona ich oceny jakiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw badlai
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania Rob6t z DokumentacProjektovg i ST. W toku odbioru
ostatecznego Robot komisja zapozna mirealizag) ustalé przyjetych w trakcie odbioréw Robét zanikaych i
ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Rafzépetiajcych i Rob6t poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych Rob6t poprawkowych lubbd®ouzupetniajcych w warstwiescieralnej lub Robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czylcioi ustala nowy termin odbioru ostatecznego. Wypazlku
stwierdzenia przez komisjze jaka¢ wykonywanych Rob6t w poszczegdlnych asortyméntéeznacznie odbiega od
wymaganej DokumentagcjProjektows i ST z uwzgdnieniem tolerancji i nie ma gkiszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieagevo ruchu, komisja dokona pated, oceniggc pomniejszom wartcsé
wykonywanych Rob6t w stosunku do wymagmezyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio Robot jest protokédt odbioru ostatecznego
Robot sporzdzony wg. wzoru ustalonego przez Zamaygaefjo. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zajaawy
przygotowa nastpujagce dokumenty:
1. Dokumentagj Projektovy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkoyesli zostata sporgzona w
trakcie realizacji Kontraktu.
Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawowerzrktu i ew. uzupetnigge lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiardw (oryginaty).
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batiaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.
Deklaracje zgodni lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatléw zgodnie z ST i ew. PZJ.
Opinie technologicza sporadzomy na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.
Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towaraggzh (np. na przef@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robot wiécicielom uradzen.
9. Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg Robét i sieci uzbrojenia terenu wéth egz. uzgodnionej z
Inzynierem.
10. Kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeimtaryzacji powykonawczej w #oi egz.
Uzgodnionej z laynierem.

Nogakwd

©

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wedgm przygotowania dokumentacyjnego ngelabgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigkazy wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robét
Wszystkie zargdzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetnjag kxdg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiagcego. Termin wykonania Robét poprawkowych i Rotabtpetniajcych wyznaczy Komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyshd&®R zwizanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweypnym. Odbiér pogwarancyjnyetizie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,Odbicateszny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednosti obmiarove ustalomn
dla danej pozycji Kosztorysu. Dla pozycji kosztawsch wycenionych ryczattowo podstaptatndci jest wartd¢
(kwota) podana przez Wykonagev danej pozycji Kosztorysu. Cena jednostkowa |lwmta ryczattowa pozycji
Kosztorysowe] bdzie uwzgedniac wszystkie czynnéci, wymagania i badania skladeg sé na jej wykonanie,
okreslone dla tej Roboty w Szczegétowej Specyfikacii Ai@cznej i w Dokumentacji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétidhobejmowa:
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- robocizre bezpdrednig wraz z towarzysgecymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych Materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymuajaewentualnych ubytkéw i
transportu na Teren Budowy,

- wartas¢ pracy Sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z oba@®iljacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00

Koszt dostosowaniagido wymaga Warunkéw Kontraktu i WymagaOgolnych zawartych w Specyfikacji
Technicznej DM 00.00.00 obejmuje wszystkie waruokieslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegélnione w
kosztorysie.

9.3 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizaahu obejmuje:

(a) uaktualnienie projektu organizacji ruchma czas trwania budowy oraz uzgodnienie
Kierownikiem Projektu i odpowiednimi instytucjamiraz z dostarczeniem kopii projektu Kierownikowi
Projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmignikajacych z posfpu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiet#teva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ujednolicony tekst ustawy z dnia 7 lipca 1994r.viRvdoudowlane (Dz. U. z 2003r. Nr 207, poz. 201&zp
zm.)

2. Ustawa o zmianie ustawy Prawo budowlane oraz ommiaiektorych innych ustaw (wesztazycie 26 wrzénia
2005 roku)

3. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i201 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 5

4. Ustawa z dnia 14 listopada 2003 r. o zmianie ustavayogach publicznych oraz o zmianie niektoryctysh
ustaw

5. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowth (Dz. U. Nr 92, poz. 881

6. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200 Dz. U. Nr 209 z ) w sprawie oceny systemu
zgodndci wyrobdw budowlanych oraz sposob6w ich oznaczanakowaniem CE.

7. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 48zp430)

8. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®320. w sprawie informacji dotygze]
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiecste/a i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126)

9. Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 24 wreia 1998 r. w sprawie ustalania
geotechnicznych warunkoéw posadawiania obiektéw tdaiwych (Dz. U. Nr 126, poz. 839)

10.Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 21 lutego 1995 r. w sprawie rodzaju i
zakresu opracowiageodezyjno-kartograficznych oraz czy&ciqgeodezyjnych obowzujacych w budownictwie
(Dz. U. Nr 25, poz. 133)

11.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwcaD20r. w sprawie dziennika budowy, momiai
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszeniandarajgcego dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony
zdrowia(Dz. U. Nr 108, poz. 953 oraz z 2004 r. N8 ,1poz. 2042)

12.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02 r. w sprawie systemOw oceny zgoéo
wymaga, jakie powinny spetnia notyfikowane jednostki uczestnige w ocenie zgodgoi, oraz sposobu
oznaczania wyrobéw budowlanych oznakowaniem CE (DAr 195, poz. 2011

13.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 jolziernika 2004 r. w sprawie europejskich aprobat
technicznych oraz polskich jednostek upemianych do ich wydawania (Dz. U. Nr 237, poz. 2375)

14.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpn02 r. w sprawie sposobow deklarowania zgédno
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ickiena budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041)

15.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 maja 2004 sprawie kontroli wyrobéw budowlanych
wprowadzonych do obrotu (Dz. U. Nr 130, poz. 1386)

16.Rozporadzenie Ministrow Transportu | Gospodarki Morskiep@ Spraw Wewgtrznych | Administracji z dnia
21 czerwca 1999 r. w sprawie znakéw i sygnatow dvogh
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17.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 winéa 2003 r. w sprawie szczegbétowych warunkow
zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzaduym zargdzaniem

18.USTAWA z dnia 16 kwietnia 2004r. ochronie przyrd@®z. U.04.92.880 z dnia 30 kwietnia 2004 r.)

19.USTAWA z dnia 3 padziernika 2003 r. o zmianie ustawy - Prawo ochrénmgowiska oraz niektérych innych
ustaw,(Dz. U.03.190.1865 z dnia 7 listopada 20D3 r.

20.USTAWA z dnia 19 grudnia 2002 r. o zmianie ustawgdpadach oraz niektérych innych ustaw(Dz. U.0BZ7
dnia 23 stycznia 2003 r.)

21.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych Dziennik Ustaw 20034, poz. 401

22.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni@02 r. zmieniajce rozporzdzenie w sprawie
dziennika budowy, monta i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszantawierajcego dane dotygze
bezpieczastwa pracy i ochrony zdrowia
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D.01.02.01 USUNECIE DRZEW | KRZEWOW
1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST svymagania szczegotowe dotyce wykonania i odbioru Rob6t zygianych z budow

drogi z Ronda Jana Pawia Il i parkingu w Miastku.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktiperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiga
Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczzasad prowadzenia Robét azsinych z usunciem
i karczowaniem drzew przydioych oraz drzew i podrostustimnego w lasach i zagajnikach:
- drzew osrednicy 10 + 35 cm,
- drzew osrednicy 36 + 55 cm,
- drzew osrednicy powyej 55 cm.
- drzew i podrostu ginnego w lasach i zagajnikach

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej 3Egodne z zamieszczonymi w ST D-M.00.00.00. "Wymiaa
ogolne" pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycice Robét
Ogolne wymagania dotysze Rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania oggirkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotycgce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podamw ST D-
M.00.00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt. 2.

2.1. Grunt do zasypania dotow
Do zasypania dotow po usgtej raslinnosci nalezy uzy¢ grunt przydatny do budowy nasypow.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogoélne” pkt
3.1. Sprat do karczowania raslinnosci
Roboty zwijzane z karczowaniemdlimnosci mogy by¢ wykonane ¢cznie i mechanicznie.
Przy mechanicznym wykonywaniu robét stosuge si
a) spycharki,
b) pity mechaniczne,
c) koparki lub cigniki ze specjalnym spgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.
4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagaegiane" pkt. 4.

4.1. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gajzie naley przewozt transportem samochodowym.

Pnie przedstawiage warté¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydy
transportowane w sposéb nie powegyjich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania Robét podano w ST D-M.0000Wymagania ogolne" pkt.5.

Budowa drogi z Ronda Jana Pawta Il i parkingu wdtkia.
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5.1. Zasady oczyszczania terenu flirmnosci

Roboty zwizane z usugtciem raglinnosci obejmuy wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy, zasypanie dotéw oraz znisiezpozostatéci po usungtej
roslinnosci.

W miejscach wykopow, z ktérych grunt jest przezmwary do wbudowania w nasypy, teren agleczycié
z roélinnosci, wykarczowé pnie i usuné korzenie tak, aby zawad®d czsci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekia@.

W miejscach nasypOw teren nateoczyicic¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly si na gkbokasci do
60 cm poniej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu.

Railinnos¢ istniegca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona daigae, powinna b§ przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemellgoslinnos¢, ktéra ma b§ zachowana, zostanie uszkodzona
lub zniszczona przez Wykonagydo powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zadkeany
przez odpowiednie wladze.

5.2. Usungcie raslinnosci
Roboty zwizane z wycink i karczowaniem rdinnosci nalery prowadz¢ zgodnie z warunkami zawartymi w
wydanych decyzjach na wycigkirzew.
Poza miejscami wykopdéw doly po wykarczowanych phiaaley wypetnié gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagcic.
Doty w obrbie przewidywanych wykopéw, nafe tymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemgsiv nich wody.
Wykonawca ma obowrek prowadzenia rob6t w taki sposéb, aby drzewadstawiajce wartdé jako
materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wtasciwosci w czasie robot.

5.3. Zagospodarowanidcietych drzew
Karpy, pnie i gadzie drzewscietych na terenach prywatnych Wécieli powinny by im przekazane.
Karpy, pnie i gaizie drzewscigtych na terenacheldacych wlasnécia Zarzdcy drogi Wykonawca usunie z
Placu Budowy i podda utylizacji zgodnie z obgeuijacymi przepisami.
Wykonawca jest zobligowany do przestawienigyhierowi potwierdzenia przekazania drzew dosailgieli.

5.4. Zniszczenie pozostdtm po usungtej roslinnosci
Spos6b zniszczenia pozostadiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny ze wskazaniamidyniera.
Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewry za pomog specjalistycznego spit, to sposob
wykonania powinien odpowiadaaleceniom producenta spia. Niewyteczne pozostatai po przerébce powinny
by¢ usunéte przez Wykonawgz terenu budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakol Robét podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania og0jwkt. 6.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu gtinnosci

Sprawdzenie jakei robdt polega na wizualnej ocenie komplétiaisungcia ralinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotow. Zesgczenie gruntu wypetnigjego doty powinno spetntaodpowiednie wymagania
okreslone w projekcie budowlanym.
7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow rob6t zwizanych z usugciem drzew i krzakow jest:
— dla drzew, karpin - 1 szt. (sztuka),
- dla krzewbw, podrostu ginnego, mtodnikdw i samosiewowsieych - 1 ha (hektar).

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
8.1. Odbiér robdt zanikajcych i ulegagcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneaoych
pniach, przed ich zasypaniem.

Budowa drogi z Ronda Jana Pawta Il i parkingu wdtkia.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena jednostkowa usgnia drzewa uwzgtnia:
— wyznaczenie drzew do wycinki,
-  zakup i dostarczenie materiatow,
—  wyciecie i wykarczowanie drzew,
-  wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy,
—  zasypanie dotéw po karczowaniu wraz z¢gagzeniem,
—  zniszczenie pozostdia po usurgtej raslinnosci.
—  uporzdkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.

Budowa drogi z Ronda Jana Pawta Il i parkingu wdtkia.
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D.01.02.04. ROZBIORKI ELEMENTOW DROG | ULIC
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej STa svymagania szczego6towe dotyce wykonania i odbioru Rob6t zygianych
z budowg drogi z Ronda Jana Pawta Il i parkingu w Miastku.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako DokuimRezetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad prowadzenia Robot gmanych z rozbiérk elementéw drég
i ulic.
W zakres Robo6t zwranych z rozbidrkelementéw drég wchodzi:
- rozebranie nawierzchni bitumicznej
- rozebranie nawierzchni z kostki brukowej,
- rozebranie nawierzchni betonowej,
- rozbioérka znakéw drogowych

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej 3Egodne z zamieszczonymi w ST D-M.00.00.00. "Wyméga
ogolne" pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycice Robét
Ogoine wymagania dotygze Robdt podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania cgjgit. 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-M.00.00.00.
~Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.1. Grunt do zasypania dotow
Do zasypania dotéw po elementach malazy¢ grunt przydatny do budowy nasypéw

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogoine" Bkt
Typ sprztu Wykonawca dostosuje do rodzaju rozbidrki. Wylraprzt powinien uzysk&akceptag Inzyniera.
4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagagiane" pkt. 4.
Wykonawca zapewni sukcesywny odwéz materiatow zgirozbiérki zgodnie z ustaleniami pkt. 5 nirgejsST.
Srodki transportowe naty dostosowédo rodzaju przewamnych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania Robdt podano w ST D-M@0® ,Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.1. Roboty rozbiérkowe elementéw drég i ulic obejmuisunecie z pasa drogowego wszystkich elementow
wymienionych w pkt. 1.3, w stosunku do ktérych adéstto przewidziane w Dokumentacji Projektowej. Bigh
nalezy prowadzé bez powodowania zhnych uszkodae
Warstwy nawierzchni nalg usuwa& mechanicznie. W miejscach trudno dpstych dla spreu

mechanicznego dopuszczae sicczne prowadzenie rob6t rozbiorkowych. Materiaty hpmatzce z rozbiérki
nawierzchni bitumicznej, ptyty chodnikowe i inneerlenty (o ile nie suszkodzone w stopniu wyklucaaym ich
ponowne uycie), elementy oznakowania pionowegogsct przelotowe przepustéw, nale odwiezé w miejsce
wskazane przez hyniera na odlegkt do 15 km od placu budowy. Brukowiec pochgwzz rozbiérki nawierzchni
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brukowej ledzie wyty do ponownego wbudowania. Materiaty  z roghitnie przewidziane do ponowneggyaia
lub odwiezienia w miejsce wskazane przezyhiera, § wlkasndciag Wykonawcy i powinny zostausungte poza Teren
Budowy na jego koszt. Dla materialtdw z rozbiérkiorke zostam ponownie uyte, Wykonawca zorganizuje miejsce
sktadowania w olebie terenu budowy na swoj koszt oraz uzyska stosgeawolenia na skladowanie.

5.2. Ewentualne doty (wykopy) powstate po rozbiorcerelatow drég, znajdgge sé w miejscach, gdzie zgodnie z
Dokumentacj Projektova beda wykonane wykopy powinny Bytymczasowo zabezpieczone. W szczeg@inonalezy
zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowej. Wszystkie pozostate doly Kepy) naley wypelnic warstwami
odpowiednim gruntem do poziomu otagzajgo terenu zagzczagc zgodnie z wymaganiami okienymi w ST
D.02.03.01. "Wykonanie nasypow".

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakol Robét podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania og0|vkt. 6.
Kontrola jakdci Rob6t polega na wizualnej ocenie komplétnach wykonania.

7. Obmiar robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:

1 m? (metr kwadratowy) rozebranej podbudowy, nawierzaimogowe]j bitumicznej, z kostki brukowe;,
chodnika z ptyt, konstrukcji z chudego betonu igizotgowe).

- 1 szt. (sztuka) rozebranego znaku drogowegcekwmde dla tarczy oraz stupka albo konstrukcji wsgejk

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST D-M.00@0Wymagania ogolne" pkt. 8.

©

. Podstawa ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa rozebrania 1 podbudowy z chudego betonu, bitumicznej, ttuczmiphrb nawierzchni
betonowej lub bitumicznej oraz drogi czotgowe] ulezimia:

- oznakowanie terenu robdét,

- roboty przygotowawcze — wyznaczenie powierzchniaibiorki,
- rozkucie i rozebranie (frezowanie) nawierzchnilyiicznej,

- rozkucie i rozebranie podbudowy na peghcbokas¢,

- zaladunek i wywo6z materiatow z rozbiorki pozagibbudowy,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét,

- koszty utylizacji materiatéw z rozbiorki,

- opfat za przygcie gruzu na wysypisko.

Cena jednostkowa rozebrania  mawierzchni brukowej uwzeginia:

- oznakowanie terenu robot,

- roboty przygotowawcze — wyznaczenie powierzchniaibiorki,
- rozkucie i rozebranie nawierzchni na pegicbokase,

- sktadowanie brukowca z rozbiérki w @bre terenu budowy,

- koszty uzyskania pozwolenia na sktadowanie,

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot,

- wywoéz nieprzydatnych materiatéw z rozbiérki pozae budowy,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét,

- oplat za przygcie gruzu na wysypisko.

Cena jednostkowa rozebrania % chodnika z ptyt betonowych uwzglnia:
- oznakowanie terenu robdét,
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- roboty przygotowawcze — wyznaczenie powierzchniaibiorki,

- usunicie piyt betonowych,

- sortowanie na poboczu materiatu do ponownegyaia,

- rozkucie i usunicie podsypki na peingtebokasé¢

- zaladunek i wywoz ptyt chodnikowych w miejsce wedae przez liyniera,

- zatadunek i wyw0z nieprzydatnych materiatéw z i6dh poza ob¢b budowy,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot,

- koszty utylizacji materiatéw z rozbiorki,

- oplat za przygcie gruzu na wysypisko.

Cena jednostkowa demontal szt. znaku drogowego uwzdhia:

- oznakowanie terenu robot,

- roboty przygotowawcze — wyznaczenie znakéw doitokh

- zdjecie tarcz znakéw ze stupkéw,

- zatadunek i wywdz tarcz znakéw w miejsce wskazamez Irzyniera,
- wywoéz nieprzydatnych materiatéw z rozbiérki pozae budowy,

- koszt recyklingu materiatu,

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot,

- oplat za przygcie materiatow na wysypisko.

Cena jednostkowa demontal szt. stupka, konstrukcji wsporczej, pionowyehaczé skrajni drogowej
uwzgkdnia:
- oznakowanie terenu robot,
- roboty przygotowawcze — wyznaczenie znakdw doitokh
- odkrycie i wydobycie stupkéw, konstrukcji wsporchy pionowych oznacheskrajni drogowej
- zasypanie dotow po rozbidrce elementdéw wsporcay@z z zagszczeniem,
- zatadunek i wyw06z elementéw w miejsce wskazanezphayniera,
- wywoéz nieprzydatnych materiatéw z rozbiérki pozaet budowy.
- koszt recyklingu materiatow,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot,
- oplat za przygcie materiatéw na wysypisko.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. ®¥@ania i badania.
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D - 02.00.01 ROBOTY ZIEMNE
1. Wstep
1.1. Przedmiot
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjysymagania dotycgce wykonania i odbioru liniowych
robot ziemnych w ramach budowy drogi z Ronda Javatdll i parkingu w Miastku.

1.2. Zakres robo6t obgtych
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy
i obejmup:
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,
b) budowe nasypéw drogowych,

1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubranty naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.3.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogotrogi i skarpami rowow.

1.3.3. Wysoka¢ nasypu lub gihokas¢ wykopu - rénica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w
osi hasypu lub wykopu.

1.3.4. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésyppotazone w obg¢bie pasa rob6t drogowych.
1.3.5. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pasy potazone poza pasem rob6t drogowych.

1.3.6. Odktad - miejsce wbudowania lub skltadowania (odigiez) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw anaych prac zwizanych z trasdrogowy.

1.3.7. Wskaznik zagszczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

|, =L
pds
gdzie:
P4 - Qestos¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Ry/
Pds - Mmaksymalna gptos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], stiaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M&/m

1.3.8. Wskaznik réznoziarnistdci - wielko$¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, okflmna wg
WZzoru:

U :dﬂ
le
gdzie:
dso - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dio - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).
1.3.9.Wskanik odksztalcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
——
0 E1
gdzie:
E: - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszghbtihzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnghcihzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.3.10. Pozostate okienia podstawowe gs zgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w D-M-00.00.00 ,Wymagarogodlne” pkt 1.4.

2. materialy (grunty)
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puwdav D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Podzial gruntow

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzegllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w OST D-02.03.01 pkt 2.
2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinnyé¢bprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty panyel do budowy nasypow mphby¢ wywiezione poza teren
budowy tylko wéwczas, gdy stanawmadmiar objtosci robot ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydkwp nie tedac nadmiarem objosci robét
ziemnych, zostaly za zgednzyniera wywiezione przez Wykonawgpoza teren budowy z przeznaczeniem innym ni
budowa nasypéw lub wykonanie prac gpgh kontraktem, Wykonawca jest zobgmany do dostarczenia
réwnowanej obgtosci gruntdéw przydatnych zerddet wikasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéppwinny by wywiezione przez Wykonawcnha
odkiad. Irzynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktéryzhisowa nieprzydatéé wynika
jedynie z powodu zamarzmia lub nadmiernej wilgotrigi.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinow&zi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegllnig Jed- Grupy gruntéw
nie
wiasciwosci | nostki| niewysadzinowe atpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty| mato
niegliniasty |- zwietrzelina |wysadzinowe
- ZWir gliniasta - glina piasz-
- pospodtka - rumosz Czysta
- piasek gruby gliniasty zwiezta, glina
- piasekéredni |- zwir gliniasty zwigzta, glina
- piasek drobny| - pospotka pylasta
- zuzel gliniasta zwigzta
nierozpadowy - i |{ piaszczys-
ty, it pylasty
bardzo
wysadzinowe
- piasek
gliniasty
- pyl, pyt piasz-
czysty
- glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawart@é
czgstek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarnag¢
bierna Hy m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do rob6t ziemnych
Wykonawca przyspujagcy do wykonania robét ziemnych powinien wykézsie mozliwoscig korzystania z
nastpujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakkip tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
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— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grunf(dmycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia do
hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe, tamocigi itp.),

— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. transport
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ngdpkt 4.
4.2, Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinB¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego olgfosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddeptvansportu. Wydajni@é srodkéw
transportowych powinna Byponadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materiatu).

Zwickszenie odlegiei transportu ponad wadc zatwierdzone nie nmie by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢gzone odlegkri nie zostaly wczamiej
zaakceptowane nagpaie przez layniera.

5. wykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Doktadngé wykonania wykopow i nasypow

Szerokdé¢ gornej powierzchni korpusu nie g r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 20
cm, a krawdzie korony drogi nie powinny miavyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrd¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalne nieréwioi na powierzchni skarp nie powinny przekraiczel0 cm przy pomiarze fat
3-metrovy, albo powinny b¥ spetnione inne wymagania dotgce nieréwnéci, wynikajgce ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy.

6. kontrola jakosci rob6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob4t podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélné&t 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania robot

Czynndci wchodzce w zakres sprawdzenia jgkowykonania robdt okgono w pkcie 6 D-02.01.01, D-
02.02.01 oraz D-02.03.01.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢alf?.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerokwi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, fat o diugagci 3 m i
ziemnego poziomig lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na

4 | Pomiar pochylenia skarp prostych, w punktach gk tuku, co 100 m na
lukach 0 R= 100 m co 50 m na tukach o<R100 m

5 | Pomiar réwnéci oraz w miejscach, ktore buglwatpliwosci.

powierzchni korpusu Wskaznik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
2000 nt warstwy

(o2}

Pomiar réwnéci skarp

7 | Pomiar spadku poprzecznggo
powierzchni korpusu

8 | Badanie zagszczenia grunty

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego
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Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r@nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 20 cm.
6.3.3.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ si¢ od pochylenia projektowanego oeaej niz 10% wartdci pochylenia
wyrazonego tangensemfta.

6.3.4.Réwnas¢ korony korpusu

Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Btmetrova, nie mog przekracz& 3 cm.
6.3.5.ROwna¢ skarp

Nieréwndci skarp, mierzone tat3-metrovs, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.6.Zaggszczenie gruntu

Wskanik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendggodny z projektem.
W przypadku gruntéw dla ktérych nie dma okréli¢ wskanika zagszczenia naley okresli¢ wskanik
odksztatceniagl zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].
6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetni@ge wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,tas
odrzucone. Ji materiaty nie spelniate wymagéa zostag wbudowane lub zastosowane, to na polecerigniera
Wykonawca wymieni je na wdaiwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwieksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonasta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, lzynier mae uzng wad: za nie majca zasadniczego wpltywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiétkpotracen za obnkomg jakos¢.

7. obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w D-M-00.0QW@magania ogoélne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawest n¥ (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. odbidr robdt

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w D-M-00.0QW§magania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznajegsza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. podstawa ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrégi podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.

10. przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Cdemia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prapektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédanmsci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #aododksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéa zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

8.  Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drég daggo ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.

9. Instrukcja badapodiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podattim i pétsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
11. Wytyczne wzmacniania pod# gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.
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D.04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SB svymagania dotyae wykonania i odbioru Robét zygianych z wykonaniem
koryta wraz z profilowaniem i zggzczeniem podi@a w ramach budowy drogi z Ronda Jana Pawia Il kipgu w
Miastku.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatj
Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad prowadzenia Roboty zmanych profilowaniem
i zagzszczeniem podi@ w korycie pod drogi wg lokalizacji oklenej w Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okre&dlenia podstawowe
Okrelenia podane w niniejszej SE sgodne z zamieszczonymi w ST D-M.00.00.00. "Wymégagalne" pkt.
14.

1.5. Ogélne wymagania dotycice Robét
Ogodlne wymagania dotygze Robét podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogghrkt. 1.5.

2. MATERIALY
- nie wysépuja
3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne" Bkt

3.1. Sprat do wykonania rob6t

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego rodzaju spta, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na wdaiwosci gruntu podtaa.

Do wykonywania rob6t naky stosowa koparki, rowniarki samojezdne lub spycharki unisane z ukénie
ustawionym lemieszem, a w razie potrzeby rowsigrzt do recznego prowadzenia robot.

Do zagszczania podia naley uzy¢ walcow oraz ewentualnie w miejscach trudno gmsgch innego
sprztu zagszczajcego (np. piyty wibracyjne), zapewnjaggo uzyskanie wymaganych wadb wskanika
zag:szczenia.

Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w PZJ lub
projekcie organizacji Rob6t, zaakceptowanym prreydiera.

4. TRANSPORT
- nie wystpuje
5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonywania Rob6t podano w ST D-M@O00. ,Wymagania og6lne” pkt. 5.

5.1. Warunki przystapienia do Robot

Wykonawca powinien przygti¢c do wykonywania koryta, profilowania i zggrczenia podiea bezpérednio
przez rozpocxiem Robét zwjzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wceejsze
przystipienie do profilowania i zagzczania podta i wykonania tych Robét z wyprzedzeniemaivee jest wyhcznie
za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podiau nie mae odbywa sie ruch budowlany, niezwzany bezpgérednio
z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.2. Wykonanie koryta

Budowa drogi z Ronda Jana Pawta Il i parkingu wdtkia.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBODBWLANYCH str. 27

Rodzaj spretu, a w szczegdlrioi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzonge s
roboty i do trudnéci jego odspojenia. Sposéb wykonania rob6t musizaakceptowany przezAyniera.

Gdy szerokét koryta nie pozwala na zastosowanie maszyn (nakfadyna kacowkach) roboty naley
wykonywa recznie. Grunt odspojony w czasie wykonywania kopdavinien by odwieziony na odkiad.

Wykonanie koryta pod konstrukcnpawierzchni drog gifo w ramach robot ziemnych.

5.3. Profilowanie podiga

Przygotowane w ramach rob6t ziemnych paeligowinno spenia wymagania podane w Dokumentaciji
Projektowej (spadki, pochyleniagdne wysokéciowe)

Podczas sprawdzania stanu pedimaturalnego natg rowniez oceni@ rodzaj zalegapego gruntu w celu
uscislenia, lokalizacji granic wyspowania rénych grup nénosci podiaza G.

Przed przygpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysachéota lub
gruntu, ktéry ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.

Jereli rzedne podiga przed profilowaniem nie wymagaglowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu to
przed przysipieniem do profilowania oczyszczonego padigego powierzchiri nalezy dogsci¢ 3-4 przejciami
sredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny épasaakceptowany przezzymiera.

Do profilowania nalgy stosowa rowniarki i/lub spycharkiSciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przeyniera.

5.4. Zag:szczenie podiga

Bezparednio po profilowaniu podi@m naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podima dla
trasy chodnika, zjazdéw i zatok autobusowych, nyal@ntynuowa do osagniccia wskanika zagszczeniad= 0,97.
Wskaznik zag;szczenia okrgac zgodnie z BN-77/8931-12

Wilgotnas¢ gruntu podiga podczas zagzczania powinna yréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj
+2%.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemdliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, jako zagicze kryterium oceny wymaganego gsarzenia przyjmuje i wartgs¢ wskaznika
odksztatcenialo réwnego stosunkowi modutdéw odksztalcenia wtérndgd do pierwotnegoEl wyznaczonych
zgodnie z zajcznikiem B normy PN-S-02205.

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtae po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno liyutrzymywane w dobrym stanie.

Jereli po wykonaniu Robét zwranych z profilowaniem i zggzczeniem podia nasgpi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi do natychmiastowego uktadania warstw nawierzctanpowinien on zabezpieazypodiaze
przed nadmiernym zawilgoceniem na przyktad przeiozenie folii lub w inny sposéb uzgodniony i zaakcegpay
przez Irkyniera.

Jereli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przyit do uktadania
podbudowy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoaamiezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito na skutek zaniedhaVykonawcy, to napragwvykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogb6(vkt. 6.

6.1. Castotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow
Czstotliwoi¢ oraz zakres pomiardw i badayprofilowanego i zagszczonego podia podaje tabela 1.

Tabela 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiardw i bada

Lp Wyszczeg_]élnienie bada pomiaréw Minimalna ogstotliwos¢ bada i pomiarow
1. Szeroké&t 10 razy na 1 km

2. Rownd¢ podiuzna co25m

3. ROwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1l km

4, Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

6. Zagszczenie, wilgotnd gruntu w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej
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6.1.1. Szeroké& koryta
Szerokdé¢ koryta nie mae r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +20 cm i -5 cm.

6.1.2. Réwndé
Nierownaci podiuzne i poprzeczne nate mierzyt 3-metrowa tata zgodnie z BN-68/8931-04. Nierowsed nie
mog przekracz&25 mm.

6.1.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego pagdigoowinny by zgodne z DokumentagjProjektovy z tolerancgy +
0,5%.

6.1.4. Rzdne wysokdciowe
Rd&znice pomgdzy rzdnymi wyprofilowanego podi@ a rednymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+0cm, -2cm.

6.1.5. Zagszczenie

Wskanik zagszczenia powinien wynasils = 0,97. Wskanik zagszczenia okrda¢ zgodnie z BN-
77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, jako zagicze kryterium oceny wymaganego gsarzenia przyjmuje &i wartgs¢ wskanika
odksztatcenialo rownego stosunkowi modutéw odksztatcenia wtorndgd do pierwotnegoEl wyznaczonych
zgodnie z zajcznikiem B normy PN-S-02205.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley badd wediug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu podiga
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangj+ 2%.

6.2. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanym poditgem

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaguyieksze odchylenia cech geometrycznych drg/ch w pkt. 6.2. powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie debglkaici co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gsagzenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jestapuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru Robét podano w ST D-M.00M0Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarovg jest 1 M (metr kwadratowy) wykonanego koryta pod nawierzghnb powierzchni
wyprofilowanego i zagszczonego podia.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST D-M.Q0@OWymagania ogolne” pkt. 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentaBrojektows i ST jezeli wszystkie badania i pomiary
wg pkt. 6 z uwzgldnieniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawwszystkie dokumenty z higcej kontroli jakdci robot.
Ponadto Wykonawca powinien przygotawa przedstawdi tabelarycznie zestawienie waitd wskanika
zag:szczenia lub pierwotnego i wtérnego modutu odksetai oraz wskanika odksztalcenia dla calego odbieranego
odcinka. Zestawienia powinny zawiérdaty bada i miejsca pobrania probek.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrici podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne". pkt

9.1. Cena jednostkowa
Cena jednostkowa profilowania i zagczenia 1 fpodiaza w korycie obejmuije:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- profilowanie podiaa
- zagszczenie podia
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- wykonanie pomiaréw i badgrzewidzianych w specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemngntg@iania i badania

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébektgru

3. PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznytsciwosci kruszyw. Oznaczanie zawaitd
wody przez suszenie suszarce z wentylacj

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar niedaimawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wshika zagszczenia gruntu.

6. Rozporzdzenie MTIGTM z dnia 14 maja 1999 r. (Dz.U. nr g8z. 430.
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D-04.01.04 WARSTWA MROZOOCHRONNA Z GRUNTU STABILIZO WANEGO SPOIWEM
HYDRAULICZNYM

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejsikwocie ST) $ wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem warstwy mrozoochronnej poprgebilizacg spoiwami hydraulicznymi w ramach
budowy drogi z Ronda Jana Pawila Il i parkingu wdtka.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji techniczne;j

ST jest stosowana jako dokument przetargowy pregaziiu i realizacji robét, ktére zosgawykonane w ramach
Zaméwienia publicznego wymienionego w ST D-00.00,00ymagania ogolne” pkt 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w ST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.3.1 Ulepszone podie@ z gruntu stabilizowanego spoiwami hydraulicznyieidna lub dwie warstwy zagzczonej
mieszanki kruszywa i destruktu asfaltowych stabikanych spoiwami hydraulicznymi, ktéra po gmgiieciu
wilasciwej wytrzymaldci nasciskanie, stanowi fragment érej cz$ci nawierzchni drogowe;.

1.3.2 Mieszanka kruszywa, destruktu asfaltowego i spowwmieszanka kruszywa, destruktu, spoiwa i wody,
a w razie potrzeby réwniedodatkéw ulepszagych, np. popiotéw lotnych lub chlorku wapniowegtmbranych w
optymalnych ildciach.

1.3.3. Grunt stabilizowany spoiwem hydraulicznym - miagsza kruszywa, destruktu i spoiwa zagczona
i stwardniata w wyniku ukaczenia procesu wrkania cementu.

1.3.4.Destrukt asfaltowy - materiat mineralno-bitumiczrozkruszony do postaci okruchéw awanych lepiszczem
bitumicznym powstaty w wyniku frezowania warstw neszchni asfaltowej w temperaturze otoczenia.

1.4. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogofid™1.5.
2. MATERIALY

2.1. Spoiwa

Do mieszanki naley zastosowa spoiwo hydrauliczne zapewniag spetnienie przez podi® ulepszone wymagda
ST. Wyb6r rodzaju spoiwa nale do Wykonawcy. Jako spoiwo mua wy¢é: cement, wapnozuzel granulowany

i popioty lotne. Mana réwnie uzy¢ spoiw ztazonych z rgnych materiatdw wjzacych za zgogl Inspektora. Wraz

z recepd nalezy przekaza Inspektorowi Nadzoru aprokatechnicz i atest higieniczny zastosowanego spoiwa,
jezeli nie zostat wyprodukowany na podstawie obymwjacej normy. W przypadku zastosowania cementu,zgale
stosowé cement klasy 32,5 wg PN-EN197-1:2002. Wymagan& aimentu ok&a norma PN-EN197-1:2002.
Badania cementu nafg wykona zgodnie z PN-EN 196-6:1997. W przypadku zastos@vwamapna natey stosowa
wapno suchogaszone (hydratyzowane) Ca(OH)2 albonevapalone niegaszone wg PN-EN 459-1:2003.
Do ulepszania podia za pomog gruntu stabilizowanego aktywnymi popiotami lotnymalery stosowd aktywne
popioty lotne z wgla brunatnego wg PN-S-96035:1997. Wasilk mrozoodpornéci dla podiga stabilizowanego
cementem powinien wynaso,6.
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2.2. Woda

Woda powinna odpowiadavymaganiom PN-EN 1008:2004. Bez badaboratoryjnych mee zostéd uzyta woda
pitna wodocigowa (nie mineralizowana). Woda pocheck zezrodet watpliwych nie mae by wzyta do czasu
uzyskania pozytywnych wynikéw badania.

3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania rob6t

Do wykonania podtza rob6t winien by uzyty nastpujacy sprzt: - mieszarka stacjonarna zapew:iaj
odpowiedna wydajna¢, - rozcietacz (zalecany) lub rowniarka, - cysterna samdolwa jako przewmy zbiornik na
wodk, posiadajca maliwosé regulowania i rownomiernego dozowania wody o kalotvanej ilgci jej wyptywu, -
walce stalowe eizkie statyczne i wibracyjne do zggzczania rozizonej warstwy mieszanki, - walce ogumione do
ostatecznego zagzczania rozkonej warstwy mieszanki, - mate walce wibracyjnegegaczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne do zagzczania rozigonej warstwy mieszanki w miejscach trudnogpatch, - szablony do
wyprofilowania warstwy, - spet reczny. Z uwagi na prowadzenie robo6t w terenie zabydw poblizu budynkow
nalezy roboty prowadzi dagzagc do ograniczenia wptywu wibracji na konstrukcjedipunkow i ograniczajc zaktécenie
spokoju mieszkacow. Do zagszczenia gruntu i kruszyw nale stosowd walce cézkie statyczne lub, jeli to
konieczne, wibracyjneaywajac wibracji o niskiej amplitudzie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdokt 4. Transport mieszanki
powinien odbywa si¢ pod przykryciem plandekami. Transport wody aglprowadzé cysternami samochodowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQNymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie sktadu mieszanki

Za opracowanie recepty odpowiada Wykonawca. Przegsppieniem do robét, Wykonawca winien dostarczy
Inspektorowi Nadzoru do akceptacji zaprojektowakiad mieszanki. Przy ustaleniu skiadu mieszankinwirsi
wzig¢ pod uwag migdzy innymi to, ze: - skiad optymalny mieszanki powinien zapewmiezlzdne cechy
wytrzymataiciowe, decydujce o ndénosci, - naley uwzgkdni¢c dodatkovd nieztedng ilos¢ wody dla uzyskania
wiasciwej wilgotnaici mieszanki. Zawartg wody w mieszance powinna odpowiddwilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora (metoda zwykta lub zgfdebwana), zgodnie z PN-B-04481:1988.

5.3. Warunki pogodowe

Zastosowana technologia rob6t ma na celu szybléerawne przeprowadzenie prac. Rozpoiz rob6t mae
nastpi¢c w sprzyjajcych warunkach atmosferycznych tj. w temperaturzevypej +50C, przy minimalnej
temperaturze powietrza wagu ostatnich 24 godzin ta#& powyej +50C. Nie dopuszczaesivykonywania rob6t w
trakcie opadow deszczu. Po 3 dniach ggehcji, na wniosek Wykonawcy, ruch pojazdéw budowtdn mae by
dopuszczony i me by rozpoczte uktadanie warstwy podbudowy z kruszywazeje roboty przeprowadzone
zostaly w cieptej stonecznej i bezwietrznej pogedei temperaturze powvgj +150C i przy utrzymywaniu gitych
korzystnych warunkéw pogodowych. W przeciwnym peamju warstwa powinna Bypielegnowana przez 7 dni.
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5.4. Przygotowanie podiga

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowanikpszonego podi@ powinny by wczeniej przygotowane. Paliki
lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposo6b
zaakceptowany przez Inspektora. Rozmieszczeni&gallub szpilek powinno unidiwia¢ naciagnigcie sznurkéw
lub linek do wytyczenia rob6t w odgiach nie wgkszych nk co 10 m.

5.5. Stabilizacja metod mieszania na miejscu

Do stabilizacji gruntu metedmieszania na miejscu riwa wy¢ specjalistycznych mieszarek wielopapwych lub
jednoprzejciowych albo maszyn rolniczych. Grunt przewidziadg stabilizacji powinien by spulchniony i
rozdrobniony. Po spulchnieniu gruntu nalesprawdzt jego wilgotnd¢ i w razie potrzebygj zwiekszy w celu
utatwienia rozdrobnienia. Woda powinnachyozowana przy ayciu beczkowozéw zapewniglych réwnomierne i
kontrolowane dozowanie. d&i wilgotnos¢ naturalna gruntu jest wkisza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz
10% jej wartdci, grunt powinien b§ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie w czsisehej pogody. Po
spulchnieniu i rozdrobnieniu gruntu nayedoda i przemiesz& z gruntem dodatki ulepszag, np. wapno lub
popioty lotne, w ildci okreslonej w recepcie laboratoryjnej, o ile icliygie jest przewidziane w teg recepcie.
Spoiwo naley dodawa do rozdrobnionego i ewentualnie ulepszonego grumtulosci ustalonej w recepcie
laboratoryjnej. Cement i dodatki ulepsgag powinny by dodawane przyayciu rozsypywarek cementu lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora. Grunt pewihi¢ wymieszany w sposob zapewnigy jednorodnéé na
okreslong gigbokas¢, gwarantujca uzyskanie projektowanej grudm warstwy po zagszczeniu. Po wymieszaniu
gruntu ze spoiwem, nalg sprawdzé wilgotnos¢ mieszanki. Jeeli jej wilgotnaé¢ jest mniejsza od optymalnej o
wigcej niz 20%, naley dod& odpowiedn ilos¢ wody i mieszank ponownie dokladnie wymieszaWilgotnasé
mieszanki przed zggzczeniem nie mi@ r&ni¢ sie od wilgotndci optymalnej o wgcej niz +10%, -20% jej wartéei.
Czas od momentu roztenia spoiwa na gruncie do momentu zakaenia mieszania nie powiniendgtuzszy od 2
godzin. Zagszczanie mieszanki powinnce siakaiczy¢ przed uptywem 2 godzin, ze wedlu na rozpocgy proces
wigzania. Po zakzeniu mieszania nalg powierzchng warstwy wyréwna i wyprofilowa¢ do wymaganych w
Dokumentacji projektowej rrinych oraz spadkdw poprzecznych i padigch. Do tego celu natg uzy¢ rowniarek.
Po wyprofilowaniu nalgy natychmiast przyspi¢ do zagszczania warstwy. Zggzczenie naley przeprowadz w
sposob okrdony w pkt. 5.6.

5.6. Stabilizacja metod mieszania w mieszarkach stacjonarnych

Przed rozpocxiem rob6t nalgy wyznaczy wysokaéciowo warstwe za pomog liny stalowej nagignictej na
szpilkach stalowych. Sktadniki mieszanki i w rapietrzeby dodatki ulepszgje, powinny by dozowane w iléci
okreslonej w recepcie laboratoryjnej. Mieszarka stacjomapowinna b§ wyposaona w urzdzenia do wagowego
dozowania kruszywa lub gruntu i spoiwa hydrauligmeraz oljtosciowego dozowania wody. Czas mieszania w
mieszarkach cyklicznych nie powiniendkrétszy od 1 minuty, o ile krétszy czas mieszan@azostanie dozwolony
przez Inspektora po wgtnych prébach. W mieszarkach typagtego pedkos¢ podawania materiatdbw powinnady
ustalona i na bigco kontrolowana w taki sposéb, aby zapewjeidnorodné¢ mieszanki. Wilgotn& mieszanki
powinna odpowiada wilgotnosci optymalnej z tolerangj+10% i -20% jej wartéci. Przed uléeniem mieszanki
nalezy podtaze zwilzy¢ wodg. Mieszanka dowieziona z wytwérni powinnachyktadana przy pomocy uktadarek lub
rowniarek. Grubé&t uktadania mieszanki powinna byaka, aby zapewéiuzyskanie wymaganej grufim warstwy
po zagszczeniu. Przed zaggczeniem warstwa powinna dwyprofilowana do wymaganych gdnych, spadkéw
podtwznych i poprzecznych. Przyyciu rowniarek do rozktadania mieszanki riglevykorzystd prowadnice, w celu
uzyskania odpowiedniej rowsa profilu warstwy. Od w@ycia prowadnic mzna odsipi¢ przy zastosowaniu
technologii gwarantgrej odpowiednj réwnas¢ warstwy, po uzyskaniu zgodydyniera. Po wyprofilowaniu naty
natychmiast przygpi¢ do zagszczania warstwy. Z uwagi na projektowagrubad¢ 30cm, mieszank nalezy
wbudowywa& w dwoch warstwach, zagzczajc kazdg warstwe osobno. Zaleca siwbudowanie drugiej warstwy
mieszanki za pomacrozicietacza. Dolna warstwa ulepszonego pedipowinna by klasy Rm=1,5MPa, gbrna
RM=2,5 MPa. Wyprofilowana warstwa pod# powinna zostapozostawiona na czas niediny dla uzyskania
wymaganej wytrzymakei poprzez reakcje chemiczne wywotane dziataniepivep. Czas ten ustali Wykonawca w
uzgodnieniu z Inspektorem zaige od temperatury otoczenia. Mieszamlalery zag:szcz@ odpowiednimi walcami
przy wilgotngci optymalnej do uzyskania zgggczenia wg BN-64/8931-02 (w badaniu wykonanym panf&ch).
Zaleca s} rozpoczcia zagszczania walcem ogumionym o masie co najmniej Mdtowanie z ayciem walcow
stalowych nalgy prowadzé z wylaczomy wibracp w pocatkowej fazie zagszczania. Na kicu watowanie powinno
zost& przeprowadzone walcem ogumionym. Ngleprowadzé roboty w taki spos6b, aby zapewnszczelne
pofaczenie dziatek roboczych. Sposob guaknia dziatek winien Wykonawca przedstaww PZJ do akceptacii
Inspektorowi
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5.7. Odcinek prébny

Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:

— stwierdzenia czy spgzdo mieszania, rozktadania i zagczania jest wkziwy,

- okrellenia grubdci warstwy w stanie lknym, koniecznej do uzyskania wymaganej glabowarstwy po
zag:szczeniu,

- okreSlenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska zagszczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powinierzyd takich materialtébw oraz spyn do mieszania, rozkladania i
zag:szczania, jakie dula stosowane do wykonania podbudowy. Odcinek prébrjtugaci do 100 m, powinien kiy
zlokalizowany w miejscu uzgodnionym przezyniera. Wykonawca nmi@ przysipi¢c do wykonania ulepszonego
podtaza po zaakceptowaniu wynikéw badigpomiaréw z odcinka prébnego przezyniera.

5.8. Utrzymanie warstwy ulepszonego podia

Ulepszone podiee po wykonaniu, a przed ueniem nasipnej warstwy, powinny hy utrzymywane w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadInspektora gotowe ulepszone padiodo ruchu
budowlanego, to jest oboaviany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pieezuch. Koszt
napraw wyniktych z niewkxiwego utrzymania podbudowy lub ulepszonego paallobcaza Wykonawe robot.
Wykonawca jest zobowrany do przeprowadzenia bieych napraw ulepszonego pogouszkodzonych wskutek
oddzialywania czynnikébw atmosferycznych, takich jepady deszczu &niegu oraz mréz. Wykonawca jest
zobowizany wstrzyméa ruch budowlany po okresie intensywnych opadéw daszjeeli wystapi mazliwosé
uszkodzenia warstwy ulepszonego padtd/NVarstwa stabilizowana spoiwami hydraulicznymivimma by przykryta
przed zim warstwy nawierzchni lub zabezpieczona przed nigegm dziataniem czynnikéw atmosferycznych w
inny sposéb zaakceptowany przezyimera.

5.9. Pietgnacja warstwy stabilizowanej spoiwami hydraulicznyni

Piekgnacja powinna kiyprzeprowadzona wedtug jednego z gasjacych sposobow: - skropienie warstwy emailsj
asfaltows, albo asfaltem D200 lub D300 w §ld od 0,5 do 1,0 kg/m2, - skropienie specjalnymeparatami
powtokotwdrczymi posiadagymi aproba techniczg wydary przez uprawniom jednostl, po uprzednim
zaakceptowaniu ichzycia przez Inspektora, - utrzymanie w stanie wilgot poprzez kilkakrotne skrapianie wpd
w ciggu dnia, w czasie co najmniej 7 dni, - przykrycgeakres 7 dni nieprzepuszczalfioliag z tworzywa sztucznego,
utozorng na zaktad o szerokoi co najmniej 30 cm i zabezpieczpprzed zerwaniem z powierzchni warstwy przez
wiatr, - przykrycie warstw piasku lub grubej widkniny technicznej i utrzymymi@ jej w stanie wilgotnym w czasie
co najmniej 7 dni. Inne sposoby pighacji, zaproponowane przez Wykongwdnne materialy przeznaczone do
pielegnacji mog by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inspektora. miley dopuszcza zadnego ruchu
pojazdéw i maszyn po podbudowie w okresie 7 dniyyonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch technologi
moze odbywa sie wytacznie za zgoglInspektora.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania materialéw przeznaczonych wykonania robot
i przedstawd wyniki tych bada Inspektorowi w celu akceptacji. Badania te powinolyejmowa wszystkie
wiasciwosci okreslone w niniejszej ST oraz ewentualnie badania wysnagw aprobacie technicznej zastosowanych
materiatow.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw Cestotliwos¢ i zakres badai pomiarow w czasie wykonywania
ulepszonego podia podano w tablicy 2.
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Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania ulepszonego pzalto

Lp. | Wyszczegolnienie badan .’Il\-Ijninllall'la_liczba badan
i pomiarow

1 Uziarnienie mieszanki raz dziennie

2 Wilgotnos¢ mieszanki JW.

3 I[los¢ spoiwa W mieszance JW.

4 Stabilnos¢. odksztalcenie 1 wolna przestrzen | jw.

5 Zageszczenie podbudowy JW.

6 Wilasciwosci spoiwa dla kazdej dostawy

7 Wiasciwosci wody dla watpliwego zrodla

6.2.2.Uziarnienie mieszanki Anakzsitowa nalezy wykona na mokro wedtug PN-C-04501:1977.
Krzywa uziarnienia powinna lbyzgodna z zaprojektowanv recepcie.

6.2.3. Wilgotnas¢ mieszanki Wilgotné mieszanki naley okresla¢ wedtug PN-EN 1097-5:2001. Wilgotéio
mieszanki powinna odpowiadlavilgotnaosci optymalnej.

6.2.4.Rozdrobnienie gruntu Grunt powiniencgpulchniony i rozdrobniony tak, aby wgkik rozdrobnienia byt co
najmniej rowny 80% (przez sitosoednicy 4 mm powinno prz&j 80% gruntu).

6.2.5. Jednorodn@ i gkbokaos¢ wymieszania Jednorodfto wymieszania gruntu ze spoiwem polega na ocenie
wizualnej jednolitego zabarwienia mieszanki.¢légkas¢ wymieszania mierzy siw odlegiégeci min. 0,5 m od
krawedzi ulepszonego podta. Gkbokas¢ wymieszania powinna Bytaka, aby grubig warstwy po zagszczeniu
byta rowna projektowane;.

6.2.6. Wiasciwosci mieszanki Stabilni, odksztatcenie i wolpprzestrzé mieszanki naley okresla¢ na prébkach
zag:szczonych i pigignowanych wedtug WT-MCE/99.

6.2.7. Zagsszczenie mieszanki Zeggczenie nalgy okresli¢ ptyta VSS o srednicy 30cm. Zakres ohyzien
jednostkowych od 0,15 do 0,25 MPa, doprowagtzajlo kaicowe obcizenie do 0,45MPa. Mieszanka jest
zag:szczona prawidtowo, jeli beda spetnione dwa warunki, bez wzgdlu na kategogiruchu:
A)

MI—_FE

"MEI

o

gdzie:
Mpg; - modul odksztalcenia w pierwszym obciazeniu, MPa.
Mgp - modul odksztalcenia w drugim obciazeniu. MPa.

B) MEII > 120 MPa
6.2.8 Wiasciwosci spoiwa Dla kadej dostawy naley okresli¢ whasciwosci spoiwa.

6.2.9 Wiasciwosci wody W przypadkach atpliwych nalery przeprowadzi badania wody wg PN-EN 1008:2004.
6.2.10 Wytrzymald¢ na $ciskanie Wytrzymal& na sciskanie okréla si na probkach walcowych érednicy i
wysokaici 8 cm. Prébki do badanalery pobierg z miejsc wybranych losowo, w warstwie razboej przed jej
zag:szczeniem. Probki w k@i 6 sztuk nalgy formowa i przechowywé zgodnie z normami dotygezymi
poszczegolnych rodzajow stabilizacji spoiwami. Tpapbki naley bad& po 7 lub 14 dniach oraz po 28 lub 42
dniach przechowywania, a w przypadku stabilizaaglem granulowanym po 90 dniach przechowywania. Wynik
wytrzymataici nasciskanie powinny b§zgodne z wymaganiami oléfenymi przez Inspektora, jednak nie mniej:ni

- dla podiaa stabilizowanego cementem: R7=1,3 MPa i R28=2,5 aMP
- dla podtga stabilizowanego wapnem: R7=0,3 MPa, R28=0,5 \42~2,5 MPa.
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6.3. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkgiwosci

6.3.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego podia
ulepszonego podano w tablicy 3.

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego podta ulepszonego

Lp. | Badana cecha | Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiaréw

1 Szerokosc¢ co20m

2 | Rownos¢ podiuzna lata co 20 m

3 | Rownos¢ poprzeczna lata w przekrojach charakterystycznych (minimum
co 25m)

4 | Spadki poprzeczne 5 razyna 100 m

5 | Rzedne wysokosciowe co20m

6 | Uksztaltowanie osi w planie *) co20m

7 | Grubosc w 3 punktach. lecz nie rzadziej niz raz na 1000 m"

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg wykona& w punktach zmiany
pochylenia poprzecznego.

6.3.2 Szerokéc¢ warstwy Szerok&@ warstwy powinna by zgodna z dokumentacprojektows z toleranci +5 cm.

6.3.3.Rowna¢ warstwy Nieréwnéci podiuzne warstwy natey mierzy¢ 4-metrovg tata, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwndici poprzeczne warstwy nalg mierzy¢ 4-metrowy tats. Nierowndci warstwy nie mog przekraczéa 12
mm. Roéwndé¢ powinna by sprawdzona nie gdiej niz na drugi dzié po wykonaniu warstwy. W przypadku
stwierdzenia konieczioi wykonania poprawek, powinny zoétaykonane niezwiocznie za pompitezarki.

6.3.4. Spadki poprzeczne warstwy Spadki poprzeczne wgrsta prostych i tukach powinny byzgodne z
dokumentagj projektov, z tolerangj £ 0,5 %.

6.3.5 Rzdne wysokéciowe warstwy Rezdne wysokéciowe podbudowy powinny ldyzgodne z dokumentacj
projektowy z tolerangi +1cm, -2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie Opodbudowy w planie powinna byusytuowana zgodnie z dokumentacj
projektows z toleranci 5 cm.

6.3.7. Gruba¢ warstwy Grubé¢ warstwy powinna by/zgodna z grubimia projektowan, z tolerancj £ 10 %.
6.4. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami ulepszonegpodioza

6.4.1. Niewtasciwe cechy geometryczne ulepszonego pzaltdeeli po wykonaniu badana ulepszonym podio
stwierdzi s¢, ze odchylenia cech geometrycznych przekracmaglkosci okreslone w pkt. 6.3, to warstwa zostanie
zerwana na caigrubg¢ i ponownie wykonana na koszt Wykonawcy.

Dopuszcza i inny rodzaj naprawy wykonany na koszt Wykonawcyijleo zostanie on zaakceptowany przez
Inzyniera. Jeeli szeroké¢ ulepszonego podia jest mniejsza od szerakd projektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom #ey lezacym, to Wykonawca powinien poszeézwarstw ulepszonego podia
przez zerwanie ufmnej warstwy na peingrubaé do potowy szerokai pasa ruchu i wbudowanie nowej mieszanki.
Nie dopuszcza simieszania sktadnikow mieszanki na miejscu. Rot®tWykonawca wykona na wiasny koszt.

6.4.2. Niewtasciwa grubd¢ ulepszonego podia Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wedgim grubéci
Wykonawca wykona naprawulepszonego podia przez zerwanie wykonanej warstwy, usui@ zerwanego
materiatlu i ponowne wykonanie warstwy o odpowiebtnigtasciwosciach i o wymaganej grubo. Roboty te
Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tyathdt nasfpi ponowny pomiar i ocena grukm warstwy,
na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego padtoulepszonego z gruntu stabilizowanego
spoiwem hydraulicznym o gruba 20 cm.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@@Pmagania ogdlne” pkt 8. Roboty uznaje ga wykonane
zgodnie z dokumentacprojektows i ST, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6
daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1m2 podbudowy z mieszanki obejmuje :

a) w przypadku wytwarzania mieszanek kruszywowavspaych w mieszarkach:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie rob6t, — dostarczenie materiatow, ragipkowanie mieszanki i jej transport na miejsceisddovania,
- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiegi@gnowadnic oraz innych materiatéw i sdzer pomocniczych,
- roztazenie i zagszczenie mieszanki,

- piekgnacja wykonanej warstwy

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w ST.

b) w przypadku wytwarzania mieszanek gruntowo-spavich na miejscu:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robaét,

- spulchnienie gruntu,

- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiegipnowadnic oraz innych materiatéw i gdzeh pomocniczych,
— dostarczenie i r@zielenie sktadnikdw zgodnie z recepaboratoryjm,

— wymieszanie gruntu rodzimego lub ulepszonegozZymem ze spoiwem w korycie drogi,

— zagszczenie warstwy,

- piekgnacja wykonanej warstwy

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w ST.

11.PRZEPISY ZWI AZANE
10.1. Normy

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probekiyr

PN-EN1097-5:2001 Badania mechanicznych i fizycznydhsciwosci kruszyw - Czs¢ 5: Oznaczanie zawatmi
wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutksztatlcenia nawierzchni podatnych i padiaprzez
obcigzenie piyty BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenmawierzchni planografem i tat

PN-EN 197-1:2002 Cement g 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodieo dotyczce cementu powszechnego
uzytku.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyéikpabierania probek, badania i ocena przydatinaody
zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z préagsrodukcji betonu

PN-EN 196-6:1997 Metody badania cementu. Oznacztaia zmielenia

PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane —¢&z1: Definicje, wymagania i kryteria zgodiup PN-S-96035:1997
Drogi samochodowe - Popioty lotne

10.2. Inne dokumenty
Wytyczne wzmachiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, GDDP, Warsz@002r.
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D.04.03.01. OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej STaswymagania szczegOlowe dotyce wykonania i odbioru Robét zymanych
z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyingawierzchni w ramach budowy drogi z Ronda Janetal
i parkingu w Miastku.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiia
Robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres Rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z oczyszczeniem
i skropieniem emulsj sredniorozpadow warstw konstrukcyjnych niebitumicznych lub emulspsfaltovy
szybkorozpadowwarstw bitumicznych przed uteniem nasfpnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w ST
D-M.00.00.00. ,Wymagania ogélne” pkt. 1.4.

1.5.0g6lne wymagania dotycgce Robot
Ogblne wymagania dotygeze Rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdpkt.1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanST D-M.00.00.00.
~Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.1.Podstawowe wymagania dotycice materiatdw

Materiaty do skropienia warstw konstrukcji nawidracmusz by¢ zaakceptowane przezzymiera i musz
posiadé Aprobat Techniczi IBDiM.

Do kazdej ilosci jednorazowo odbieranej partii lepiszczaagabna powinna kiydeklaracja zgodrigi z
Aprobat; Techniczig na wyrdb.

2.2.Emulsja asfaltowa

Do skropienia podbudowy z kruszywa tamanego stailanego mechanicznie najeuzy¢ emulsg asfaltove
kationowg sredniorozpadowK-2 o wiaciwosciach zgodnych z ,Warunki Techniczne. Drogowe Kabiwe Emulsje
Asfaltowe EmA-99”, IBDIM Warszawa 1999, Zeszyt 60.

Tabela 1. Wymagania dla asfaltowej emulsji katioepisedniorozpadowej K2 :

Lp. Wiasciwosci Metoda badania Wymagania
1 | Zawartd¢ lepiszcza ,% wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.3 50-70
2 | Lepkas¢ wg Englera®E wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.4 >3
3 |Lepkaos¢ BTA, ¢4 mm, s wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.5 <15
4 | Jednorodn&, % ¢ 0,63 mm wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.6 <0,10
5 | Jednorodn&, % ¢ 0,16 mm wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.6 <0,25
6 | Sedymentacja, % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.8 <5,0
7 | Przyczepn& do kruszywa, % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.9. =85
8 | Indeks rozpadu wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.10. 800 13

Do skropienia warstw konstrukcyjnych bitumicznydiezy uzy¢ emulsg asfaltows kationova
szybkorozpadowo wiaciwosciach zgodnych z ,Warunki Techniczne. Drogowe Katiwe Emulsje Asfaltowe EmA-
99", IBDIM Warszawa 1999, Zeszyt 60.
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Tabela 2. Wymagania dla asfaltowej emulsji katioapszybkorozpadowe] K1-65 :

Lp. Wiasciwosci Metoda badania Wymagania
1 | Zawarté¢ lepiszcza ,% wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.3 63 - 67
2 | Lepkai¢ wg Englera®E wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.4 >6
3 | Jednorodng, % ¢ 0,63 mm wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.6 <0,10
4 | Jednorodné&t, % ¢ 0,16 mm wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.6 <0,25
5 | Sedymentacja , % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.8 <5,0
6 | Przyczepn& do kruszywa, % wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.9. > 85
7 | Indeks rozpadu wg WT Zeszyt 60 pkt. 5.10. <90

2.3.Przechowywanie materiatéw
Warunki przechowywania emulsji nie mpgowodowa utraty jej cech i obrienia jakdci. Przechowywanie
i transport emulsji powinien ldyzgodny z zaleceniami producenta.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogolne”. (3t

3.1.Sprzet do oczyszczenia warstw nawierzchni

Do oczyszczania warstw nawierzchni rglstosowd szczotki mechaniczne. Zaleca gkycie urzdzen
dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinravipgkonana z twardych elementéw czysgozch i stzy¢ do
zdrapywania oraz usuwania zanieczysaqoeylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna
posiada mieckkie elementy czyszaze i shzy¢ do zamiatania. Zalecagsizywanie szczotek wypogsanych w
urzadzenia odpylajce.

Sprzt pomocniczy:
- sprzarki,
- zbiorniki z wod,
- szczotki gczne.

3.2.Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni natauzywa¢ skrapiark lepiszcza wypos@ng dodatkowo w langdo
recznego spryskiwania. Skrapiarka powinné lgyposaona w uragdzenia pomiarowo-kontrolne pozwaje¢ na
sprawdzanie i regulowanie ngstijacych parametréw:
- temperatury rozktadanego lepiszcza,
- cisnienia lepiszcza w kolektorze,
- obrotow pompy dozuafej lepiszcze,
- predkaosci poruszania giskrapiarki,
- ilosci lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinienddigolowany termicznie, tak aby byto mave zachowanie
stalej temperatury lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewéniozktadanie lepiszcza z toleranejl0 % od iléci zalazone.

W miejscach trudnodogtnych naley stosowa koncowke (lanc) polaczom ze skrapiark do rcznego
skropienia.

4. TRANSPORT
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagagialne” pkt. 4.

4.1. Transport emulsji

Transport emulsji powinien odbywaic w cysternach samochodowych.

Dopuszcza sistosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowyeysterny przeznaczone do przewozu
emulsji powinny by przedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemidoi nie wigkszej niz 1 n®, a
kazda przegroda powinna ndievykroje umaliwiajace przeptyw emuls;ji.

Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone dasportu lub sktadowania emulsji powinnychgzyste i
nie powinny zawieraresztek innych lepiszczy.
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5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonywania Rob6t podano w ST D-MQ@O0. ,Wymagania ogélne” pkt. 5.

5.1.0czyszczenie warstw nawierzchni
Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na ysimniuznego materiatu, brudu, bfota i kurzu przez
oczyszczenie mechaniczne lub przyeiu spezonego powietrza.

5.2.Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatlpczyszczona.

Jezeli do oczyszczenia warstwy bytaywana woda to skropienie lepiszczemammasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy.

Skropienie warstwy mia@ rozpoca¢ sic po akceptacji przez hynier jej oczyszczenia.

Temperatura emulsji asfaltowej kationowej powingé bgodna z temperaturealecan przez Producenta.

Skropienie powinno kiyréwnomierne, a il& rozktadanegdepiszcza po odparowaniu wodyowinna by
réwna ilasci zatazonej w p.5.2.1.

Skropiona emulgjasfaltovg warstwa powinna hiypozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na okres
niezlzdny do catkowitego rozpadu emulsji i odparowanialya emulsji.

Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Mylwca powinien zabezpie&zgkropiorn
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszazgjlko niezlgdny ruch budowlany.

Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny lpyzez Wykonawg 